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Oznaceni méni¢u TECO rada 7300CV

Vykon Vstup MODEL
ménice Zkracené oznaceni Vyrobni oznaceni

(KW)

0,4 CV-20P5-H1F JNTHBCBA R500 AC-UF

0,75 1x230V CV-2001-H1F JNTHBCBA 0001 AC-UF
1,5 CV-2002-H1F JNTHBCBA 0002 AC-UF
2,2 CV-2003-H1F JNTHBCBA 0003 AC-UF
0,75 CV-4001-H3F JNTHBCBA 0001 BE-UF
1,5 CV-4002-H3F JNTHBCBA 0002 BE-UF
2,2 CV-4003-H3F JNTHBCBA 0003 BE-UF
3,7 CV-4005-H3F JNTHBCBA 0005 BE-UF
5,5 CV-47P5-H3F JNTHBCBA 7R50 BE-UF
7,5 3 x 400V CV-4010-H3F JNTHBCBA 0010 BE-UF
11 CV-4015-H3F JNTHBCBA 0015 BE-UF
15 CV-4020-H3 JNTHBCBA 0020 BE-UF
18 CV-4025-H3 JNTHBCBA 0025 BE-UF
22 CV-4030-H3 JNTHBCBA 0030 BE-UF
30 CV-4040-H3 JNTHBCBA 0040 BE-UF
37 CV-4050-H3 JNTHBCBA 0050 BE-UF
45 CV-4060-H3 JNTHBCBA 0060 BE-UF
55 CV-4075-H3 JNTHBCBA 0075 BE-UF

Poznamky :

V textu manudlu se v technické Casti pouzit zapis Cisel ve tvaru xxxx,xx. V ¢asti vénované
programovani se misto desetinné Carky pouziva desetinna tecka, coz je v souladu se

zobrazenim na displeji ménice.
Zapis programovatelnych parametriit ménice je ve tvaru : (Y-XX)
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1. Zakladni upozornéni pro aplikaci ménici

Zkontrolujte, zda napéjeci sit’ ma stejné napéti jako dodany ménic, (230V/50Hz
nebo 3x 400V/50Hz).

Sitové napéjeni piipojte na svorky L1, L.2, L3.
Motor pfipojte na svorky T1, T2, T3.

Nedotykejte se Zadné ¢asti elektrickych obvodl ménice, je-li pod napétim, nebo
je-li vypnuto napéti pouze kratkodobé. Po otevieni krytu vyckejte, az zhasne
signalizace LED na hlavni desce ménice.

Neprovadéjte Zadné zapojovani diive nez odpojite méni¢ od sité. PoruSeni této
zéasady mize zplsobit traz elektrickym proudem, nebo poSkozeni ménice.

Zapojovani a uvadéni ménice do provozu mohou provadét pouze pracovnici
splitujici poZadavky na odbornou kvalifikaci pro préci v elektrotechnice,
minimaln¢ dle § 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Méni¢ zapojujte v elektrické soustavé TN-S, dle CSN 33 2000-3. V piipadé
soustavy TN-C rozdélte v mistnim rozvadéc¢i vodi¢ PEN na nulovy a ochranny
vodi¢ v souhlase s CSN 33 2000-4-41.

Pozor !

U ménici s jednofazovym napajenim — vstup 230V/50Hz se fazovy
vodi¢ pripojuje na svorku L1 — (L), nulovy vodi¢ na svorku L3 —
(N), ochranny vodi¢ PE na oznacenou zemni svorku.

U ménica s tFifazovym napajenim — vstup 3 x 400V/S0Hz se fazové
vodice pripojuji na svorky L1, L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na
oznacenou zemni svorku. Nulovy vodi¢ neni pouzit.

Nikdy nesmi bvt pripojeno sitové napajeni na vvstupni svorky ménice (T1,
T2, T3). jinak dojde k poSkozeni vvstupniho tranzistorového modulu.

Nikdy nezapojujte styka¢ mezi vvstup ménic¢e a motor. Pri vypinani dochazi
v diisledku _nashromazdéné energie v motoru k prepéti a miize dojit
k poskozeni vystupniho tranzistorového modulu.




2. Uvod

Obecné

Meénice série 7300 CV maji moZnost nastaveni skalarniho tizeni U/f nebo
vektorového fizeni v oteviené zpétnovazebni smycce. Jedna se o moderni akéni
Cleny pro fizeni indukénich motorti. Pfi konstrukci ménicli jsou pouZzity
nejnoveéj$i  polovodiCové soucasti. Vystupni napéti je pulsné Sitkove
modulovano (PWM), jako vystupni vykonovy prvek se pouZivaji inteligentni
vykonové tranzistorové bloky typu IGBT. Vystupni proud napdjejici motor je
blizky sinusovému priib&hu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla =zajiSténa proti poSkozeni b&hem dopravy. Pied rozbalenim
kontrolujte tyto tidaje :

Zkontrolujte popis vyrobku na Stitku s Vasi objednavkou.

Zkontrolujte, zda nedoSlo k poSkozeni béhem dopravy. (Vazné poskozeni obalu
milZze poskodit 1 ménic).

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte, zda napét'ové a proudové udaje odpovidaji Vasi objednavce.

Zkontrolujte vSechna viditelna elektricka propojeni a dotazeni Sroubli na silové
a fidici svorkovnici.

Zjistéte, zda neni Zadné viditelné poskozeni.

Pokud je ngjakd c¢ast méniCe poskozena, nebo chybi, uvédomte okamzité
distributora.



3. Instalace ménice

Prostredi
Spravné umisténi méni¢e je podminkou pro uspéSnou cCinnost a dosazeni
garantované zivotnosti. Z hlediska klimatické odolnosti je méni¢ uren pro
prostfedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :
Teplota okoli
Meni€ s krytem : - 10°C az + 40°C
M¢ni€ bez krytu: - 10°C az + 50°C
Kryti IP 20 dle CSN EN 60 529 pro viechny typy

Ochrana proti pfimému slune¢nimu zatreni

Ochrana proti vlhkosti
Odpovida prostiedi AB4 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti prachu, kovovym ¢asteckam a korozivnim plyniim
Odpovida prosttedi AE1 a AF1 dle CSN 33 2000-3

Ochrana proti nadmérnym vibracim (nad 1G)



3.2 Umisténi ménice v rozvadécdi

Z diavodl chlazeni a udrzby musi byt kolem ménie dostate¢ny prostor (viz
nasledujici obrdzek). Teplota uvniti rozvadéce nesmi piekrocit vySe uvedené
meze. V piipad€, Ze je prostor rozvadéce omezen a nelze zarucit poZadovanou
teplotu v okoli méniCe, je zapotfebi provést nucené ventilaCni chlazeni.
Ptiklady umisténi ménicli v rozvadéci jsou uvedeny na nasledujicim obrazku.

Ventilator R * Ventilator
R R E?g — =
M1 R¢
0 : O
> M2 :
M1 M2 N PR 17

Spravné umisténi Chybné umisténi

Minimalni vzdalenosti ménice od stén rozvadéce.

'l\ Chlazeni ’[

12 cm

12 cm

5cm 5cm 5cm

V ptipad¢ uzavien¢ho rozvadéce, pro dosazeni vysSSiho kryti nez IP20, je
zapotiebi provést tepelny vypocet s ohledem na provedeni rozvadéce, teplotu
okoli a pracovni rezim ménie. Vnitini objem rozvadéce musi byt dostate¢né

velky, aby nebyla piekrocena mezni pracovni teplota ménice.



4. Specifikace

Typové oznaceni

Typovy stitek ménice

Typ ménice MODEL : JNTHBCBAOOO1AC-UF

I/P: AC 1 PH
200 - 240 V 50/60Hz

Vstupni napéti

O/P : AC 3PH 0 - 264 V
1.2 KVA 3.1 A

Vystup - specifikace

TECO ELECTRIC AND MACHINERY CO.,LTD.

N _J

JNTH BC BA 0001 AC U .
Série : Vykon : Souhlas s
Ovladaci panel: R500 : 0,4 KW pozadavky
BC:LRD 0001 : 0,75 KW norem :
BG:LCD 0002: 1,5 KW U: Souhlas
0003 : 2,2 KW 3 ]
0005 : 3,7 KW OdruSovaci
7R50 : 5,5 kW fir:
0010: 7,5 KW - Bgz filtru
0015: 11 KW F . Filtr
Kryti Napajeci napéti :
BA : Kryti IP20 * QCEJ : JTedr_wquazoye4220Vv
BB : Montaz na sténu : Trojfazove 400

Vyznam oznaceni na typovém Stitku

Poznamka:

Kryti BA: U méni¢li o vykonu motoru 1,5 aZ 15 kW neni u otvori pro silové ptivody (spodni
Cast ménice) dodrzen pozadavek normy CSN EN 60529 na kryti IP20. Mezni otvor
o pruméru 12,5 mm je prekrocen o 1 az 2 mm.

Kryti BB: Ménic€ je opatfen pridavnymi kryty spliujicimi poZadavky IP 20.



4.2 Zakladni parametry pro silovou ¢ast ménicu

Frekvencéni méniée TECO - 7300 CV

Jednofazové napajeni 230V/50Hz

Ménic série JNTHBCBA xxxx AC-UF
Typ ménice R500 0001 0002 0003
Vykon (HP) 0.5 1 2 3
Jmenovity vykon motoru 0,4 0,75 1,5 2,2
(kW)
Jmenovity proud (A) 3.1 4,5 7,5 10,5
Jmenovity vystup (KVA) 1,2 1,7 2,9 4,0
Vstupni napéti 1 faze, (L1 + N + PE),

200 — 240V +10% —15%, 50/60Hz

Vystupni napéti 3 faze, 0 — 240V
Vstupni proud (A) 8,5 12 19 27
(Maximalni)
Vaha (kg) 1,2 1,2 1,5 1,9
Povoleny vypadek napajeni 1,0 2,0 2,0 2,0
max. (s)




Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz

Ménié¢ série JNTHBCBA xxxx BE-UF

Typ ménice 0001 0002 0003 0005 | 7R50 0010 0015
Vykon (HP) 1 2 3 5 7,5 10 15
Jmenovity vykon motoru 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11
(kW)

Jmenovity proud (A) 2,3 3.8 5,2 8.8 13 17,5 25
Jmenovity vystup (KVA) 1,7 2,9 4,0 6,7 9,9 13,3 19,1
Vstupni napéti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni napéti 3 faze, 380 — 480 V

Vstupni proud (A) 4,2 5,6 6,0 10,2 15 20,5 30,2
(Maximalni)

Vaha (kg) 1,2 1,2 1,8 1,8 5,6 6,6 6,6
Povoleny vypadek napéjeni 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
max. (s)
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz

Meénic série JNTHBCBA xxxx BE-UF

Typ ménice 0020 0025 0030 0040 0050 0060 0075
Vykon (HP) 20 25 30 40 50 60 75
Jmenovity vykon motoru 15 18,5 22 30 37 45 55
(kW)

Jmenovity proud (A) 32 40 48 64 80 96 128
Jmenovity vystup (KVA) 27,4 34 41 54 68 82 110
Vstupni napéti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni napéti 3 faze, 380 — 480 V

Vstupni proud (A) 4,2 5,6 6,0 10,2 15 20,5 30,2
(Maximalni)

Vaha (kg) 15 15 15 33 33 50 50
Povoleny vypadek napéjeni 2,0 1,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
max. (s)
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4.3 Jisténi a privodni vodice

Jednofazové napajeni 230V/50Hz
Ménice série JNTHBCBA xxxx AC-UF

Typ ménice R500 0001 0002 0003
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 10A 16A 20A 32A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1 | Vodi¢ 1,5 mm2, CU, Sroub: M4 2,5 mm?
Sroub M4
Vodi¢e svorkovnice TM2 | Vodi¢ 0,75 mm?, CU, Sroub: M3
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz
Ménice série JNTHBCBA xxxx BE-UF
Typ ménice 0001 0002 0003 0005 7R50 0010 0015
Jisti¢ dle CSN EN 60 898 6A 10A 10A 16A 20A 24A 32A
Charakteristika C
Vodi¢e svorkovnice TM 1 | Vodi¢ 1,5 mm?, CU, Sroub: M4 [2,5 mm?|2,5 mm* | 4 mm?
Sroub M4 | Sroub M6 | §roub M6
Vodice svorkovnice TM2 YOdié 0,75 mm?, CU
Sroub: M3
Typ ménice 0020 0025 0030 0040 0050 0060 0075
Jisti¢ 40A 50A 70A 100A 125A 125A 150A
Vodi¢e svorkovnice TM 1 |6 mm?> |6 mm?> |10 mm? |16 mm? |25 mm?® |25 mm?® | 35 mm?

Vodice svorkovnice TM2

Vodi¢ 0,75 - 1 mm?, CU
Sroub: M3

11




Zakladni udaje

Polozka

Ménice frekvence TECO typova iFada 7300 CV

Zpusob fizeni

Skalarni - V/F
Vektorové — oteviend vektorova smycka
Pulsné Sitkova modulace vystupniho napéti

Rozsah frekvence

0,1 —650,0 Hz

Startovaci moment

150%/1Hz (Vektorové tizeni)

Rozsah fizeni

1:50 (Vektorove tizeni)

rychlosti
Ptesnost fizeni + 0,5 % (Vektorové fizeni)
rychlosti
RozliSeni vystupni | Digitalni nastaveni :0,01 Hz,
5 frekvence Analogové nastaveni : 0,06H/60Hz
Rizeni  |[Rizeni Piimé fizeni tlagitky A W
frekvence | z ovladaciho Rizeni pomoci potenciometru na ovladacim panelu
panelu
Rizeni pomoci 1. Externi fizeni pomoci normalizovanych signali :
externich signala 0-5V, 0-10V, 4-20mA
2. Motorpotenciometr, fizeni z ovladaci klavesnice TM2,
tlacitka UP, DOWN
Dalsi funkce Nastaveni dolni a horni meze frekvence
Nastaveni zakéazanych frekvenci
Funkce displeje 4 LED zobrazovace (nebo 2 x 16 LCD), indikace stavu,
frekvence, rychlosti, vystupniho napéti, vystupniho proudu,
DC napéti meziobvodu, sméru otaceni.
Zobrazeni chybovych hlaseni
Nosna frekvence |2 —16 kHz
Zavislost U/f 18 zavislosti z toho jedna programovand uZivatelem
Rozbéh a dobéh | Dvé volitelné rozbéhové a zpomalovaci rampy
ménice Dvé volitelné S kiivky
Podrobné¢ viz (3-05)
Multifunk¢ni 6 programovatelnych vystupnich zavislosti
. analogovy vystup | Podrobné viz (8-00) az (8-01)
f{,lﬁ‘v,m Multifunk¢ni 30 programovatelnych moznosti vstupu
fidicl | otup Podrobng viz (5-00) a (5-06)
funkce Multifunk¢ni Dvé programovatelné vystupni relé
vystup Podrobng viz (8-02 az (8-03)
Digitalni vstupni | MoZno ovladat tranzistory s otevienym kolektorem
signal
Dalsi funkce Restart po ztraté napéti, start do béziciho motoru, detekce

pietizeni, 8 nastavitelnych rychlosti, dvé rozbéhové a
zpomalovaci rampy, PID regulator, momentové zvyseni,
stavitelné meze frekvence, automaticky rezim uspory energie,
vnitini programovatelny automat PLC.

12




Polozka

Ménice frekvence TECO typova iada 7300 CV

Brzdny moment

S vnéj$im brzdnym odporem 100%

Sériova komunikace

Normalizovana rozhrani : RS 232 nebo RS485
Rizeni dalSich méni¢u z nadfazeného ménice
Programovatelna komunikace

Pracovni teplota

- 10° az + 40°C (otevieny méni¢ + 50° C)

Skladovaci teplota -20° az+60° C

Relativni vlhkost 0az95 %

Vibrace Dol1G

Elektromagneticka Splnény pozadavky norem CSN EN 50081-1 a
kompatibilita CSN EN 50082-2

Zabudovany filtr pro odruseni dle CSN EN 55011, t¥ida A
S ptidavnym filtrem odruSeni fida B dle CSN EN 55011

Elektrickd bezpecnost

Spnény pozadavky normy CSN EN 50178

Elektrické kryti IP 20 dle CSN EN 60529
Ochrana proti Programovatelna tepelnd ochrana motoru
pietizeni (150% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty)
Vnitini jisténi Rychla vykonova DC pojistka

Ochranné
funkce

Maximalni napajeci
napéti

Napajeni 230 V, ochrana pro DC napéti meziobvodu > 410 V
Napajeni 400 V, ochrana pro DC napéti meziobvodu > 820 V

Minimalni napéjeci
napéti

Napajeni 230 V, vypnuti pro DC napéti meziobvodu < 190 V
Napajeni 400 V, ochrana pro DC napéti meziobvodu < 380 V

Ochrana proti
zastaveni

Ochrana proti zastaveni pti rozbéhu, zpomalovani a
v ustaleném chodu.

Ochrana proti zkratu

Elektronicka ochrana vystupt proti zkratu

Ochrana proti
zemnimu zkratu

Elektronicka ochrana vystupii proti zemnimu zkratu

Kratkodoba ztrata | Méni¢ miiZe restartovat po vypadku s dobou trvani kratsi
napdjeni nezZ 1 nebo 2 sec do béZiciho motoru
Dalsi funkce Ochrana proti ptekroceni vnitini teploty

Ochrana proti momentovému pietiZeni
Programovatelné chybové rel¢, zdkaz reverzace, povoleni
nebo zdkaz restartu po vypadku napajeni, zamek parametri

13




4.5 Montazni rozméry

A. SKk¥in provedeni 1 :
Meénice série INTHBCBA xxxx AC-UF, jednofazové napdjeni : R500, 0001
Meénice série INTHBCBA xxxx BE-UF, trojfdzové napéjeni : R500, 0001, 0002

B. Sk¥in provedeni 2:
Meénice série INTHBCBA xxxx AC-UF, jednofazové napdjeni : 0002, 0003
Meénice série INTHBCBA xxxx BE-UF, trojfdzové napajeni : 0003, 0005

A
/
\
/

|o

Rozméry ménici — kryti IP 20 *
(Rozméry pro vSechny typy v mm)

A B C D E F
Skiin 1 163 150 78 90 147 141
Skiin 2 188 170 114 128 148 142

*) U menicd o vykonu motoru 1,5 az 3,7 kW neni u otvort pro silové ptivody (spodni ¢ast ménice)
dodrzen pozadavek normy CSN EN 60529 na kryti IP20. Mezni otvor o praméru 12,5 mm,
pozadovany normou je piekroen o 0,5 az 1,5 mm. Pro slnéni CSN EN 60529 na kryti IP 20 je
zapottebi pridavny kryt.

14



C. Sk¥in provedeni 3:
Meénice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napajeni : 7R50, 0010, 0015

D . 55 E -
Ol
(] ]
B A
A4 IT
C

Rozméry ménici — kryti IP 20 *

A B C D E F

Skiin 3 260 244 173 186 195 188

*) U menicd o vykonu motoru 5,5 az 11 kW neni u otvort pro silové ptivody (spodni ¢ast ménice)
dodrzen pozadavek normy CSN EN 60529 na kryti IP20. Mezni otvor o priméru 12,5 mm,
pozadovany normou je piekroten o 1 az2 mm. Pro slnéni CSN EN 60529 na kryti IP 20 je
zapottebi pridavny kryt.

15



D. Sk¥in provedeni 4:

Meénice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napajeni : 0020, 0025, 0030

D

B

C

P

O

T

D. Sk¥in provedeni 5:

Meénice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napajeni : 0040, 0050

C. Sk¥in provedeni 6:

Meénice série INTHBCBA xxxx BE-UF : trojfazové napajeni : 0060, 0075

<

D

>

JD D (0
L Y 0

=EEE

—J
VAT j.
Rozmér (mm) A B C D E Poznamka
Skiin 5 360 340 245 264 225 Kryti IP 00 s ptidavnym krytem
Skt 6 553 530 210 269 303 kryti IP 20
Skiin 7 653 630 250 308 308

16




5. Elektrické zapojeni

Pohled na svorkovnici fizeni — svorkovnice TM2

FWD
- REV
/ Napéti pro
— SP1 regulator
/ Stav regulované
/ SP2 veli¢iny
| Relé uvnitr Ec?i ] SP3
' |
' |
l—1L — _~, - |av2 Nastaveni
(__ frekvence
9110

1 (12 (13 (14 | 15 | 16

R2A R2B S6 S5 S4 S3 S2 s1 @D
|_ PNP Spinani proti + 24V
1121 3| 4|5|6]| 7|8
PNP Prepinat SW1
R1IB |Ric| rR1A| +10V AIN 24y |*FM BNPN
Spinani proti COM
com || e, T

Vstup S6 se pouziva jako analogovy zpétnovazebni vstup PID

Svorkovnice TM2

Vstup S6 svorkovnice TM2 lze programovée nastavit pro logicky nebo analogovy signal. Na
vySe uvedeném obrazku je nastaveni pro analogovy vstup.

17



5.1 Zapojeni ménicl série JNTHBCBA xxxx AC-UF

Jednofazové napajeni 230 V/50Hz

Brzdny odpor

P P1 BR
PE =1 @
FS1 KM1 LA
\:{ i z L1
L1
= N L2 ™
N N\ 1| 7
5 6
T3
BEEE| [ ©
SB1 SB2 KM1 = oE
1 2 {Lz D O
Al |r2
= Q |—=D—<!:— Ovladaci
KM1 R panel
RS 485
g ™2
r — CON2 RS232
FWD T S1 Deska paméti
REV |
S2
sP1 ™2 |
3
Multifunkéni SP2 o —
vstu
Py SP3 - | ! R1A
Spole&ny o2 | f R1C
poleény CcoM
vyvod NPN — — R1B
Spole¢ny 24V
vyvod PNP " ROA
AV2 |gg |r |
Programovatelny = R2B
vstup
+10V
PE
AIN v o FM+ |
RP L swzH sts E L
v COM | = CcoM ™’

PE

Vyvod COM je na svorkovnici TM2 pouze jeden
Rozdéleni je pro pfehlednost vykresu

Poznamky:

S6/AV?2 — Programovatelny vstup pro analogovy nebo logicky signal.

SW2 = Nastaveni vstupu AIN : 0-10V/0-20mA.

SW3 = Nastaveni vstupu S6/AV2 : 0-10V/0-20mA.
SW1 = Ptfepinani logickych vstupti :NPN/PNP.
Vyvody P-P1 jsou zkratovany, po rozpojeni mozno zapojit kompenzacni DC tlumivku.
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5.2 Zapojeni méni¢ua série JNTHBCBA xxxx BE-UF
Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz

Brzdny odpor

—=

P P1 BR
L1 s
T1 —
i
T3 - A
S —I R
BHBH PE
Ovladaci
panel
PE ™ RS 485 Spinani digitalnich vstupud proti vyvodu + 24V
I/" S CON 2 RS232
FWD — S1 Deska paméti
REV - o
. S2
SP1 TMZ_
S3
Multifunkéni SP2 — R1A
vstupy S4 Ip } R1A P
SP3 S5 | R1B
Spoleény T coM > | R1C
vyvod NPN L f—— R1B R2A
Spoleény I 24v R2B
vyvod PNP o — 2
T A | R2A
Programovatelny S6 |_ T R2B
vstup .
- +10V
; PE
CAN Voo e P+
RP ': SW2E| |E|sw3 E| L
.. CcoM | w1 | com-

|_) N

Vyvod COM je na svorkovnici TM2 pouze jeden
Rozdéleni je pro pfehlednost vykresu

Poznamky:
RP - linearni potenciometr 5 — 10 kQ.
S6/AV?2 — Programovatelny vstup pro analogovy nebo logicky signal.
Vyvody P-P1 jsou zkratovany, (mozno zapojit kompenzacni DC tlumivku).
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5.3.A Zapojeni méni€u s trojfazovym napajenim a paralelnim
zapojenim motoru
Ménice série JNTHBCBA xxxx BE-UF,

Brzdny odpor
p P1 BR
PE =3
Fsi KM1 &) @ |
2 TL1
II:; g trl‘ P —— L1
: | . - — |2
L3 & “ T g (EMCL L3
TL3
HBEBE
SB1 SB2 KM1 O
[
: ZJ *\T\L? L= JNDOP
FU1 FU2 i —t Ovladaci
K ROC panel
1 2 1 2 —
TR RT2 F  RTTT RS 485
I/PE ™2 RS232
. [ CON2
FWD ; S1 Deska paméti
REV 39 ]
> ™2
SP1 - |
S3
Multifunkéni SP2 S4 [ I R1B
vstupy sP3 | |) I R1A
Spole¢ny COM S5 | | R1C
vyvod NPN -
Spole¢ny 24\
vyvod PNP o |_ _l ROA
o AV2 IS | V |
; T R2B
Programovatelny ‘
vstup CH0V
. PE
AIN Voo | LEM#
RP [ SW?EI Elsws EI .
- . COM | NP COM ™

PE

Vyvod COM je na svorkovnici TM2 pouze jeden
Rozdéleni je pro pfehlednost vykresu

Poznamky:
1. Tepelné relé se pouziva pii paralelnim zapojeni motort.
2. Brzdny odpor se pouziva pii velkém momentu setrvacnosti, kdy motor pti zastavovani
ptechazi do generatoroveého rezimu.
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5.3.B Zapojeni mén

icl série JNTHBCBA xxxx BE-UF

Trojfazové napajeni 3 x 400V/50Hz a brzdna jednotka
(Ménice s vykonem nad 15 kW)

Brzdna jednotka

S

BR1|—
JNTBU 430
BR2

—

=

P Pt N BR
PE =3
FS1 M1 o & @
Lo ::[ - | L
L2 =3 NNy \L — — > T1 .
L3 3 . — —— EMC[ | L3 T2 — AC
T3 -
N EI 4, @
SB1 SB2 KM1 BBBH @ PE
1 2 1 2
Al 2
FU1 FU2 = —t
ran , Rt Ovladaci
panel
TR1 s ]
T Brzdna RS 485
jednotka PE TM2
r ] CON 2 RS232
FWD — S1 Deska paméti
REV - S T
S2 T™2
SP1 S3 —
Multifunkéni SP2 4 r _i R1B
vstupy s | ‘) I R1A
- 5 | R1C
Spoleény > S
vyvod NPN com
Spoleény 24V
vyvod PNP o .
’ av2 fss | = R2A
Programovateiny |_ o R2B
vstup .
10V
PE
AIN v o | LEM*
RP v SWZH sts H '
. COM | PP COM -
l N

Rozdéleni je pro pfehlednost vykresu

PE

Vyvod COM je na svorkovnici TM2 pouze jeden

Brzdny odpor

21




5.4 Prepinace u desky fizeni

Piepinace SW2/SW3 | Typ externiho signilu Poznamka
(1-00)=0001
Analogovy signal DC (1-06)=0002

0-10V, (7-00) = 100%

0—-20 mA, 4-20 mA

Ol (O] v 0-10V, 05V 01— 0%
0- 5V, (7-00)=200%
(7-01) = 0%
(1-00)=0001
Analogovy signal DC (1-06)=0002

0-20mA, (7-00) = 100%
(7-01) = 0%

4-20mA, (7-00) = 100%
(7-01) = 20%

Prepina¢ SW1

Typ externiho signalu

Poznamka

]

Vstupy NPN
Moznost ovladani pomoci
tranzistorl s otevienym

Ptiklad zapojeni viz manual
Clanek 5.6

kolektorem NPN Spinani vstupt S1 az S5
Fidici svorkovnice proti
svorce COM

Vstupy PNP Ptiklad zapojeni viz manual

Moznost ovladani pomoci
tranzistorl s otevienym
kolektorem PNP

¢lanek 5.6

Spinani vstupi S1 az S5
Fidici svorkovnice proti
svorce + 24V
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5.5 Svorkovnice

5.5.1 Funkéni popis hlavni silové svorkovnice

Oznaceni Funk¢ni popis
L1 Vstupni svorky pro napéjeni ménice
L2 Jednofazové napdjeni se ptivadi na svorky L1 — (L), L3 — (N)
L3 Ttifazové napdjeni se pfivadi na svorky L1, L2, L3
T1 (U)
T2 (V) Vystupni svorky pro ptipojeni motoru
T3 (W)
P - BR Svorky pro piipojeni vnéjSiho brzdného odporu
+(P) -(N) Svorky pro ptipojeni brzdné jednotky
P1 Svorky pro ptipojeni DC kompenzacéni tlumivky
P Tyto svorky jsou bézné zkratovany

5.5.2 Funkéni popis ridici svorkovnice (TM2)

Oznaceni Funkéni popis
R2A Multifunkéni vystup — Normaln€ rozpojeno Programovatelné
vystupy relé, viz (8-02)
R2B
R1C Spole¢ny kontakt Mulfifunkéni Programovatelné
vystupy relé vystupy relé, viz (8-03)
RI1B Vyvod kontaktu
Normalné¢ ZAP
R1A Vyvod kontaktu
Normalné VYP
10V Vystup +10V pro externi potenciometr
AIN Vstup analogového signalu pro fizeni frekvence, viz (5-06)
24V Spole¢na svorka pro fidici signaly, vstupy S1 az S5, vstup PNP
COM Spole¢na svorka pro fidici signaly, vstupy Slaz S6, vstup NPN
S1az S5 Multifunkéni vstupy, viz (5-00) az (5-04)
S6/AV?2 Programovatelny vstup PID, viz (5-05)
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5.6 Zapojeni ovladacich tranzistorii NPN/PNP

Ménic¢ frekvence

$1
S2
S3
S4
S5
S6

Svorkovnice
T™M2

e S A G S

FWD REW sP1  SP2 sp3  RES

Zapojeni ovladacich tranzistori s otevifenym kolektorem NPN
Ptepina¢ SW1 je v poloze NPN, polarita fizeni je stejnd u vSech vstupti. Vstup S6 lze
programovat pro logicky nebo analogovy signal.

Méni¢ frekvence

S1

S2
S3
S4
S5
S6

S S R S S

FWD REW SP1 SP2  sP3 RES

+24V

Zapojeni ovladacich tranzistori s otevienym kolektorem PNP
Ptepinac J3 je v poloze PNP, polarita fizeni je stejna u vSech vstupti.
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5.7 Zapojeni obvodu nizkého napéti — silovy obvod

5.7.1 Jisténi

U kazdého méni¢e musi byt provedeno jiSténi piivodnich napdjecich kabeld.
Specifikace jisti¢li je uvedena v Clanku 4.3 tohoto manudlu. Pouziti pojistek
misto jisti¢l je mozné pouze v piipad¢ stejnych vypinacich charakteristik jako u
uvedenych jisti¢a, prakticky se pouziti pojistek nedoporucuje.

5.7.2 Sled vstupnich fazi

U jednofazového napéjeni se faze pripojuje na svorku L1, oznacenou (L) a
nulovy vodi¢ na svorku L3, oznacenou (N).

U trojfdzového napéjeni je sled vstupnich fazi libovolny.

Pouziti zapinacich stykacu

Pro zapinani napajeni méniCe se nejCastéji pouziva stykac (je mozné pouZit 1
vypinac). Stykace jsou uvedeny 1 v ptikladech zapojeni.

Pii vypnuti stykace neni v ¢innosti dynamické brzdéni a motor nebude dobihat
po zpomalovaci rampé ale zastavi volnym dobéhem.

V nékterych aplikacich, kde motor pohdni zaté¢Z s velkym momentem
setrvacnosti, nemusi vypnuti stykade znamenat zastaveni motoru. Méni€ je
v tomto piipad¢€ napdjen ze strany zatéze do stejnosmérného meziobvodu.

Zapinat a zastavovat méni¢ vstupnim stykacem se nedoporucuje. Casté zapinani
zkracuje Zivotnost kondenzatoru v meziobvodu ménice.

M¢nic startujte a zastavujte pomoci fidicich signdlti ze svorkovnice TM2.

Pouziti brzdného odporu

Pouziti brzdného odporu je nutné v aplikacich, kde pfi zastavovani pohonu je
kinetickéd energie zatéze vEtsi nez elektrickd energie nutni pro pohyb vlastniho
pohonu, tj. motoru a ptisluSnych ptfevodovych mechanismi.. V disledku veétsi
kinetické energie na stran¢ zatéze prejde motor do generatorového rezimu a pies
ochranné diody napdji stejnosmérny meziobvod ménice. Napéti na meziobvodu
zaCne naristat a je tfeba odvést narlstajici elektrickou energii. To zajiStuje
brzdny odpor ktery ptipoji k meziobvodu brzdny tranzistor.
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Brzdny odpor se umist'uje vné¢ ménice
Nutnost pouziti brzdného odporu, nebo brzdné jednotky zavisi na charakteru
pohonu a jeho dynamice.

Brzdné odpory neni zapotiebi pouzit u ventilatord, cerpadel.

Pouziti narazovych tlumivek

Narazové tlumivky se pouzivaji k omezeni prepétovych Spicek, které vznikaji
vrozvodné siti. Pro jednotlivé typy méni¢li jsou dodavany odpovidajici
tlumivky. Jejich zapojeni je zifeymé z piikladl zapojeni. Kromé omezeni piepéti,
snizuji tlumivky 1 obsah harmonickych slozek vstupniho proudu. Tato mez je
pro spotiebiée s fizovym proudem do 16 A stanovena normou CSN EN 61000-
3-2 +Al2.

V ptipad€, Zze je v misté instalace provedena piepétova ochrana na prvnim
stupni tfidy B (hlavni rozvadé¢ budovy) a na druhém stupni tfidy C (mistni
rozvadéd) dle CSN 33 0420 neni nutné uvedené tlumivky z diivodu piepdtové
ochrany vstupii pouZzivat.

Vstupni odrusovaci filtr

Pro omezeni rusivého radiového vyzatovani v pasmu 150 kHz az 30 MHz do
napajeci sité, je zapotiebi pouzit vstupni odrusovaci filtry. Méni¢ TECO, typové
fady 73000 CV maji zabudovany odrusovaci filtry pro odruSeni ve tiidé¢ A dle
CSN EN 55011. K odruseni dle tfidy B je zapotiebi pouzit ptidavné externi
filtry.

Ttida A : OdruSeni pro pramyslové prostiedi.
Ttida B : OdruSeni pro prostiedi obytné, kancelaiskeé, obchodni a lehkého priimyslu.

Pouziti tepelného relé na vystupu ménice

U vSech ménict je elektronickd ochrana proti nadproudu a pretizeni. Tepelna
ochrana se nastavuje automaticky podle zadanych Stitkovych Udaji motoru.
Pouze ve specidlnich ptipadech, kdy je pozadovana zvySend ochrana motoru
proti pretizeni nebo neni mozné pouzit vnitini tepelnou ochranu integrovanou
v méni€i, zapojuje se externi tepelné relé na vystupu z ménice.

V ptipad¢ paralelné zapojenych motorid musi byt ochrana proti ptetiZzeni (tepelné

relé) pouzita u kazdého motoru s vykonem vét§im nez 0,5 kW, jak stanovi CSN
EN 60204-1, ¢l. 7.3.
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Styka€ ve vystupnim obvodu ménice

Pouziti stykace mezi méniCem a motorem je v zasadé zakazané, pouziti je
moZzné pouze ve specialnich aplikacich, kdy musi byt zajiSténo :
Zapnuti stykace pouze pii nulové frekvenci ménice .
Pii piepindni motori je zapnuti-vypnuti stykace mozné pouze pii nulové
frekvenci ménice.
Pi1 vypadku sitového napajeni, nebo pii vypnuti méni¢e musi byt zajisténo
zpozdéné odpojeni stykace, protoZze motor Cerpa po vypnuti energii
z kondenzatorti v meziobvodu, nebo v pfipadé¢ velkého momentu
setrvacnosti zatéze, je dodavana energie do meziobvodu z dobihajiciho
pohonu.

Vzdalenost frekvenc¢niho ménice od motoru

Na vystupu ménice je pulsné Sitkové modulované napéti. Spojovaci vedeni mezi
toho dochédzi na svorkdch motoru k odrazu napétové viny S§ifici se od menice
k motoru a ke vzniku pfepéti na svorkdch motoru.

Spojovaci vedeni vykazuje kritickou délku, pii které se v disledku odrazu
dosahnou napét'ové pulsy na svorkdch motoru hodnoty az 1000V. Tato kriticka
délka zavisi na spinacich vlastnostech pouzitych vystupnich tranzistort IGBT a
na elektrickych parametrech spojovaciho kabelu. Mezni délka je u ménici
typové tady 7300 CV vrozmezi 70 — 120 metra dle typu kabelu a nosné
frekvence. Pro vétsi délky spojovaciho vedeni nez 70 m se doporu€uje pouziti
vystupnich sinusovych filtrii. Pfi aplikaci téchto filtri je na vystupu ménice
piiblizn€ sinusové napéti a vzdalenost mezi méniCem a motorem je omezena
pouze povolenym ubytkem napéti na spojovacim vedeni.

Pri aplikaci sinusovych filtri musi byt vZdy vystup filtru zatizen motorem.
Provoz méni€e, kdy je na vystup ptipojen pouze sinusovy filtr neni povolen.

V tomto ptipad¢ je nebezpec€i vzniku piepéti na vystupu ménice a poskozeni
vykonovych tranzistorovych moduli.

Doporucena nosna frekvence (3-22) v zavislosti na délce ptipojovaciho kabelu
motoru:

Délka kabelu < 25m < 50m < 100m > 100m
Nosna 16 kHz 12 kHz & kHz 5 kHz
frekvence
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6. Moznosti Fizeni ménice fady V2

6.1 Skalarni rizeni

Zakladni nastaveni

Parametr

Zpusob fizeni Skalarni

(0-00)=0002

Jmenovité napéti napajeci sit€¢ | Jednofazové napdjeni (V)

(0-07)=220 — 230V

Trojfazové napdjeni (V)

(0-07) =380 - 410V

5 Jmenovité napéti (V) (0-01)
Stitkové udaje motoru
Jmenovity proud (A) (0-02)
Jmenovity vykon (kW) (0-03)
Jmenovité otacky (otacky/min) |(0-04)
Jmenovita frekvence (Hz) (0-05)

Pii skalarnim Fizeni se charakteristika V/f vybira podle typu zatéZe z pribéha V/f
nastavenych vyrobcem. V piipadé, Ze nevyhovuji predvolené zavislosti je moZno

definovat uzivatelskou zavislost V/f. BliZe viz parametry 10.

Skalarni fizeni se pouziva v téchto ptipadech :

Na vystupu ménice je zapojeno paralelné nékolik motori o stejném jmenovitém

napdjecim napéti.

Meénic je pouZit k fizeni vysokootackovych motort, s regulaci frekvence do 650 Hz.

Pii velkém zabérovém momentu.

P11 skalarnim fizeni a paralelnim zapojeni né€kolika motort se Stitkové hodnoty zadavaji takto:
Jmenovité napéti motoru (0-01), musi byt stejné u vSech motora
Jmenovity proud motoru, tj. parametr (0-02), je soucet jmenovitych proudu paralelné

zapojenych motort

Jmenovity vykon motoru, tj. parametr (0-03), je soucet jmenovitych vykonu dil¢ich

motoru

Jmenovité otacky motoru tj. parametr (0-04), z paraleln¢ zapojenych motort se
zadavé hodnota od motoru, ktery ma nejvyssi otacky
Jmenovita frekvence motoru tj. parametr (0-05), musi byt stejna u vSech motori

PoznamkKa : n
Pro vykon méni¢e musi platit : Py > 1,2 > Py
x=1

Kde Py je vykon ménice, Py je vykon dil¢iho motoru pfi¢emz je zapojeno n motort.
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6.2 Vektorové rizeni

Zakladni nastaveni

Funkce

Zpusob fizeni

Vektorové

(0-00)= 0000

Jmenovité napéti napajeci sité

Jednofazové napdjeni (V)

(0-07) = 220 — 230V

Trojfazové napdjeni (V)

(0-07) =380 - 410V

Jmenovité napéti (V) (0-01)
Stitkové udaje motoru

Jmenovity proud (A) (0-01)

Jmenovity vykon (kW) (0-02)

Jmenovité otacky (otacky/min.) | (0-03)

Jmenovita frekvence (Hz) (0-04)
Automaticka identifikace Identifikace zjisti vnitini (0-06) = 0001

parametri motoru

elektrické parametry motoru a
zapiSe je jako parametry (14-0)

az (14-4)

Pied automatickou
identifikaci se doporucuje
reset parametra

Pted identifikaci proved'te u

meénice tovarni nastaveni

(15-06) = 1110 nebo
(15-06) = 1111

Vektorové tizeni umoziiuje :
Konstantni moment v celém rozsahu regulace
ZvétSeni presnosti fizeni otacek
Moznost regulace otacek, témét od nulové hodnoty pii konstantnim momentu
ZlepSeni dynamiky pohonu
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6.3 Vyvojovy diagram nastaveni ménice

Zacatek procesu
nastaveni

(15-06)=1110 nebo
(15-06)=1111

Zpusob
fizeni

V/f

Skalarni fizeni Vektorové fizeni

(0-00)=2 (0-00)=0 nebo (0-00)=1
Nastaveni parametri Nastaveni parametra
Vybér V/f (10-0) Jmenovité napéti motoru (0-01)
ZvySeni momentu (10-1) Jmenovity proud motoru  (0-02)
Proud nezatizeného
motoru (10-2) Jmenovity vykon motoru  (0-03)
Skluz motoru (10-3) Otacky motoru (0-04)
Max. vystupni frekvence  (10-4)
Max. vystupni napéti (10-5) Jmenovita frekvence
Stfedni vystupni frekvence (10-6) motoru (0-05)
Stredni vystupni napéti  (10-7) Napajeci napéti sité (0-07)
Min. vystupni frekvence  (10-8)
Min. vystupni napéti (10-9)

\/
Y Automaticka

identifikace motoru

(0-06)=1

KONEC

Proces identifikace parametri motoru (oznacovany také automatické ladéni)
trva asi jednu minutu.

Pri rizeni V/f se parametry (10-04) az (10-09) nastavuji pouze pri vyuZziti

uzivatelské zavislosti V/f, tj. parametr (10-00) = 18. Pri vyuziti
predvolenych zavislosti se nenastavuji.
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7. Ovladani ménice

7.1 Ovladaci panel- Panel operatora
Ovladaci panel — operatorsky panel LED
(Vyjimatelny panel fizeni ménice)

_——”’——_——__——7 ‘—___---§“-.

TECO

Displej

panelu

O

O

Hz VOLT
O O
FUN AMP

O O O O VR

SEQ FRQ

FWD  REV ‘/ Nastaveni frekvence
STOP
’/—\‘ m FREQ. SET

FWD READ

Oznaceni na panelu

Funkce

VR Potenciometr pro nastaveni frekvence
FWD/REV Tlacitko povelli vpted/zpétny chod
RUN/STOP Tlacitko povelti béh stop ménice
DSP/FUN Vybér zobrazovaciho modu, Programovani — Zobrazeni (DSP)
< RESET Vybér fadu na displeji, resetovani fizeni ménice
READ/ENTER Tlacitko pro Cteni/zapis - ENTER
AV Tlacitka ¢iselnych zmén, zvétSeni - zmenSeni

1. LED dioda SEQ sviti pro parametr (1-00)=1, tj. pro externi fizeni

2. LED dioda FRQ sviti pro parametr (1-01) =1, 2,3,4

3. LED dioda FWD sviti pfi chodu méniCe a smer otaceni vpied

LED dioda REV sviti pfi chodu ménice a smér otaceni vzad

LED dioda FUN sviti pro stav programovani

LED dioda Hz/RPM sviti pii zobrazeni na displeji frekvence/otacek

LED dioda VOLT sviti pii zobrazeni vystupniho nap&ti méni¢e nebo napéti v meziobvodu
LED dioda AMP sviti pfi1 zobrazeni vystupniho proudu ménice
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7.2.1 Obsluha ovladaciho panelu pro displej LED

*1

Zapnuto napajeni

l

Zobrazeni napajeciho
napéti
1)

parametr (0-07).

*2.:
*3 .

L
| @
| . . Frekvence
| ' Hz/RPM | Otacky
| :
| :
| @ Frekvence
| ¢ HzrPm | Otacky
|
Lo
L
|
| - Vybér skupiny

. ® parametr(i

DSPI ' FUN
| .
| |
I
| o Vybér skupiny
| sy parametru
(.
| T 4
L
r _______
| l_
| Vystupni napéti v |

e

Parametr 4-05 urcuje zobrazenou hodnotu, tj. frekvenci nebo otacky
V ptipad¢ potieby stisknout kldvesu ENTER.

*4. . Zobrazeni displeje je urceno parametry (4-00) az (4-03).
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@ LeDsuiti
® LEDbIka

Udaj displeje blika po dobu 5 sec
______________________ 1
; e I
: : I
: ANV < ' Fre’kvvence |
‘ ’- ' Otacky |
5 Y 5.0 |
: I
; I
< I

. ENTER
¢2) |
_____________________ 1

1— DSP

e 1
; I
READ >: ------------------------- |
; . I
® | parameru |
I
I
I
I
I
I
—JI _____________________ J
I
I
I
I
____________________________ |

: Po zapnuti napajeciho napéti blika na displeji po 5 sec tidaj o nastaveném napéti,



7.2.2 Zobrazeni na LED displeji pri obsluze

Je uveden piiklad zobrazeni na displeji LED, pro obsluhu uvedenou na ptedchozim obrazku.

Zapnuto napajeni @ LED svit
l © LEDblika
220u
_l Udaj displeje blika po dobu 5 sec
. 1
e |
| - |
: Hz/RPM 6000 ANV < > PY 6000 :
N Hz/RPM |
TR R Z et SESEEEEEN |
i ® 160.00| |
|+ Hz/RPM ENTER |
b |
L e e e o e o o —
1_ DSP

C L 1
| : I
: 0_00 READ » ......................... :
DSPI L PN ® 0000 |
e I
: ot 10-0 | : FUN 0001 :
A e L T R I
I .............. ‘ ........ End | ENTER I
- - J
T ooon ® el 3700 %
— = aptagiey s S |
|

|
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7.2.3 Zobrazeni na LCD displeji pri obsluze

Zapnuto napajeni

Power Source
220V

C 1
| I
| Master Freq. A A |
| 60.00 Hz AV < : Seting Freq. |
| - —" . 060.00 Hz |
! I AV S |
| I
| Output Freq. . |
| 50.99 Hz < ENTER |
L —
I_ DSP
O L 1
I ; I
| 00-00=Vector(CT) X READ R |
| Control Mode ' > 00-06 = |
DSP| : . : Disabled : |
(I < ; - co
. . ' 00-06 = .
| 00-06=Disabled ' ! Enabled |
| Auto Tunig . __________________________ |
| I
------------------------ ENTER
| x END |
L } _____________________ ]
r ___________ - ______ }
| | DSP [ | I
| Output Voltage | | DC Bus Voltage | |
- 220V 311V |
] LAY
| DSP :
| [ T T DSP P T
utput Curen
| | PLC State I‘—I Output C t | |
| | Stop I I 3.1 Amp | |
e | |- |
—_——_—————_——_——_——_——_——_— - - - - - - - - - - —_— - ——— I-
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8. Seznam programovatelnych parametrti — méniéa 7300CV

Skupina
parametru Popis

Zakladni provozni nastaveni

Start/Stop a zpusob fizeni frekvence

Manualni a automaticky zpusob restartu

Zakladni provozni parametry

Zobrazeni displeje

Multifunkéni vstupy

Krokovani a pfedvolené frekvence

Analogové vstupy

Analogovy vystup a reléové vystupy

Ochranné funkce

Zavislosti U/f

PID regulator

Limity PID regulatoru a utlumova funkce

Sériova komunikace

Parametry motoru po identifikaci (automatickém ladéni)

alnlalinl2lalo|e|Njo|u|sw|iv = o

Provozni doby a tovarni nastaveni
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Parametry skupiny 0 : Zakladni provozni nastaveni

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
0-00 | (Control Mode) Zpiisob Fizeni 0000: Vektorové rizeni *3
Obecné pouziti
0001: Vektorové rizeni 0000
Proménny moment
0002: Skalarni Fizeni
Rizeni V/f
0-01 | (Motor Rated Volt) |Jmenovité napéti | ----- *3
motoru (V) *5
0-02 (Motor Rated Ampt) | Jmenovity proud — |----- *3
motoru (A) *5
0-03 | (Motor Rated KW) | Jmenovity vykon | ----- *3
motoru (kW) *5
0-04 (Motor Rated RPM) | Jmenovité otacky — |----- *3
motoru *5
(Otacky x 100) *7
0-05 (Motor Rated Hz) Jmenovita = |--——-- *3
frekvence motoru *5
(Hz)
0-06 |(Auto Tuning) Automaticka 0000: Neumoznéna 0000
identifikace 0001: Umoznéna
parametrii motoru
0-07 | (AC Input Volt) Sitové napajeci Jednofazové napéjeni 230V:
napéti 170 264 V
Trojfazové napdjeni 400V:
323-528V
0-08 | (Select Language) | Vybér jazyka 0000: Anglictina Pouze
0001: Némcina 0000  |pro
0002: Francoustina LCD
0003: Ttalitina displej

0004: Spanalstina

*7: Plati pro versi softwaru 2.3 a vyssi
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Parametry skupiny 1 : Start/Stop a zplisob rizeni frekvence

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
1-00 | (Run Source) Volba zpiisobu 0000: Rizeni z klavesnice
Fizeni 0001: Externi Fizeni
Run/Stop 0000
0002: Rizeni ze sériové linky
0003: Rizeni z vnitiniho PLC
1-01 (MFIT Run Mode) | Run/Stop 0000: Forward/Stop (Vpied/Stop)
Forward-Reverse Reverse/Stop (Zpét/Stop)
Zpusob Fizeni 0001: Run/Stop (Chod/Stop) 0000
z externich vstupti Forward/Reverse
(Vpied/Zpét)
0002: Ttivodicové fizeni
Run/Stop
1-02 | (Reverse Oper) Zakaz reverzace 0000: Reverzace povolena 0000
0001: Reverzace nepovolena
1-03 (Keypad Stop) Tlacitko STOP na |0000: Stop tlacitko ucinné 0000
ovladacim panelu | 0001: Stop tlacitko neucinné
1-04 | (Starting Method) | Zptisob startu 0000: Normalni start 0000
0001: Start do béziciho
motoru
1-05 (Stoping Method) | Zptizob zastaveni |0000: Zastaveni po sestupné 0000
rampg se stejnosmernym
brzdénim
0001: Volny dobéh
1-06 | (Frequency Zdroj 0000: Klavesnice 0000
Source) frekvenénich 0001: Potenciometr na
prikazi ovladacim panelu
0002: Externi analogovy signal,
nebo externi
potenciometr
0003: Motorpotenciometr,
ptikazy Up/Down
0004: Sériova linka
0005: Impulsni fizeni vstup S5 *7
1-07 | (Keypad Rizeni Up/Down z | 0000: Po stisknuti klaves 0000
Up/Down) klavesnice Up/Down musi byt

stisknuta klavesa Enter

0001: Frekvence se méni ihned
po stisknuti klaves
Up/Down
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Parametry skupiny 2 : Manualni a automaticky zpusob restartu

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
2-00 | (PwrL Selection) | Kratkodoby 0000: Kratkodoby vypadek
vypadek napajeni napdjeni nepovolen
a restart 0001: Kratkodoby vypadek 0000
napajeni a restart povolen
0002: Kratkodoby vypadek
napajeni a restart povolen
pfi €innosti CPU
2-01 (PwrL Ridethru T) | Povolena doba 0.0-2.0s 0.5
vypadku napéjeni
(s)
2-02 (Delay of Restart) | Doba zpozdéni 0,0 -800s 0.0
automatického
restartu
2-03 | (Num of Restart) | Pocet pokust o 0-10 0
automaticky
restart
2-04 | (Auto Restart) Zpusob 0000: Restart do béziciho motoru | 0000
automatického 0001: Normalni start
restartu
2-05 | (Direct Start Sel) | B&h motoru po 0000: Béh motoru po pripojeni | 0000
pripojeni napajeni
napajeni 0001: Béh motoru po pripojeni
napajeni neumoznén
2-06 (Delay on timer)) | Zpozd'ovaci 0,0 —300 s 0.0
casovac (s)
2-07 | (Reset Mode Sel) 0000: Reset mozny pii povelu
Zpusob resetu Run ve stavu OFF
0001: Reset mozny pii povelu
Run ve stavu ON nebo
OFF
2-08 (KEB Decel Time) | Vyuziti kinetické | 0.0 : Neumoznéno 0.0

energie motoru

0.1 —25.0 : KEB Zpomalovaci
doba
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Parametry skupiny 3 : Zakladni provozni parametry

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
3-00 | (Freq Upper Limit) |Horni mez frekvence (Hz) |0.01 —650.00 50.00/ | *4
60.00

3-01 | (Freq Lower Limit) |Dolni mez frekvence (Hz) |0.01 —650.00 0.00

3-02 | (Accel Time 1) Doba zrychleni 1 0.1 -3600.0 10.0 *1
(sec)

3-03 | (Decel Time 1) Doba zpomaleni 1 0.1 —3600.0 10.0 *1
(sec)

3-04 | (S-Curve 1) S — Kiivka 1 (sec) 0.0-4.0 0.0
Pro zrychleni a zpomaleni

3-05 | (S-Curve 2) S — Kitivka 2 (sec) 0.0-4.0 0.0
Pro zrychleni a zpomaleni

3-06 | (Accel Time 2) Doba zrychleni 2 0.1 —3600.0 10.0 *1
(sec)

3-07 | (Decel Time 2) Doba zpomaleni 2 0.1 —3600.0 10.0 *1
(sec)

3-08 | (Jog Dec Time) Krokovani 0.1 -25.5 0.5 *1
Doba zrychleni
(sec)
Rizeni z MFIT

3-09 | (Jog Dec Time) Krokovani 0.1 -25.5 0.5 *1
Doba zpomaleni
(sec)
Rizeni y MFIT

3-10  [(DCIN;j Start Freq) | Startovaci frekvence 0.1 -25.5 1.5
stejnosmérné¢ho brzdeéni

(Hz)

3-11 (DClnj Level) Uroveti DC brzdéni ( %) 0.1 -300.0 100.0

3-12 | (DClInj Time) Doba DC brzdéni (sec) 0.0-25.5 0.5

3-13 (Skip Freq 1) Vynechana frekvence 1 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-14 | (Skip Freq2) Vynechana frekvence 2 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-15 (Skip Freq 3) Vynechana frekvence 3 0.00 — 650.00 0.0 *1
(Hz)

3-16 (Skip Bandwith) Pasmo vynechané 0.00 —30.00 0.0 *1

frekvence (Hz)
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3-17 | (Parameter Lock) | Uzamcdeni 0000: VSechny parametry
parametri neuzaméeny
0001: Parametry (6-00) az (6-08) | 0000
uzamcéeny
0002: VSechny parametry
uzamceny kromé (6-00) az
(6-08)
0003: Uzam¢eny vSechny
parametry
3-18 | (ROM Pack Kopirovani ROM [ 0000: ROM neptistupna
Operate) méni¢e do vn&jsi | 0001: Kopirovani ROM do KJ 0000
kopirovaci 0002: Kopirovani z KJ do ROM
jednotky KJ 0003: Kontrola KJ
3-19 | (Fan Control) Rizeni ventilatord | 0000: Automatické Fizeni dle
meénice teploty
0001: Ventilator funkéni pouze 0000
pfi RUN ménice
0002: Ventilatory trvale v
¢innosti
0003: Ventilatory vypnuty
3-20 | (Energy Save ReZim Gspory 0000: Bez uspory energie
Mode) energie 0001: Piepnuti do uspory energie | 0000 *6
Pouze pro tizeni z multifunkénich vstupti na
U/t zvolené frekvenci
3-21 (Energy Saving Zisk uspory 0-100 80 *6
Gain) energie (%)
3-22 (Carrier Freq) Nosna frekvence |2 -16 10
(kHz)
3-23  |(Center F of Trav) | Stfedni frekvence |5.00 —100.0 20.00
pilovitych kmitt
T kmity
(%)
3-24 | (Amplit of Trav) | Amplituda T 0.1 -20.0 10.0
kmith (%)
3-25 (Drop of Trav) Pokles T kmitu 0.0 -50.0 0.0
(%)
3-26  |(Acc T of Trav) Doba nabéhu T 0.5-60.0 10.0
kmitli (sec)
3-27 | (Decc T of Trav) |Doba dob&hu T 0.5-60.0 10.0
kmitti (sec)
3-28 | (Rise Deviated) Kladny posun 0.0-20.0 10.0
T kmitdt (%)
3-29 | (Lower Deviated) | Zaporny posun 0.0-20.0 10.0
Tkmitt (%)
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Parametry skupiny 4 : Zobrazeni displeje

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
4-00 | (Motor Curr Proud motoru 0000: Zobrazeni proudu
Disp) neumoznéno 0000 *1
0001: Zobrazeni proudu
umoznéno
4-01 (Motor Volt Disp) | Napéti motoru 0000: Zobrazeni napéti
neumoznéno 0000 *1
0001: Zobrazeni napéti
umoznéno
4-02 | (Bus Volt Disp) DC napéti 0000: Zobrazeni DC napéti
meziobvodu neumozneéno 0000 *1
0001: Zobrazeni DC napéti
umoznéno
4-03 (PLC Status Disp) |PLC Status 0000: Zobrazeni PLC Stavu *1
(Stav PLC) neumozneéno 0000
0001: Zobrazeni PLC stavu
umoznéno-
4-04 | (Display Scaling) | Volba hodnoty pfi |0 - 9999 1800 *1
zobrazeni otacek
motoru
4-05 | (Display Units) UZzivatelska volba | 0000: Zobrazeni vystupni *1
zobrazeni displeje frekvence
0001: Zobrazeni otacek motoru | 0000
Zobrazeni celociselné
(XXXX)
0002: Otacky motoru
1 desetinné misto
(XXX.X)
0003: Otacky motoru
2 desetinna mista
(XX.XX)
0002: Otacky motoru
3 desetinna mista
(X.XXX)
4-06 (PID Feed Disp) | Zobrazeni 0000: Zobrazeni neumoznéno 0000 *]
zpétnovazebniho | 0001: Zobrazeni
signalu PID
regulatoru
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Parametry skupiny 5 : Multifunkéni vstupy — MFIT

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
5-00 | (MFIT S1 Sel) | Multifunk¢éni | 0000: Forward/Stop ptikaz z panelu 0000
vstup Sl 1-01 =0000
0001: Reverse/Stop z panelu
1-01 =0000
5-01 (MFIT S2 Sel) | Multifunk¢éni | 0002: Nastavena frekvence 1 (6-02) 0001
vstup S2 0003: Nastavena frekvence 2 (6-03)
0004: Nastavena frekvence 3 (6-05)
0005: Krokovani Jog
5-02 (MFIT S3 Sel) | Multifunkéni | 0006: Pfepinani mezi 0002
vstup S3 zrychlenim/zpomalenim 1 a 2
0007: STOP nebezpeci —Kontakt A
0008: Odpojeni vystupu
5-03 (MFIT S4 Sel) Multifunkéni | 0009: Hledani rychlosti 0003
vstup S4 0010: Rezim Uspory energie
0011: Vybér signali fizeni
0012: Volba komunikace
5-04 | (MFIT S5 Sel) | Multifunkéni | 0013: Zakaz zrychlovani/zpomalovani | 0004
vstup S5 0014: Piikaz UP
(Pouziva se pro |0015: DOWN
encodér) 0016: Vybér analogového Fizeni
0017. Vypnuti PID regulatoru
5-05 (MFIT S6 Sel) | Multifunkéni | 0018. Reset 00018
vstup S6 0019: Vstup pulsniho snimace
Vstup S5
(Pouziva se pro | 0020: Zpé&tnovazebni signal
zpétrrlovazebni Vstup S6
signdl) 0021: Posouvaci signél 1
Vstup S6
0022: Posouvaci signal 2
Vstup S6
0023: Analogovy vstup AIN
0024: Aplikace PLC
0025: T kmity Run
0026. T kmity Run kladnd odchylka 0023
0027: T kmity zaporna odchylka
5-06 | (MFIT AINSel) | Multifunkeni | ag. Funfec KEB Y
vstup AIN 0029: Stop nebezpeci — kontakt B
5-07 | (MFIT Scan Vyhodnoco- | Pocet vzorkti VP=1- 100 5
Time ) vaci doba
vstupl
S1-S6
Doba=
(VP x 4msec)
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0000:
Po STOP zlstava zachovéana nastavena
5-08 (Stop Sel by | 7psob frekvence. Po zastaveni je funkce
MFIT) | zastavenipti | UP/DOWN neldinna. 0000
vyuziti
multifunkénich | 0001:
vstuptt MFIT Po STOP piechazi nastavena frekvence
programova- na nulu
nych pro funkci
UP/DOWN 0002:
Po STOP zlstava zachovéana nastavena
frekvence. Po zastaveni je funkce
UP/DOWN t¢inna
5-09 (Step Up/Down | Skokova zména | Velikost skoku : 0.00 — 5.00 0.00
Fun ) frekvence
(Hz)
5-10 (Pulse Input | Délici pomér 0.001 —9.999 1.000 *7
Mult) snimace IRC
Parametry skupiny 6 : Krokovani a predvolené frekvence
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
6-00 | (Keypad Freq) Frekvence z panelu 0.00 — 650.00 5.00 *1
6-01 (Jog Freq) Frekvence krokovani (Hz) 0.00 — 650.00 2.00 *1
6-02 | (Preset Speed 1) |Ptedvolena frekvence 1 (Hz) |[0.00 —650.00 5.00 *1
Vstup S3
6-03 (Preset Speed 2) |Predvolena frekvence 2 (Hz) [0.00 — 650.00 10.00 *1
Vstup S4
6-04 | (Preset Speed 3) |Ptedvolena frekvence 3 (Hz) |[0.00 — 650.00 20.00 *1
Vstup S3 + S4
6-05 (Preset Speed 4) | Predvolend frekvence 4 (Hz) |0.00 — 650.00 30.00 *1
Vstup S5
6-06 | (Preset Speed 5) |Ptedvolena frekvence 5 (Hz) |0.00 — 650.00 40.00 *1
Vstup S5 + S3
6-07 | (Preset Speed 6) |Ptedvolena frekvence 6 (Hz) |0.00 —650.00 500.00 |*1
Vstup S5 + S4
6-08 (Preset Speed 7) |Predvolend frekvence 7 (Hz) |[0.00 — 650.00 60.00 *1
Vstup S5+ S4 + S3
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Parametry skupiny 7 : Analogové vstupy

Funkce této skupiny lze aplikovat pro 5-06 = 0023 (Analogovy vstup AIN)

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.

7-00 | (AIN Gain) Zesileni analogového signalu (%) |0 -200 100 *1

7-01 (AIN Offset) Offset analogového signalu.....(%) |0-100 0 *1

7-02 | (AIN Bias) Smér posunu 0000: Kladny | 0000 *1
0001: Zaporny

7-03 (AIN Slope) Smér analogového signalu 0000: Kladny | 0000 *1
0001: Zaporny

7-04 | (AIN Scan Time) | Vyhodnocovaci doba (AIN, AlI2) = |VP1=1-100 50 *1

VP1 x 4msec
7-05 (AI2 Gain) Zesileni analogového signalu Al2 0-200 100 *1

Vstup S6 (%)
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Parametry skupiny 8 : Analogovy vystup a reléové vystupy

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
8-00 | (AO Mode Sel) | Analogovy vystup 0000: Vystupni frekvence *1
0-10V 0001: Nastavena frekvence 0000

0002: Vystupni napéti

0003: DC napéti meziobvodu

0004: Vystupni proud

0005: Zpétnovazebni signal
PID *7

8-01 | (AO Gain) Zesileni vystupu (%) |0 - 200 100 *]

8-02 | (Relay R1 Sel) | Vystupnirelé R1 0000: Run — M¢nic€ v ¢innosti

0001: DosaZena pracovni
frekvence + 8-05 0006

0002: Dosazena frekvence
8-04 + 8-05

0003: Frekvence > 8-04

0004: Frekvence < 8-04

8-03 (Relay R2 Sel) | Vystupni relé 2 0005: Momentové pietizeni 0000

0006: Chyba ménice

0007: Automaticky Restart

0008: Kratkodoby vypadek
napéti

0009: Rychl¢é zastaveni,
externi STOP

0010: Zastaveni volnym
dobéhem

0011: Ptetizeni motoru

0012: Ptetizeni ménice

0013: Ztrata zpétnovazebniho
signalu

0014: PLC ve funkci

0015: Zapnuto napajeni  *7

8-04 | (Freq Agree) Porovnavaci frekvence |0.00 — 650.00 0.00 *1
pro souhlas (Hz)

8-05 (Freq Agree Pasmo souhlasu 0.00 —30.00 1000.00 | *1
with) frekvence (x Hz)
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Parametry skupiny 9 : Ochranné funkce

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.

nastav.

9-00 | (Trip ACC Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana G¢inna 0000
zastaveni pii 0001: Ochrana net¢inna
zrychlovani

9-01 | (Trip ACC Level) | Uroveni ochrany proti
zastaveni pii 50- 300 200
zrychlovani (%)

9-02 | (Trip DEC Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana G¢inna 0000
zastaveni pii 0001: Ochrana net¢inna
zpomalovani

9-03 (Trip DEC Level) | Uroveni ochrany proti
zastaveni pii 50- 300 200
zpomalovani (%)

9-04 | (Trip RUN Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana G¢inna 0000
zastaveni pi1 chodu 0001: Ochrana neucinna

9-05 (Trip Run Level) | Uroveti ochrany proti
zastaveni pii chodu 50- 300 200
(%0)

9-06 | (Dec Sel Trip Zpomalovaci rampa pii | 0000: Rampa (3-03) 0000

RUN) ochrang 0001: Rampa (9-07)
9-07 | (Dec Time Trip Zpomalovaci rampa pii
Run) ochrané ménice proti | 0.1 —3600.0 3.0
zastaveni

9-08 (Motor OLI Sel) | Elektronicka ochrana | 0000: Ochrana t¢inna 0000
motoru OL1 0001: Ochrana net¢inna

9-09 | (Motor Type) Typ motoru 0000: Standardni motor 0000

0001: Motor navrZeny
pro aplikaci s
ménicem
9-10 | (Motor OL1 Ochrana motoru 0000: Konstantni moment
Curve) Ochranna kiivka (Trvale OL=103%),
150% po minutu 0000
0001:Proménny moment
(Trvale OL=113%).
123% po 1 minutu
9-11 (Motor OL1 Cinnost po pietizeni 0000: Volny dobéh 0000
Operant) Aktivace ochrany 0001: Pokrac¢ovani v ¢innosti
po aktivaci ochrany

9-12  [(Torq Det Sel) Ochrana proti 0000: Ochrana netc¢inna 0000
momentovému 0001: Ochrana umoznéna
pietiZeni pouze na nastavené

0002:

frekvenci
Ochrana U¢inna pii
¢innosti meénice
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9-13 (Torq Det Cinnost po detekci 0000: M¢éni€ pokracuje 000
Operant) momentového v ¢innosti
pietiZeni 0001: Volny dobéh
9-14 |(TorqDetLevel) |Uroven detekce 30-200 160
momentového
pretizeni (%)
9-15 (Torq Det Delay) | Aktiva¢ni doba po 0.0- 25.0 0.1
detekci momentového
pietizeni (sec)
Parametry skupiny 10 : Zavislosti V/f
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
10-00 | (V/f Selection) Zavislost napéti/frekvence |0-18 0/9 *4
*6
10-01 | (Torque Boost) Momentové zvyseni (%) 0-30.0 0.0 *1
*6
10-02 | (Motor noLoad Proud nezatizeného motoru |---- 0000 *5
Amp) (A) *6
10-03 | (Motor rated Slip) | Kompenzace skluzu motoru | 0.0- 100.0 0.0 *1
(%) *6
10-04 | (Max Frequency) |Maximdlni frekvence 50.00 — 650.00 50.00/ |*4
(Hz) 60.00 *6
10-05 | (Max Voltage) Maximalni napéti pii 0.0-100.0 100 *6
maximalni frekvenci
Pomérna hodnota (%)
10-06 | (Mid frequency) Stied frekvence 50.00 — 650.00 2.50/ *6
(Hz) 3.00
10-07 | (Mid Voltage) Napéti pfi stiedni frekvenci | 0.0 — 100.0 7.5 *6
Pomérna hodnota (%)
10-08 | (Min Frequency) | Minimalni frekvence 0.10 - 650.00 0.50 *6
(Hz)
10-09 | (Min Voltage) Minimalni napéti pii 0.0-100.0 7.5

minimalni frekvenci

Pomérna hodnota (%)
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Parametry skupiny 11: PID requlator

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
0000: Regulator nefunkcni
0001: Zakladni konfigurace
D slozka paralelné k P | 0000
11-00 |(PIDModeSel) | gonfisurace PID 0002: Derivace ve zp&tné
regulatoru vazbé
0003: Zakladni konfigurace
D slozka inverzni
0004: Inverzni derivace ve
zpétné vazbé
0005: Frekvencni ptikaz a
D slozka
0006: Frekvencni piikaz a
derivace ve zpétné
vazbé
0007: Frekven¢ni ptikaz a
inverzni D slozka
0008: Frekvencni ptikaz a
inverzni derivace ve
zpétné vazbé
11-01 | (Feedback Gain) Zesileni regulacni 0.00 -10.00 1.00 *]1
odchylky
(%0)
11-02 | (PID Gain Proporcionalni zisk 0.0-10.0 1.00 *]1
(%0)
11-03 | (PID I Time) Integraéni ¢asova 0.0-100.0 10.0 *1
konstanta
(sec)
11-04 | (PID D Time) Derivacni ¢asova 0.00 - 10.00 0.00 *1
konstanta
(sec)
11-05 | (PID Offset) PID Offset 0000: Kladny offset 0000 *1
0001: Zaporny offset
11-06 | (PID Offset Adj) |Nastaveni PID Offsetu |0-109 0 *]
(%0)
11-07 |(Output Filtr T) | Casova konstanta 0.0 -2.5 0.0 *]

vystupniho filtru
(sec)
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Parametry skupiny 12 : Limity PID requlatoru a utlumové funkce

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
12-00 | (Fb Los Det Sel) | Detekce ztraty 0000: Detekce neumoznéna
zpétnovazebniho 0001: Detekce umoZznéna 0000
signalu Méni€ pokracuje
v ¢innosti
0002: Detekce umoznéna
Motor zastavuje
12-01 |(FbLos DetLvl) |Urovei detekce ztraty | 0-100 0
zpétnovazebniho
signalu
(%0)
12-02 |(Fb Los Det Time |Zpozdéni detekce 0.0-25.0 1.0
ztraty
zpétnovazebniho
signalu
(sec)
12-03 | (PID I Limit) Mez integrac¢ni 0-100 100 *]1
slozky
(%0)
12-4 (I Time value Sel) | Nulovani integrac¢ni 0000 : Nulovani neumoznéno
slozky kdyz je rovna | 0001 : Nulovéni po 1 sec
hodnot€ parametru 0002 : Nulovani po 30 sec
12-03
12-05 | (I Error Margin) Meze integracni 0-100 0
chyby
(jednotky)
(1 jednotka=1/8192)
12-06 |(PID Comm Zpétnovazebni 0000: 0 — 10V 0000
Souce) signal 0001: 4 — 20mA
12-07 | (Sleep Level) Frekvence utlumové |0.00 — 650.00 0.0 *7
funkce PID
12-08 | (Sleep Delay Zpozdéni utlumové 0.0-25.5 0.0 *7
Time) funkce PID
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Parametry skupiny 13 : Sériova komunikace

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
13-00 |(Serial Comm Adr) | Adresa ménice 1-124 1 *2%3
13-01 |(Serial Baud Rate) | Pfenosova rychlost |0000: 4800 0003 *2%*3
(bps) 0001: 9600
0002: 19200
0003: 38400
13-02 | (Comm Stop Bit) Pocet stop biti 0000: 1 Stop bit 0000 *2%*3
0001: 2 Stop bity
13-03 | (Com Parity Sel) Parita 000: Bez parity 0000 *2%*3
0001: Suda parita
0002: Licha parita
13-04 | (Comm Data Format datového 0000: 8 bith 0000 *2%3
Format) slova 0001: 7 bitd
Parametry skupiny 14 : Parametry motoru po identifikaci
Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
14-00 | (Stator Resistor) Odpor statoru () |- *3%5
14-01 (ROtOI' Resistor) Odpor rotoru (Q) _____ *3%5
14-02 |(EquiInductance)  |Nahradni induk¢nost (mH) | ----- *3*5
14-03 | (Magnet Current) | Magnetizaéni proud (A) | -—--- ¥3%5
14-04 | (Ferrite Loss) Ztraty v zeleze |- ¥3%5
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Parametry skupiny 15 : Provozni doby a tovarni nastaveni

Funkce | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni | Pozn.
nastav.
15-00 | (Drive Model) Koédové ¢islo ménice | Viz tabulka kodovych Cisel --- *3
15-01 | (Software Version) | Verze softwaru —_— —_— *3
15-02 | (Fault Log) Posledni 3 chybova - *3
hlaseni
15-03 | (Elapsed Hours) Provozni doba 0-9999 - *3
meénice
(Hodiny)
15-04 | (Elapsed Provozni doba 0-27 - *3
Hours*1 0000) ménice
(Hodiny * 10000)
15-05 | (Elapsed Time Sel) | Zptsob zaznamu 0000: M¢ni¢ pod napétim 0000 *3
provozni doby 0001: Méni€ v aktivni ¢innosti
15-06 | (Rest Parameter) | Tovarni nastaveni |1110: Nastaveni pro 50 Hz | 0000 *4
1111: Nastaveni pro 60 Hz
1112: Reset programu PLC
Kédové €islo ménice
Typové oznaceni ménice Parametr Typové oznaceni ménice Parametr
Napajeni ménice : 1 x 230V (15-0) | Napajeni ménice: 3 x 400V (15-0)
RCO0AC 2P5 0001BE 401
0001AC 201 0002BE 402
JINTHBCBA 0002AC 202 JINTHBCBA 0003BE 403
0003AC 203 0005BE 405
7RS0BE 408
0010BE 410
0015BE 415
0020BE 420
0025BE 425
0030BE 430
0040BE 440
0050BE 450
0060BE 460
0070BE 470
Poznamky:
*1 : Lze ménit béhem ¢innosti ménice
*2 : Nelze ménit v pritbéhu komunikace
*3 : Neméni se pfi tovarnim nastaveni

*4 .
*5
*6
*T .

Ptevadi parametry do tovarniho nastaveni

: Parametry se méni dle pfipojeného motoru
: Pouzitelné pouze pro fizeni V/f

Plati pro verzi softwaru 2.3 a vyssi
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9. Popis parametru

Parametry skupiny 0 : Zakladni provozni nastaveni

0-00 : Zpisob Fizeni

0000 Vektorové rizeni (Pro obecné pouziti)

0001 Vektorové rizeni (Mo6d VT pro pumpy a ventilatory)
0002 Skalarni Fizeni V/f

Vektorové tizeni pro obecné pouziti, je vhodné pro vétSinu aplikaci véetné rychlych
zmén zatéze.

Vektorove tizeni VT je vhodné pro pumpy a ventilatory. Magnetiza¢ni proud motoru se
meéni se zatézi, méni se proud a dosahne se Gspory energie.

Skalarni fizeni viz parametry skupiny 10.

: Jmenovité napéti motoru (V)

: Jmenovity proud motoru (A)

: Jmenovity vykon motoru (kW)

: Jmenovité otacky motoru (ota¢ky/min)

: Jmenovita frekvence motoru (Hz)

: Automaticka identifikace parametri motoru (automatické ladéni)
0000: NeumoZnéno
0001: UmoZnéno

Pted automatickym ladénim je zapotiebi nejdiive zadat parametry motoru (0-01) az (0-05).
Identifikované udaje o pfipojeném motoru jsou zapsany jako parametry skupiny 14

Upozornéni

Identifikace parametri motoru je ve stacionarnim stavu motoru. V priibéhu
identifikace se motor neotaci a na displeji je zobrazeno hlaSeni —AT-. Neni tedy
zapotiebi odpojovat zatéZ motoru.

V priibéhu identifikace jsou Fidici signaly neucinné.

Pred identifikaci musi byt motor zastaven.

Identifikovatelné parametry jsou pouZity pouze pro vektorovy rezim.

: Napajeci napéti ménice, nastavuje se podle napéti napajeci sité
Jednofazové napdjeni 1 x 220V (170.0 — 264.0V)
Trojfazové napajeni 3 x 400V (323.0 — 528.0V)

: Vybér jazyka
0000: Anglictina
0001: Némcina
0002: Francoustina
0003: Italstina
0004: Spanalstina

Funkce vybér jazyka je pouzitelny pouze pro displej LCD.
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Parametry skupiny 1 : Start/Stop a zplisob rizeni frekvence

1-00 : Volba zptusobu Fizeni
0000 : Rizeni z klavesnice
0001: Externi Fizeni z ovladacich vstupi
0002 : Rizeni pomoci sériové linky z nadiazeného systému
0003 : Rizeni z vnitiniho automatu PLC

Pro parametr (1-01)=0001 je ménic€ fizen z ovladacich vstupti a funkce tlacitka STOP na
ovladacim panelu je ur¢ena parametrem (1-03).

: Zpisob Fizeni z externich ovladacich vstupi

0000 : Forwad/Stop- Reverse/Stop = Vpred/Stop — Reverzace/Stop
0001 : Run/Stop- Forvard/Stop = Chod ménice/Stop — Vpred/Stop
0002 : Trivodi¢ové Fizeni

Pro (1-01)=0001, je pouziteln¢ tlacitko STOP na ovladacim panelu.
Soucasna aplikace poveli Forward a Reverse je vyhodnocena jako STOP.

Piiklady zapojeni ovladacich vstupi

(1-01)=0000
Vstup lze ovladat tranzistorem NPN Vstup lze ovladat tranzistorem PNP
N'PN PNP
—1 81 FwbD —— 1 FWD
— S2 REV —1 82 REV
ov COM 24V COM
(1-01)=0001
Vstup lIze ovladat tranzistorem NPN Vstup lze ovladat tranzistorem PNP
N'PN PNP
——1S1 RUN — S1 RUN
——1S2 FWD/REV —1S2 FWD/REV
ov COM 24V COM

FWD=Forvard=vpted, REV=Reverse=reverzace, RUN=chod
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1-01=0002 T¥rivodicové rizeni

Vstup lIze ovladat tranzistorem NPN Vstup lze ovladat tranzistorem PNP
STOP RUN STOP RUN
{K—i $1 RUN {L—li S1 RUN
S28TOP S2STOP
I i S3 FWD/REV I S3 FWD/REV
0V COM 24V COM

V ttivodiCovém fizeni nelze vstup S3 ovladat parametrem (5-02).

Casové pritbéhy vystupu pro parametry (1-01)=0000, (1-01)=0001

S1 RUN

S2 REV

|

I

|
Vystup l/ FWD [\
1-01=0000 I | l'\ rev |/
Vystup V—\ |
1-01=0001 FWD | -

: Zakaz reverzace
0000: Reverzace motoru je povolena
0001 : Reverzace motoru neni povolena

: Tlacitko STOP na ovladacim panelu
0000 : STOP tlacitko je icinné
0001 : STOP tlacitko neni ucinné

: Zpisob startu ménic
0000 : Normalni start po zrychlovaci rampé na pozadovanou frekvenci
0001 : Start do béziciho motoru, hledani rychlosti rotoru

: Zpusob zastaveni
0000: Zastaveni po zpomalovaci rampé s nastavitelnym stejnosmérnym brzdénim
0001: Volny dobéh motoru

Motor zastavuje po piikazu STOP.
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: Zdroj frekven¢nich prikazi

0000 : Frekvence je zadavana tlacitky na ovladacim panelu

0001 : Frekvence je zadavana pomoci potenciometru na ovladacim panelu

0002 : Frekvence je Fizena externim analogovym signalem nebo z externiho

potenciometru.

0003 : Funkce motorpotenciometr, frekvence je Fizena prikazy UP/DOWN
z volitelnych vstupi S1-S6

0004 : Frekvence je Fizena ze sériové linky

0005 : Impulsni Fizeni ze vstupu S5
Frekvence je Fizena z vystupu snimace IRC,

(pouze pro verzi softwaru 2.3 a vyssi)

Po nastaveni jednoho parametru ze skupiny (5-00) az (5-06)= 16 lze pfepinat mezi
tfizenim z klavesnice a externim analogovym signalem. Pro odpovidajici multifunkéni
vstup ve stavu ON je frekvence fizena analogovym signalem ze svorkovnice TM2.

Pro (1-06)=0002 je frekvence fizena externim analogovym signdlem.. Po nastaveni
jednoho parametru ze skupiny (5-00) az (5-06)= 16 zle piepinat mezi fizenim externim
analogovym signdlem a fizenim z klavesnice. Pro odpovidajici multifunkéni vstup ve
stavu ON je frekvence fizena potenciometrem VR z ovladaciho panelu.

Funkce motorpotenciometru je podrobné popsana u parametrii (5-00) az (5-06).

Priorita ¢teni frekvence:

Rizeni PLC >T kmity > krokovani Jog >nastavena frekvence > tla¢itka vice méné na
ovladacim panelu nebo ptikazy UP/DOWN.

Frekvence je fizena z vystupu snimace IRC, tidici pulsy jsou pfivadény na vstup SS.
Nutno nastavit délici pomér snimace IRC, parametr (5-10).

Ptiklad: Vstupni frekvence je 4 kHy, d¢€lici pomér (5-10) je 1.500, (5-04)=19.
Vystupni frekvence je 40.00 * 1.5 = 60.00Hz

1-07 : Rizeni operace Up/Down z ovladaciho panelu — motorpotenciometr
0000 : Tlacitko Enter musi byt stisknuto pri zméné frekvence tla¢itky UP/DOWN
na ovladacim panelu
0001 : Frekvence se méni ihned po stisknuti tlac¢itek UP/DOWN

55




Parametry skupiny 2 : Manualni a automaticky zpusob restartu

2-00 : Kratkodoby vypadek napajeni a restart
0000: Kratkodoby vypadek napajeni a restart nepovolen
0001 : Kratkodoby vypadek napajeni a restart povolen
0002: Kratkodoby vypadek napajeni a restart povolen p¥i ¢innosti CPU

2-01 : Doba povoleného vypadku napajeni : 0.0 — 2.0 sec

P11 poklesu napéti v napdjeci siti pod definovanou mez, odpoji méni¢ vystup. Jestlize se
napajeci napcti obnovi v ¢ase udaném (2-01) bude ménic startovat (SPIN start) do
bézicitho motoru ze stavajici hodnoty frekvence jinak po del§Sim vypadku ménic¢
zastavuje a na displeji je hlaSeni LV-C.

Doba povoleného vypadku napdjeni zavisi na typu ménice.

Pro (2-00) =0000 méni¢ pii vypadku napajeni ihned zastavuje.

Pro (2-00) = 0001 a dobu vypadku mensi nez (2-01), méni€ startuje SPIN startem v Case
0.5 sec.

Pro (2-02)=0002 a dobu vypadku napéjeni kratsi nez CPU ztrati napajeni z filtra¢nich
kondenzatorii bude méni€ restartovat podle nastaveni parametrti (1-00) a (2-04) a dle
stavu externich spinact.

Upozornéni :
U pracovnich strojii neni pfipustny automaticky restart po vypadku napdjeni. Kratkodoby
vypadek napé€ti neni povolen.

2-02 : Doba zpozdéni automatického restartu : 0- 800.0 sec
2-03 : Pocet pokusii 0o automaticky restart : 0 — 10

(2-03)=0 : M¢éni€ nestartuje po vypadku napajeni.

(2-03) >0 a (2-02)=0:
Méni€ startuje do béziciho motoru, SPIN start v Case 0.5 po vypadku.

(2-03)>0 a (2-02) >0 :
Méni€ zastavi po dobu udanou (2-02). Potom startuje SPIN startem na nastavenou
frekvenci.

4. Jestlize je méni€ ve stavu zpomalovani nebo DC brzdéni neprovadi se restart.

2-04 : Zpusob automatického restartu
0000 : Umoziiuje restart do béziciho motoru
0001 : Normalni start

(2-04)=0000: M¢énic¢ detekuje rychlost motoru a zrychluje na zvolenou frekvenci.
(2-04) =0001: M¢nic zrychluje od nulové frekvence na zvolenou frekvenci.

2-05 : Béh motoru po pripojeni napajeciho napéti ménice
0000 : Chod motoru ihned po pripojeni napajeciho napéti ménice
0001 : Motor neni v chodu po pripojeni napajeciho napéti ménice

56




Upozornéni
Pro (2-05)=0000 a nastaveni externiho fizeni ménice (1-00)=0001 bude pro spina¢ RUN
ve stavu ON po pfipojeni napajeciho napéti meni¢ startovat. Uvedeny rezim neni
vhodny pro pracovni stroje, kde je nebezpeci urazu obsluhy.
Pro (2-05)=0001 a nastaveni externiho fizeni (1-00)=0001 bude po piipojeni napdjeni a
aktivni spina¢ RUN ménic¢ ve stavu STOP, na displeji bude blikat hlaSeni STP1. Je
zapotiebi fidici spina¢ RUN rozpojit (stav OFF) a znovu sepnout (stav ON).

‘ 2-06 : Zpozid’ovaci ¢asovac : 0 — 300.0 sec

Po zapnuti napgjeni a (2-05)=0000, provede méni¢ automaticky restart po dob¢ (2-06), za
predpokladu, Ze jsou zapnuty odpovidajici fidici spinace (fizeni ze svorkovnice TM2).

2-07 : Zpusob resetu
0000 : Reset je umoZnén pouze pro povel Run ve stavu OFF
0001 : Reset je umozZnén pro povel Run ve stavu ON nebo OFF

Pro (2-07)=0000 a pt1 detekci chyby je tfeba rozepnout spina¢ RUN, aby se provedl reset.

‘ 2-08 : Vyuziti kinetické energie — detekéni doba : 0.00 — 25.00 sec

(2-08)=0 : Funkce vyuziti kinetické energie rotoru neti¢inna.
(2-08)>0 : Funkce vyuziti kinetické energie rotoru je G€inna.

Vypnuti napajeni Externi spina¢
| T (5-00) az (5-06)=28
] T™M2
| : Zapnuti napajeni Vstup S1 - S6
|
i DC napéti
Funkce KEB je aktivovana | | meziobvodu
pro napajeci napéti pod 190V |
2-08 je vétSi nez 0 | |
! Vystupni
I frekvence
|
|

I Zpomalovéai

(2-08) !

Prabéh funkce KEB pro ménic s napajenim 230V/50Hz

1. Piti kratkodobém vypadku napajeni, zakazu restartu a parametru (2-08) vétSim nez
nula se uplatiiuje funkce KEB.

2. Po vypadku napdjeni, detekuje CPU méni¢e DC napéti meziobvodu a je aktivovana

funkce KEB pii napéti 190V (napajeni 230V), nebo 380V (napdjeni 440V).

Po aktivovani funkce KEB, zpomaluje méni€ na nulu v Case (2-08).

4. Jestlize je v prubéhu ptsobeni funkce KEB obnoveno napdjeni a je sepnut jeden
z naprogramovanych multifunkémich vstupt (S1-S6), zrychluje méni¢ na ptivodni
frekvenci.

(98]
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Parametry skupiny 3 : Zakladni provozni parametry

3-00:
3-01:

Horni mez frekvence : 0.01 — 650.00 Hz
Dolni mez frekvence : 0.01 — 650.00 Hz

Pracovni pasmo a omezeni frekvence

Af(Hz)
.......... (3-00) -horni mez frekvence 7
Pracovni pasmo
"""""""" (301)- dolnimez frekvence  U(V)_
Poznamka:

Pro (3-01)=0Hz a ptikaz STOP ménice zastavi méni€ na 0 Hz.
Pro (3-01)>0Hz a piikaz STOP je na vystupu ménice frekvence (3-01).

3-02
3-03

: Doba zrychleni 1 : 0.1 — 3600.00 sec

: Doba zpomaleni 1 : 0.1 — 3600.00 sec
3-04:
3-04:
3-05:
3-06 :
3-07 :
3-08 :

S k¥ivka pro zrychleni/zpomaleni 1 : 0.0 — 4.0 sec
S k¥ivka pro zrychleni/zpomaleni 2 : 0.0 — 4.0 sec
Doba zrychleni 2 : 0.1 — 3600.00 sec

Doba zpomaleni 2 : 0.1 — 3600.00 sec

Krokovani — doba zrychleni : 0.1 — 25.5 sec
Krokovani — doba zpomaleni : 0.1 — 25.5 sec

Doba zrychleni = [3-02 (nebo 3-06) x Nastavena frekvence]/(0-05).

Doba zpomaleni = [3-03 (nebo 3-07) x Nastavena frekvence]/(0-05).

Pro parametr (5-00) az (5-06) nastaveny na hodnotu 06, lze ptepinat mezi dobou
zrychleni/zpomaleni 1 a dobou zrychleni/zpomaleni 2 pomoci spinace zapojeného na
zvoleny multifunkéni vstup TM2.

Pro parametr (5-00) az (5-06) nastaveny na hodnotu 05 je spusténi krokovani (Jog) fizeno
ze zvolen¢ho vnégjSitho multifumkéniho vstupu.

Pti nastaveni (3-04)=0 a (3-05)=0 se S kitivka neuplatni.

Vysledna doba zrychleni a zpomaleni = nastavend doba zrychleni/zpomaleni + ¢as
S kiivky. Napiiklad vysledna doba zrychleni = (3-02 )+ (3-04).

S kiivka se uplatni asi do 15% nastavené hodnoty frekvence, tj. od této hodnoty je nariist
frekvence linearni. Podobné¢ tomu je i pro zpomalovani.
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Priibéh frekvence po zrychlovaci a zpomalovaci rampé a S kiivka

A f(Hz)

Bez S krivky 7.
L

—_

—
w

~

v

Na obrazku znaci t, dobu zrychleni, t, dobu zpomaleni, ts; dobu zpozdéni udané S kiivkou.

3-10 : Startovaci frekvence stejnosmérného brzdéni : 0.1 —10.0 Hz
3-11 : Uroven stejnosmérného brzdéni : 0.0 — 300.0 %
3-12 : Doba stejnosmérného brzdéni : 0.0 — 25.5 sec

Pribéh stejnosmeérného brzdéni je zachycen na nasledujicim obrazku.

A f (Hz)
Zpomalovaci rampa
(3-10)
Zkraceni zpomalovaci rampy
t
A L (312) ~
DC brzdéni ¢

v

3-13 : Vynechana frekvence 1 : 0.00 — 650.00 Hz
3-14 : Vynechana frekvence 2 : 0.00 — 650.00 Hz
3-15 : Vynechana frekvence 3 : 0.00 — 650.00 Hz
3-16 : Pasmo vynechané frekvence : +0.00 — 30.00 Hz

Piiklad:

Pro nésledujici nastaveni parametrt : (3-13)=10.00Hz, (3-14)=20.00H, (3-15)=30.00Hz
Je nastaveno pasmo vynechané frekvence (3-16) ==+2Hz.

Zakazané frekvence jsou : 8-12Hz, 18-22Hz, 28-32Hz
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3-17 : Uzamceni parametri
0000 : VSechny parametry jsou neuzamceny, je moZna zména
0001 : Parametry (6-00) az (6-08) uzamcdeny, neni moZna zména

0002 : VSechny parametry uzaméeny kromé parametri (6-00) az (6-08)
0003 : Uzam¢eny vSechny parametry

3-18 : Kopirovani vnitini paméti EPROM
0000 : Kopirovani neumozZnéno
0001 : Kopirovani EPROM do kopirovaci jednotky
0002 : Kopirovani z kopirovaci jednotky
0003 : Kontrola paméti

Pro (3-18)=0003 se kopiruji parametry do ménice nebo z ménic¢e do kopirovaci jednotky a
soucasn¢ se provadi jejich kontrola.

3-19 : Rizeni ventilatorid ménice
0000 : Automatické Fizeni dle teploty uvniti ménice
0001 : Ventilatory jsou ve funkci pouze pri aktivni ¢innosti ménice
0002 : Ventilatory bézi trvale po zapnuti napajeni ménice
0003 : Ventilatory jsou trvale vypnuty bez ohledu na teplotu a ¢innost ménice

3-20 : ReZim uspory energie
0000 : ReZim uspory energie neni vyuZit
0001 : Piepnuti do funkce tispory energie pomoci multifunkénich vstupt

3-21 : Zisk v rezimu uspory energie : 0- 100 %

Rezim tspory energie se vyuziva u ventilatorti a pump nebo u dalSich zatizeni s velkym
momentem setrvacnosti, kde se pozaduje velky startovaci moment a v pribéhu
¢innosti zafizeni potfebny moment pohonu klesa. Proto se nasledné zmensuje
vystupni napéti ménice a dosahuje se uspor energie.

Pro ptepinani do rezimu uspory energie lze pouZit jeden z multifunk¢nich vstupi, pficemz
jeden z parametrt (5-00) az (5-06) se nastavuje na hodnotu 10.

V rezimu Uspory energie se vystupni napeti postupné zmenSuje dle nastaveni (3-21), Po
zapnuti prisluSného multifunkéniho vstupu (stav ON) bude vystupni napéti rovno :
Piivodni hodnota napéti x (3-21).

ReZim uspory energie lze pouZzit pouze pro méd Fizeni V/f.

Rampy zrychleni a zpomaleni jsou pro reZim uspory energie stejné jako pro rezim hledani
rychlosti pfi zachyceni rotoru.
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‘ 3-22 : Nosna frekvence : 2 — 16 kHz

Parametr Nosna Parametr Nosna Parametr Nosna Parametr Nosna
(3-22) frekvence (3-22) frekvence (3-22) frekvence (3-22) frekvence
kHz kHz kHz kHz
2 2 6 6 10 10 14 14
3 3 7 7 11 11 15 15
4 4 8 8 12 12 16 16
5 5 9 9 13 13
Poznamka:

1. Nosna frekvence se nastavuje s ohledem na vzdalenost mezi méni¢em a motorem.
Zménou nosné frekvence lIze eliminovat nevhodné vibrace a rezonance.
2. Hodnota parametru (3-22) odpovida nosné frekvenci v kHz.

3-25

3-23:
3-24:
: Pokles amplitudy v maximu kmitu : 0 —50%
3-26:
3-27:
3-28:
3-29:

Sti‘edni frekvence pilovych kmiti (T kmity) : 5 — 100% z nastavené frekvence
Amplituda kmita : 0.1 —20%

Doba nabéhu kmitu : 0.5 — 60.0 sec

Doba dobéhu, )sestupna strana kmitu) : 0.5 — 60.0 sec
Horni posun kmitu : 0.0 — 20.0 %

Dolni posun kmitu : 0.0 — 20.0 %

Casovy priibéh T — kmiti, zikladni parametry nastaveni

(3-24) (3-25)
Stredni
| frekvence :-gi::nce
(3-23) Z

|
: (3- 29)
(3-26) | (3-27)

T kmity se zapinaji z multifunk¢nich vstupli ménice, piicemz jeden z parametri
az (5-05) je nastaven na hodnotu 0025.

(5-00)
Po zapnuti odpovidajiciho spinae na

multifunkénim vstupu (stav ON) piejde méni¢ na sttedni frekvenci T- kmith udanou
parametrem (3-23). Pfechod na tuto frekvenci probihd po zrychlovaci rampé
definované¢ parametrem (3-02) nebo (3-06). Po vypnuti T kmitl (spina¢ na

multifunkénim vstupu OFF) ( zpomaluje méni¢ po sestupné rampé

definované

parametrem (3-03) nebo (3-07).
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Start - Stop pro T — kmity, vyznaceni defini¢nich parametra

Doba trvani kmitt

y (3-25) /\
(3-24)
|

|
(3-24) |
(3-25) |
L
8:83 (3-26) (3-27)

RUN |

_

(5-00)--(5-06)=25

Pribéh T kmitt lze tidit z multifunk&nich vstupii ménice. Je moZné posouvat stredni
hodnotu kmitt v kladném nebo v zaporném sméru jak zachycuje nasledujici obrazek.

Posun stiedni hodnoty T- kmita

Posun +

(5-00) a2 (5-06)=26 |

(5-00) az ( 5-06)=27 |

Ochrana proti zastaveni pii zrychlovani a zpomalovani je u T kmit net¢innd. Po piikazu
STOP méni¢ zastavuje po zpomalovaci rampé.

Frekvencni rozsah ménice je omezen horni a dolni mezni frekvenci. Jestlize je stfedni
frekvence T kmitd + amplituda véEétSi, nez horni mez, jsou kmity omezeny touto
frekvenci. Podobn¢ je tomu 1 u dolni mezni frekvence.

V pribéhu T kmit 1ze modifikovat vSechny nastavené parametry, tj. sttedni frekvenci,
amplitudu, pokles amplitudy. Nabéznou a sestupnou dobu kmiti.

Protoze ochrana proti zastaveni neni béhem T kmitli u¢inna je pied aplikaci volit
vykonové odpovidajici typ ménice.
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Parametry skupiny 4 : Zobrazeni displeje

4-00 : Zobrazeni proudu motoru
0000 : Zobrazeni proudu motoru neumoznéno
0001 : Zobrazeni proudu motoru umoznéno

4-01 : Zobrazen napéti motoru :
0000 : Zobrazeni napéti motoru neumoznéno
0001 : Zobrazeni napéti motoru umoznéno

4-02 : Zobrazeni DC napéti meziobvodu ménice
0000 : Zobrazeni napéti meziobvodu neumoznéno
0001 : Zobrazeni napéti meziobvodu umoznéno

4-03 : Zobrazeni stavu PLC automatu
0000 : Zobrazeni stavu PLC neumoZnéno
0001 : Zobrazeni stavu PLC umoZnéno

Tato funkce je pouZitelnd pouze pro displej LCD.

4-04 : Volba zobrazené hodnoty na displeji (zobrazeni otacek) : 0- 9999

Maximalni hodnota 4-04 odpovida jmenovitym otackdm motoru 0-05.

4-05 : Uzivatelska volba zobrazeni displeje
0000 : Zobrazeni vystupni frekvence ménice
0001 : Zobrazeni otacek motoru ve tvaru (xxxx)
0002 : Zobrazeni otacek s jednim desetinnym mistem (Xxx.x)
0003 : Zobrazeni otacek s dvéma desetinnymi misty (xx.xx)
0004 : Zobrazeni otacek s tifemi desetinnymi misty (x.xxx)

Nastavena frekvence je zobrazena i ve stavu STOP, displej blika.

4-06 : Zobrazeni zpétnovazebniho signilu PID regulatoru
0000 : Zobrazeni umozZnéno
0001 : Zobrazeni neumoZnéno

1. Zobrazeni velikosti zpétnovazebniho signalu.
Pro hodnotu parametru (5-05)=20, je vstup S6 nastaven jako vstup skute¢né hodnoty
regulované veliCiny.Déle musi byt nastaven parametr (11-0)=1 (PID regulator aktivni).

2. Pro zpétnovazebni signdl 0-10V musi byt parametr (12-6)=0000.

Pro zpétnovazebni signal 4-20mA musi byt parametr (12-6)=0001.

Ptepindni mezi hodnotou frekvence a zpétnovazebnim signalem se provadi pomoci
klavesy DSP na ovladacim panelu.

Pti chodu ménice je zp&tnovazebni signal zobrazen ve tvaru XXXF, ve stopu XXXr.
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Parametry skupiny 5 : Multifunkéni vstupy — MFIT

5-00 az 5-06 : Multifunkéni vstupy S1 — S6 a vstup AIN, programové nastaveni:

0000
0001
0002
0003
0004

0012
0013

0019

0021

0023

Forward/Stop — Fizeni Vpied/Stop
Reverse/Stop — Fizeni Reverzace/Stop

: Pfedvolena frekvence 1 (Pamét’ 6-02)
: Pfedvolena frekvence 2 (Pamét’ 6-03)
: Pfedvolena frekvence 3 (Pamét’ 6-05)
0005 :
0006 :
0007 :
0008 :
0009 :
0010 :
0011:

Krokovani Jog

Pi'epinani mezi zrychlenim/zpomalenim 1 a zrychlenim/zpomalenim 2
STOP nebezpeci — Kontakt A

Odpojeni vystupu ménice

Hledani rychlosti, start do béZiciho motoru

ReZim uspory energie

Vybér fidicich signali

: Volba komunikace, spinac¢ ve stavu OFF, sériova komunikace z PC nebo PLC
: Zakaz zrychlovani a zpomalovani

0014 :
0015 :
0016 :
0017 :
0018 :
: Vstup encodéru, IRC snima¢ pripojen ke vstupu S5
0020 :
: Posunovaci analogovy signal typu 1 na vstupu S6
0022.:

Piikaz UP — zvySovani frekvence

Piikaz DOWN - sniZovani frekvence

Vybér zpiisobu Fizeni, klavesnice — externi vstup
Vypnuti PID regulator

Reset ménice

Zpétnovazebni signal PID regulatoru na vstupu S6

Posunovaci analogovy signal typu 2 na vstupu S6

: Analogovy vstup AIN
0024 :
0025 :
0026 :
0027 :
0028 :
0029 :

Aplikace PLC

Spusténi T kmita

T kmity - horni odchylka

T kmity - dolni odchylka
Funkce KEB — Detekce napajeni
STOP nebezpeci — Kontakt B

S1 az S6, AIN odpovidad oznaceni vstupli na svorkovnici TM2.

(5-00) az (5-06)=0/1

Meéni€ je fizen z ovladaciho panelu nebo z externich vstupt. Ridici signdl ON, méni¢

zrychluje na nastavenou frekvenci. Ridici signal OFF, méni¢ zastavuje.
Tovéarni nastaveni (5-00)=0 : FWD, (5-01) =1: REV

(5-00) a (5-06)=2-4

Pomoci externich spinacli lze zapinat vstupy S3,S4, S5 a tim vybrat 7 ptedvolenych

frekvenci. Velikost frekvence je urena parametry (6-02) az (6-08).

(5-00) az (5-06)=5

Jeden ze vstupt S1, S2, S3 Ize pouzit pro zapinani krokovani —Jog. Pti krokovani
méni¢ zrychluje a zpomaluje po zrychlovaci rampé (3-08) a zpomaluje po rampé

(3-09). Velikost krokovaci frekvence udava parametr (6-01).
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Pi‘ehled vybéru nastavenych frekvenci

Vstup ménie | Vstup méniCe | Vstup ménice Vstup Jog Velikost frekvence

S5 S4 S3 Nastavuje se
Tovarni Tovarni Tovarni programoveé

nastaveni=04 | nastaveni=03 | nastaveni=02 | Nastaveni=05
0 0 0 0 (6-00) (Ovladaci panel)
X X X 1 (6-01) (Vstupy S3-S5)
0 0 1 0 (6-02) ( Zapnuto S3)
0 1 0 0 (6-03) (Zapnuto S4)
0 1 1 0 (6-04) (Zapnuto S3+S4)
1 0 0 0 (6-05) (Zapnuto S5)
1 0 1 0 (6-06) (Zapnuto S5+S3)
1 1 0 0 (6-07) (Zapnuto S5+S4)
1 1 1 0 (6-08) (Zapnuto

S5+S4+S3)

(5-00) az (5-06)=6
Multifunkéni vstup vybird  zrychlovaci/zpomalovaci rampu 1 + S kiivku 1 nebo
zrychlovaci/zpomalovaci rampu2 + S kiivku 2.

(5-00) az (5-06)=7/29 Externi STOP
Externi STOP kontakty A a B, (stop nebezpeci). Méni€ zastavuje a na displeji blika
hlaseni E.S. bez ohledu na parametr (1-05). Po rozepnuti externiho kontaktu A nebo B
a privedeni startovaciho signalu bude méni€ restarovat ze startovaci frekvence.
Jestlize je priveden signdl STOP-nebezpeci za chodu nebo pied zastavenim ménice je
pro parametr (8-02/05)=9 na vystupech relé R1 nebo R2 (Ize programovat) informace
o externim stopu.

(5-00) az (5-06)=8
Blokovéni vystupu, Po zapnuti zvoleného multifunk¢éniho vstupu je vystup ménice
odpojen a motor zastavuje volnym dob&hem.

(5-00) az (5-06)=9
ReZim hledani rychlost, start do béziciho motoru.
Po prikazu ke startu detekuje méni¢ okamzitou rychlost motoru. Potom zrychluje
z okamzité hodnoty na nastavenou frekvenci.

(5-00) az (5-06)=10
Rezim uspory energie. Vyuzivad se u ventildtorti, pump a dalSich zafizeni s velkym
momentem setrvacnost, kde se pozaduje vysoky zabérovy moment a v ustdleném
stavu tento moment klesd. Po zapnuti multifunkéniho vstupu se snizuje vystupni
napéti a tim se dosahne tspora energie. Po rozpojeni vstupu nartista napéti na ptvodni
hodnotu. Doba zrychleni a zpomaleni je pii prechodu do tsporného rezimu stejna
jako v ptipadé startu do bézicitho motoru, (rezim hledani rychlosti).
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(5-00) az (5-06)=11: Piepinani Fizeni
Externi spina¢ OFF : Parametr (1-00/01)urcuje zpusob fizeni.
Externi spina¢ ON : Rizeni méniée je z ovladaciho panelu.

(5-00) az (5-06)=12 : Piepinani sériové komunikace
Externi spina¢ OFF : Komunikaci fidi PC nebo PLC, fizeni z klavesnice a externi
fizeni neni umoznéno. Na ovladacim panelu Ize zobrazit napéti, proud a frekvenci.
Externi spina¢ ON : M¢éni€ je fizen z klavesnice bez ohledu na nastaveni parametra
(1-01)/(1-06).V tomto stavu mtize PLC nebo PC stéle ¢ist parametry ménice.

(5-00) az (5-06)=13 : Zakaz zrychlovani a zpomalovani
Pro spina¢ ON je zakazdno zvySovani nebo sniZzovani frekvence jak zachycuje
nasledujici obrazek.

Pfikaz I
RUN
) , Neuginné pfi
Zakaz : ; zpomalovani
zrychlovani , - - , .
zpomalovani : L C l Lo
f (Hz)
t
=

(5-00) aZ (5-06)=14,15 : P¥ikazy UP/DOWN

Pro ptikaz UP/DOWN je zapotiebi nastavit parametr (1-06)=3

Pro nastaveni (5-08)=0 a (5-09)=0, méni¢ zrychluje na nastavenou frekvenci (6-
00) po startu méniCe. Po piikazu UP/DOWN méni€ zrychluje nebo zpomaluje.
Po pitikazu STOP méni¢ zastavuje po zpomalovaci rampé nebo volnym
dobéhem a frekvence v okamziku piikazu STOP je zapsdna do (6-00). To
znamena, ze méni¢ piejde po opétném spusténi na frekvenci, ktera byla
dosazena v okamziku STOP.

Pro nastaveni (5-08)-1 méni¢ startuje znulové frekvence a po piikazu STOP
ptechazi frekvence na nulu.

Soucasné aplikace UP a DOWN je netc¢inna.

Po stisknuti tlacitek UP/DOWN je reakéni doba 2 sec.

Pribéehy frekvence pii aplikaci piikazi UP/DOWN jsou na navazujicim obrazku.
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Ptikaz I I
RUN _

UpP ] _I _I
DOWN S S —

f (Hz)

6-00

(5-00) az (5-06)=16 : Pirepinani analogového Fizeni
Multifunkéni vstup OFF : Frekvence se nastavuje pomoci potenciometru VR na
ovladacim panelu.
Multifunk¢ni vstup ON : Frekvence je fizena ze vstupu AIN na svorkovnici TM2.

(5-00) az (5-06)=17 : Vypnuti PID regulace
Multifunkéni vstup ON : Vypnuti PID regulatoru
Multifunkéni vstup OFF : Frekvence je fizena z regulatoru PID

(5-00) az (5-06)=18 : Reset ménice z multifunk¢niho vstupu
Spinac ve stavu ON : Je proveden reset ménice.
V tovarnim nastaveni je vstup S6 nastaven do rezimu Reset.

(5-04)=19 : Vstup encoderu
Multifunk¢ni vstup S5 je pouzit pro vstup encoderu pro vnitini automat PLC.

(5-05)=20 : Vstup zpétnovazebniho signalu
Multifunkéni vstup S5 je pouzit jako vstup signalu skute¢né hodnoty regulované
veli¢iny. Pfedpoklada se normalizovany signal 0-10V, nebo 4-20mA.

(5-05)=21/22 :Posouvaci signal
Analogovy signal posouva uroven napéti z potenciometru VR na ovlddacim panelu
nebo Uroven analogového signalu na vstupu AIN.

(5-05=21) Posouvaci signal typu 1 (5-05)=22 Posouvaci signal typu 2
Hz , Hz
4 Horni mez frekvence (3-00) 4 Horni mez frekvence (3-00)
v )\ v
AIN + S6 AIN + (S6-5V)
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(5-06) =23: Vstup analogového signalu
Je aktivovan analogovy vstup pro fizeni ze vstupu AIN.

(5-00) az (5-06)=24 : Aplikace PLC
Jsou aktivovany vstupy S1 az S6 a dale vstup AIN pro aplikace PLC.

(5-00) az (5-06)=25: Aktivace T kmitu
Je aktivovana ¢innost T kmitlh ménice. Vystupni frekvence se méni kolem
programovatelné stfedni frekvence, kmity maji pilovity prabéh. Tvar pily lze
programovat.
(5-00) az (5-06) =26 :Posun kmiti v kladném sméru od stiedni frekvence
(5-00) az (5-06) =27 :Posun kmiti v zdporném smeru od stfedni frekvence

5-07 : Pocet vzorkii ze vstupt S1 aZ S6 a vstupu AIN : PV=1-100
Vyhodnocovaci doba pro multifunkéni vstupy S1 azZ S6 a AIN = PV x 4 ms,
kde 4 ms zna¢i vzorkovaci periodu.

Uzivatel miize ménit pocet vzorkl podle trovné Sumu (rusivého signalu) v misté nasazeni
meénice. S rostoucim rusenim je zapotiebi zvEtsit pocet vzorkd.

Vzorkovaci perioda, tj. doba po kterou se vyhodnocuje piislusny vstup je 4msec.

Jestlize je vstup S6 nebo AIN programovan jako digitalni, potom napéti nad 8V je
vyhodnoceno jalo logicka jednicka a napéti pod 2V jako logicka nula.

5-08 : STOP pri aplikaci poveli UP/DOWN, funkce motorpotenciometr
0000 : Po prikazu STOP je zachovana okamzita v dobé prikazu zastaveni.
0001 : Po prikazu STOP prechazi nastavena frekvence na nulu.
0002 : Po prikazu STOP je zachovana okamzita frekvence a je u¢inna funkce
UP/DOWN.

1. Pro nastaveni (5-08)=0000 méni¢ zrychluje po piikazu RUN na frekvenci (6-00). Po
piikazu UP nebo DOWN dochazi ke zvySeni nebo snizeni frekvence. Po ptikazu
STOP méni¢ zastavuje. Frekvence v dob¢ piikazu k zastaveni je ulozena do paméti a
na tuto frekvenci prejde méni¢ po opétném piikazu pro chod. Po zastaveni je funkce
UP/DOWN net¢innd, tj. nelze zvySovacim a snizovacim tlacitkem ménit poZadovanou
frekvenci.

2. Jestlize je nastaven parametr (5-08)=0002, potom po zastaveni zlstdva zachovana
okamzitd frekvence, ale tuto frekvenci je moZzno v klidovém stavu ménit pomoci
ptikazti UP/DOWN.

3. Pro nastaveni (5-08)=0001, pracuje méni¢ podobné jako v predchozich ptipadech. Po
ptikazu STOP prechdzi poZadovana frekvence na nulu. Po opétném piikazu pro chod,
meénic startuje z nulové frekvence a je zapotiebi prikazem UP zvySovat frekvenci.
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5-09 : Skokova zména frekvence prikazy UP/DOWN
Velikost skoku : 0.00 -5.00 Hz

Pro (5-09)=00, je funkce neucinna. Jestlize jsou vstupy pro zvySovani nebo snizovani
frekvence ve stavu ON méni se frekvence jak je uvedeno na navazujicim obrazku.

Frekvence

Pfikaz UP I—l I—l |_| '

Pfikaz DOWN | | | | | |

Pro (5-09) = 0.01 az 5.00 dochazi pti zapnuti vstupt pro zvySeni nebo snizeni frekvence ke
skokové zméng, velikost zmény je udéna parametrem (5-09). Uvedené vstupy je tieba
aktivovat kratkodobé, po dobu krats$i nez 2sec. Pii delsi dobé (tj. nad 2 sec) probiha
zvySovani nebo snizovani po rampach jako v piedchozim ptipad€. Pritbéh skokovych
zmén je zachycen na navazujicim obrazku.

Frekvence
Skok frekvence x.xx

Skok frekvence x.xx

2 sec

Pfikaz UP |'| |'|

Piikaz DOWN I_l |_|
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Parametry skupiny 6 : Krokovani a predvolené frekvence

Krokovani a prredvolené frekvence.
6-00 az 6-08 : Frekvence zapinané z multifunkénich vstupi (MFIT) a nastavena
frekvence na ovladacim panelu

A. Pro (5-00) az (5-06)=2 az 4 a odpovidajici multifunk¢ni vstup ve stavu ON, pracuje ménic¢
na predvolené frekvenci Piehled piedvolenych frekvenci je uveden v navazujici tabulce.
B. Pro (5-00) az (5-06)=5 lIze jeden z multifunk¢nich vstupil programovat pro funkci

krokovani JOG.

Parametr | LCD Displej Popis Rozsah Tovarni
nastav.

(6-00) | (Keypad Freq) Frekvence z panelu 0.00 — 650.00 5.00

(6-01) | (Jog Freq) Frekvence krokovani (Hz) |0.00 — 650.00 2.00

(6-02) | (Preset Speed 1) | Pfedvolena frekvence 1 (Hz) | 0.00 — 650.00 5.00
Vstup S3

(6-03) | (Preset Speed 2) | Pfedvolena frekvence 2 (Hz) [0.00 — 650.00 10.00
Vstup S4

(6-04) | (Preset Speed 3) | Pfedvolena frekvence 3 (Hz) | 0.00 — 650.00 20.00
Vstup S3 + S4

(6-05) | (Preset Speed 4) | Pfedvolena frekvence 4 (Hz) | 0.00 — 650.00 30.00
Vstup S5

(6-06) | (Preset Speed 5) | Pfedvolena frekvence 5 (Hz) | 0.00 — 650.00 40.00
Vstup S5 + S3

(6-07) | (Preset Speed 6) | Pfedvolena frekvence 6 (Hz) | 0.00 — 650.00 50.00
Vstup S5 + S4

(6-08) | (Preset Speed 7) | Pfedvolena frekvence 7 (Hz) | 0.00 — 650.00 60.00
Vstup S5 + S4 + S3

Piehled vybéru nastavenych frekvenci pro (5-00) az (5-06)=02-05

Vstup Vstup Vstup Vstup Jog Velikost frekvence
ménice S5 ménice S4 ménice S3 | Nastavuje se
Tovarni Tovarni Tovarni programové
nastaveni=04 | nastaveni=03 | nastaveni=02 | Nastaveni=05
0 0 0 0 (6-00) (Ovladaci panel)
X X X 1 (6-01) (Vybrany vstup S3 az S5)
0 0 1 0 (6-02) ( Zapnuto S3)
0 1 0 0 (6-03) (Zapnuto S4)
0 1 1 0 (6-04) (Zapnuto S3+S4)
1 0 0 0 (6-05) (Zapnuto S5)
1 0 1 0 (6-06) (Zapnuto S5+S3)
1 1 0 0 (6-07) (Zapnuto S5+S4)
1 1 1 0 (6-08) (Zapnuto S5+S4+S3)

Priorita ¢teni frekvence: JOG>Nastavena frekvence>Ptedvolené frekvence viz (6-00) az (6-08).

70



Parametry skupiny 7 : Analogové vstupy

Analogové signaly pro fizeni frekvence

Anal

ogoveé vstupy

7-00 : AIN Zesileni vstupu = 0 — 200 %
: AIN Posun zavislosti frekvence napéti =0 - 100%

7-01

7-02 : AIN Smér posuvu = 0000: Kladny

7-03

7-05

0001: Zaporny

: AIN Smér analogového napéti = 0000: Od minima k maximu, (naptiklad 0 az 10V)
0001: Od maxima k minimu, (napiiklad 10 az 0V)
7-04 : Pocet vzorkl analogovych vstuptt AIN a AI2=VP1=1 - 100

Doba snimani = VP1 x 4 msec,

: AlI2 Zesileni analogového signalu na vstupu S6: 0 - 200 %

100%
[510] 5 VAl S
B
25Hz 7. oLl A
50%
U
0 5V 10V
(20mA)
Obr 1

50Hz

25Hz

100%
------------------- 50H4
D
.................. 25H2
50%
. C
; U y
5V 10V 0 5V 10V
(20mA) 7 (4ma) (20mA)
20%
Obr. 2 Obr.3

Hodnoty parametra (7-00) az (7-05) pro zavislosti frekvence na analogovém fidicim signdlu
dle obr.1, 2, 3 jsou uvedeny v navazujici tabulce.

Typ signalu (7-00) | (7-01) | (7-02) | (7-03) | (7-05) Poznamka

A | 0-10V, 0-20mA | 100% | 0% 0 0 100% | Zakladni zavislost

B | 0-10V, 0-20mA | 100% | 50% 0 0 100% |Rizeni 25Hz — S0Hz

C | 10-0V, 20-0mA | 100% | 0% 0 1 100% | Maximu napéti odpovida
nulova frekvence

D | 10-0V, 20-OmA | 100% | 50% 0 1 100% |Rizeni S0Hz — 25Hz

E 4-20 mA 100% | 20% 1 0 100% | Analogovy vstup 4-20mA

F 0-5V 100% | 50% 1 100% | Analogovy vstup 0 —5 V
Maximum napéti odpovida
nulova frekvence

Analogové signaly jsou fidicimi obvody ¢teny po dobu : VP1 x 4 msec. Kde VP1 predstavuje
pocet vzorkd. A/D prevodnik zpracovava jednotlivé vzorky a mikroprocesor vypocitava
sttedni hodnotu. Doba snimani se voli dle trovné rusivych signali v misté nasazeni.
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Parametry skupiny 8 : Analogovy vystup a reléové vystupy

Multifunkéni analogovy vystup

8-00 : Analogovy vystup 0-10V DC

0000 : Vystup okamZité hodnoty frekvence

0001 : Nastavena frekvence

0002 : Vystupni napéti ménice

0003 : Napéti meziobvodu ménice

0004 : Vystupni proud ménice

0005 : Zpétnovazebni signal regulatoru PID
8-01 : Zesileni analogového vystupu : 0 — 200%

Velikost vystupniho signdlu z analogového vystupu lze upravit pomoci parametru (8-01).
Tim je moZno dosahnout ptizpisobeni pro pouzity indikacni pfistroj.

Zpétnovazebni signal na analogovém vystupu odpovida skutecné hodnoté¢ regulované
veli¢iny. Napéti 0-10V nebo proud 4-20mA jsou pfivadény na multifunkéni vstup S6.

Multifunkéni reléové vystupy

8-02 : Relé 1 (Vyvody na svorkovnici TM2 : R1C, R1B, R1C)
8-03 . Relé 2 (Vyvody na svorkovnici TM2 : R2C, R2A)

0000 : Run — Ménic v ¢innosti

0001 : DosaZena nastavena pracovni frekvence (nastavena frekvence)
0002 : DosaZena porovnavaci frekvence (8-04) £ (8-05)
0003 : Frekvence vétsi nezZ porovnavaci frekvence (8-04)
0004 : Frekvence mensi neZ porovnavaci frekvence (8-04)
0005 . Momentové pretiZeni ménice

0006 : Chyba funkce ménice

0007 : Automaticky restart ménice

0008 . Kratkodoba ztrata napajeni

0009 : Rychlé zastaveni, externi STOP

0010 : Zastaveni volnym dobéhem

0011 : Ochrana proti pretiZeni - PretiZeni motoru OL1
0012 : Ochrana proti pretiZeni — PretiZeni ménice OL2
0013 . Pieruseni zpétnovazebniho signalu regulatoru PID
0014 : Funkce vnitiniho automatu PLC

0015 : Zapnuti napajeni

8-04 : Porovnavaci frekvence = 0 - 650 Hz
8-05 : SiFka pasma porovnavaci frekvence = 0-30 Hz
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8-02/03 =1
Dosazena nastavena frekvence

Pozadovana frekvence

8-02/03
Frekvence v pasmu : (8-04) + (8-05)

Vystupni frekvence

' Porovnavaci frekvence
. (8-04)

Multifunkéni
vystup

8-02/03 =03
Detekovana frekvence > (8-04)

Porovnavaci frekvence

— Multifunké&ni
|_| vystup

8-02/3 = 04
Detekovana frekvence < (8-04)

Porovnavaci frekvence

(8-04) (8-04)

. . : . Multifunk&ni
Multifunkéni vystup
vystup

8-02/3 = 05 : Detekce momentového pretiZeni

Vystupni
proud

Multifunkéni

vystup
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Parametry skupiny 9 : Ochranné funkce

9-00 : Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani :
0000 : Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani Gcinna
0001 : Ochrana proti zastaveni pri zrychlovani nedcinna
9-01 : Uroveii ochrany p¥i zrychlovani : 50% - 300%
9-02 : Ochrana proti zastaveni pri zpomalovani :
0000 : Ochrana proti zastaveni pri zpomalovani neticinna
0001 : Ochrana proti zastaveni pri zpomalovani Gcinna
9-03 : Uroveii ochrany pii zpomalovani : 50% - 300%
9-04 : Ochrana proti zastaveni pri ustaleném chodu ucinna :
0001 : Ochrana proti zastaveni pri ustaleném chodu neucinna
0002 : Ochrana proti zastaveni pri ustaleném chodu ucinna
09-05 : Uroveii ochrany pii ustileném chodu : 50% - 300%
09-06 : Zpomalovaci rampa pii ustaleném chodu :
0000 . Zpomalovaci rampa je udiana parametrem (3-03)
0001 : Zpomalovaci rampa je udiana parametrem (9-07)
9-07 : Zpomalovaci rampa pro ochranu proti zastaveni : 0,1 — 3600.0 sec

V ptipad¢ pirekro¢eni mezni hodnoty proudu prodluzuje méni¢ pii zrychlovani dobu
rozbéhu, s cilem snizit proud a tim zabradnit zastaveni ménice v disledku proudového
ptetiZeni.

Pti zastavovani nartstd v disledku kinetické energie pohonu napéti v meziobvodu. Méni¢
proto prodluzuje dobu zpomalovani, aby se zabranilo ptekroceni mezniho napéti a
zastaveni v diisledku zvySeného napéti v meziobvodu (hlaseni OV).

Rizné mechanické pfiCiny, jako zvySené tteni, necistoty materidlu, prudké zvyseni tlaku a
podobné, mohou vyvolat pietizeni méniCe a jeho zastaveni. V ptipadé, kdy je ochrana
proti zastaveni u¢inna, bude méni¢ snizovat frekvenci a tim poklesne 1 proud ménice,
coz zabrani zastaveni. Po zmenSeni mechanické zatéze se frekvence vrati na
nastavenou hodnotu.

9-08 : Elektronicka ochrana motoru proti pretiZeni :
0000 : Elektronicka ochrana motoru proti pretiZzeni u¢inna
0001 : Elektronicka ochrana motoru proti pietiZeni nei¢inna
9-09 : Typ pouZzitého motoru :
0000 : Elektronicka ochrana motoru pro standardni motor
0001 : Elektronicka ochrana motoru pro motor navrzeny pro aplikace
s frekven¢nim ménice
9-10 : Ochranna kfivka pro motor :
0000 : Konstantni vykon (OL=103%), (150% po dobu 1 min)
0001 : Proménny vykon (OL=113%), (123% po dobu 1 min)
9-11 : Cinnost ménice po aktivaci ochrany proti pietiZeni :
0000 : Volny dobéh po aktivaci ochrany
0001 : Pohon nezastavi po aktivaci ochrany proti pretiZeni
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Funkce elektronického tepelné ochrany :
1. (9-10)=0000 : Ochrana se pouziva pro obecnou mechanickou zaté¢z. Pro proud mensi

nez 103% jmenovitého proudu, motor pokracuje v ¢innosti. Pro zatéz vétsi nez 150%
jmenovitého proudu, motor bé€zi 1 minutu, potom je aktivovana ochrana, motor
zastavi.

2. (9-10)=0001 : Ochrana se pouziva pro zatéz s proménnym momentem, napiiklad
pumpy a ventilatory. Pro proud mensi nez 113% jmenovitého proudu pokracuje méni¢
v ¢innosti. Pro zatéz vétsi nez 123% jmenovitého proudu, motor bézi po dobu 1
minuty, potom je aktivovana ochrana, motor zastavi.

3. Pro nizké frekvence se ménni kiivka elektronické tepelné ochrany. Pro jmenovity
proud motoru plati kiivka (1) jak je uvedeno na navazujicim obrazku. V nizkych
frekvencich se snizuje proud motoru a charakteristika tepelné ochrany ptechazi na
kiivku (2), viz navazujici obrazek.

Minuty

i\ Charakteristika

elektronické tepelné ochrany

1150 %

Procenta proudu

4. V ptipad¢ pretizeni je funkce méniCe zavisla na parametru (9-11).

9-11=0000 : Méni¢ zastavuje volnym dob&hem a na displeji blikd hldSeni OLI. Po
pretizeni se funkce meéniCe aktivuje tlacitkem Reset nebo externiho
spinacem Reset.

9-11=0001 : M¢ni¢ pokracuje v ¢innosti a na displeji blika chybové hlaSeni OL1. Po
poklesu proudu pod 103% nebo 113% jmenovitého proudu v zavislosti
na parametru (9-10) hlaseni zmizi.

9-12 :

9-13

9-14 :
9-15:

Ochrana proti momentovému pretiZeni :
0000 : Ochrana proti momentovému pretiZeni je netucinna
0001 : Ochrana proti momentovému pretiZeni je ucinna

: Funkce ménice po aktivaci momentového pretiZeni :

0000 : Ménic¢ pokracuje v ¢innosti po aktivaci momentového pretiZeni
0001 : Volny dobéh motoru po aktivaci momentového pretiZeni
Uroveii detekce momentového pietiZeni : 30=200 %

Zpozdéni detekce momentového pretizeni : 0.0 — 25.0 sec

Pro (9-13)=0000 : Po detekci ptetizeni méni¢ mize pokraCovat v ¢innosti a na displeji
blika hlaseni OL3 po dobu kdy je moment vétsi nez udava parametr (9-14).

Pro (9-13)=0001 : Po detekci pietizeni zastavuje meéni€ volnym dobéhem a na displeji
blika hlageni OL3 : Cinnost se obnovi pomoci tlagitka Reset, nebo pomoci vnéjstho
spinace Reset.
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Parametry skupiny 10 : Zavislosti V/f

Vybér parametria V/f

10-0 : Vybér zavislosti V/f =0-18

10-1 : Momentové zvySeni, (pouze pro rizeni V/f) = 0.0 —30.0 %
10-2 : Proud nezatizeného motoru (A) @ -

10-3 : Kompenzace skluzu motoru =0.0-100 %
10-4 : Maximalni vystupni frekvence =50.00 —650.0 Hz
10-5 : Maximalni napéti pri maximalni frekvenci = 0.0 — 100.0 %
10-6 : Stiredni frekvence : =0.10 - 650.0 Hz
10-7 : Napéti pri stiedni frekvenci =0.0-100.0 %
10.8 : Minimalni vystupni frekvence =0.10 - 650.0 Hz
10.9 . Napéti pfi minimalni frekvenci =0.0 - 100 %

1. Parametr (10-0)=18, Uzivatelska zavislost V//f. Priklad uzivatelské zavislosti je na
navazujicim obrazku

U(%)

(10-5)
Maximalni napéti (%)

(10-7)
Napéti pfi stfedni frekvenci (%)

Napéti pfi

|
min. frekvenci |
—— — |
(10-9) | Hz
|
(10-8) (10-6) (10-4) 650 Hz
Minimalni Stredni Maximalni
frekvence frekvence frekvence

2. Momentové zvySeni

Momentové
zvyseni

(10-1) Z&kladni zavislost

(10-1)

Hz

1 2.5/3.0 50/60
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3. Zavislosti V/f nastavené vyrobcem

77

Parametr Maximaini frekvence Parametr Maximaini frekvence
(10-0) 50 Hz (10-0) 60 Hz
Pro obecné
. 0 9
aplikace
Hz Hz
Velky 1 10
moment
Vv nizké 2 "
frekvenci
3 he 12 s
Klesajici 4 ;
moment .
5 :
: Hz
0,1 25 50 400 0,1 25 60 400 =
6
Konstantni
vykon 7
8 Hz
10-0 B (%) C (%)
0/9 7.5 7.5
1/10 10.0 7.5
2/11 15.0 7.5
3/12 20.0 7.5
4/13 17.5 7.5
5/14 25.0 7.5
6/15 15.0 7.5
7/13 20.0 7.5
8/17 25.0 7.5




Parametry skupiny 11 : PID regulator

0000
0001

0002 :
0003 :

0004 :

0005 :
0006 :
0007 :
0008 :

11-0 : PID regulator
: PID regulator nefunkéni
: PID regulator, derivacni sloZzka paralelné s proporcionalni sloZkou

Zakladni konfigurace regulatoru

PID regulator, derivaci ve vétvi zpétné vazby

PID regulator, derivacni sloZka inverzni a paralelné s proporciondlni
slozkou

PID regulator s derivaci ve vétvi zpétné vazby. Pro kladnou D slozku
frekvence klesa

PID regulator s derivaéni sloZzkou + frekvencni piikaz

PID regulator s derivaci ve vétvi zpétné vazby + frekvencni piikaz

PID regulator, derivacni sloZka inverzni + frekvenc¢ni piikaz

PID regulator, frekvenéni ptikaz + inverzni derivaci ve vétvi zpétné vazby

[

o »n
—_ e —
—_ e —
1

SO O

: D slozka :(poZadovand hodnota — skute¢na hodnota)/(11-4).

1
2 : D sloZka je derivace zpétnovazebniho signdlu.
3

: D slozka: (poZadovana hodnota — skutecna hodnota)/(11-4).
Jestlize je D slozka kladnd vystupni frekvence klesa a naopak.

4 : D sloZka je derivaci zpétnovazebniho signalu. Jestlize je derivace kladna

vystupni frekvence klesa a naopak.
: PID regulator s derivacni slozkou + ptikaz frekvence.

5
6 : PID regulator s derivaci zpétnovazebniho signdlu + ptikaz frekvence.
7

: PID regulator s deriva¢ni slozkou (pozadovana hodnota — skute¢na
hodnota)/(11-4). + ptikaz frekvence. Pro kladnou derivaci vystupni
frekvence klesa a naopak.

8. 11-0=8 : PID regulator s inverzni derivaci zpétnovazebniho signalu + ptikaz

frekvence.

‘ 11-1. Zesileni signalu regulacni odchylky : 0.0 — 10.0 %

11-1 : Zesileni regula¢ni odchylky = (zddana hodnota — skute¢na hodnota) x (11-1).

‘ 11-2 : Zesileni proporcionalni slozky : 0.0 — 10.0 %

‘ 11-3 : Integracni ¢asova konstanta : 0.0 — 100.0 sec

11-4 : Derivac¢ni éasova konstanta : 0.00 — 10.0 sec

11-5 : PID Offset : 0000 : Kladny smér

0001 : Zaporny smér

(11-5)/(11-6) : Vystup PID regulatoru se s¢ita s offsetem (11-6). Smér offsetu je urcen

parametrem (11-5).

‘ 11-6 : Nastaveni PID offsetu : -109% az + 109%

‘ 11-7 : Casova konstanta vystupniho filtru : 0.0 — 2.5 sec
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Zapojeni PID regulatoru

A. Usporadani regulované soustavy

PFevodnik na nomalizovany signal
0-10V nebo 4 -20mA

AP
Cidlo
Skuteénahodnota
AV2
Méni¢ S ,
Regulovana
soustava
PID regulator
AIN 9
Zadana hodnota
B. Vnitini struktura PID regulatoru
T 56,78 PID + Pfikaz pro frekvenci
11-0) = .
o 1,234 PIDvystup
Zadana hodnota ?/ystupnl' &asovy
iltr
1-06 0)= Rt
( ) + (1101256 & L S . .
AN - 0T 1) d ” (11-7) —®+
-1 J Vystup pro
0)= I Limitace Offset | fFizeni frekvence
(11-0)=3,4,7,8 ¢ (11-3) e (12:3) l>-9
(11-5)
______ (11-6)
Skute¢na hodnota Lo D . :
114 ' .
Zesileni { ) . L : 1,357
(5-05) 35 o —
- . N ,4,0, mezeni umovy
\s/iglr?;u — Z . . ] frekvence]  mod —>
S6 ystup

Vys
(3-00) (12-06) pPID

AV2 (12-6) (11-1) (3-01) (12-07)

Pro funkci PID regulatoru je zapottebi nastavit (5-06)=23, tj. multifunkéni vstup AIN pro
vstup analogového napéti.

Multifunkéni vstup S6 je zapotiebi nastavit po vstup zpétnovazebniho signdlu, tj. (5-
05)=20.

Zdroj zadané hodnoty je urcen parametrem (1-06).
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Parametry skupiny 12 : Limity PID regulitoru a utlumové funkce

12-0 : Detekce ztraty zpétnovazebniho signalu
0000 : Detekce neumoznéna
0001 : Detekce umoznéna, méni¢ pokracuje v ¢innosti
0002 : Detekce umoznéna : Ménic zastavuje po ztraté zpétnovazebniho signalu

(12-1)=1 : Méni€ pokracuje v ¢innosti a je zobrazeno chybové hlaSeni PDER.
(12-1)=2 : Méni¢ zastavuje a na displeji je chybové hlaSeni PDER.

‘ 12-1 : Uroveii detekce ztraty zpétnovazebniho signalu : 0 — 100 %

Pokud je regulacni odchylka, tj. poZadovand hodnota — skute¢na hodnota vétsi nez parametr
(12-1) je detekovana ztrata zpétnovazebniho signalu.

‘ 12-2 : ZpoZzdéni pro detekci ztraty zpétnovazebniho signalu : 0.0 — 25.5 sec

‘ 12-3 : Mezni hodnota integra¢ni slozky : 0 — 109 %

Parametr zabratuje saturaci PID regulatoru.

12-4 : Nulovani integrac¢ni sloZky pro hodnotu integrac¢ni sloZku rovnou
zpétnovazebnimu signalu
0000 : Nulovani neumoZnéno
0001 : Nulovani po 1 sec souhlasu
0002 : Nulovani po 30 sec souhlasu

(12-4)=0 :Integracni slozka se nenuluje.
(12-4)=1 az 30 : Jestlize zpétnovazebni signal dosahne velikosti signalu odpovidajicinu
pozadované hodnot¢, nuluje se integracni slozka.

12-5 : Pripustné meze integrac¢ni chyby : 0 - 100

(Udava se v jednotkach, 1 jednotka=1/8192)

12-6 : Vybér zpétnovazebniho signalu PID regulatoru :
0000:0-10V

0001 : 4 — 20 mA

12-7, 12-8 : Utlumovy méd PID regulatoru

PID dtlumovy moéd

(12-7) : Frekvence startu utlumu (Hz).

(12-8) : ZpoZzdéni Gtlumové funkce (sec)

Jestlize je pozadavek na frekvenci z vystupu PID regulatoru mensi nez frekvence utlumu po
dobu delsi nez (12-8), méni¢ zastavuje a vystup PID ptechdzi do utlumového modu.

Je-li pozadavek na frekvenci z vystupu PID regulatoru vétsi nez je frekvence utlumu, startuje

méni¢ a aktivuje se vystup regulatoru PID. Casovy pribéh Gtlumové funkce je zachycen na
nasledujicim obrazku.
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Utlumova funkce PID regulatoru

Vystpni frekvence

(12-8)

Parametry skupiny 13 : Sériova komunikace

‘ 13-0 : Adresa ménice pripojeného k sériové lince : 1 —254

(13-0) : Kazdy méni€ ptipojeny k sériové lince ma volitelnou adresu.

13-1 : Pienosova rychlost (biti/sec) :
0000 : 4800
0001 : 9600
0002 : 19200
0003 : 38400
13-2 : Pocet stop biti : 0000 : 1 stop bit
0001 : 2 stop bity
13-3 : Vybér parity : 0000 : Bez parity
0001 : Suda parita
0002 : Licha parita
13-4 : Format datového slova : 0000 : 8 bita
0001 : 7 bitia

1. Komunikace po sériové lince RS-485 : Rizeni z PC nebo z PLC, adresa méni¢ 1 — 254,

2. Adresa 0 je spolecna pro vSechny ménice na sériové lince. M¢ni€ reaguje bez ohledu na
nastavenou adresu.

3. Format datového slova a prenosova rychlost museji byt stejné u vSech meénicl na lince.

4. Podrobnosti komunikace jsou uvedeny v komunika¢nim protokolu 7300 CV.

Parametry skupiny 14 : Parametry motoru po identifikaci

14-0 : Odpor statoru (Q2)

14-1 : Odpor rotoru (QQ)

14-2 : Nahradni indukénost (mH)
14-3 : Magnetizacni proud (A)
14-4 : Ztraty v Zeleze

1. Pro vektorové fizeni, parametr (0-00)=1 a parametr (0-06)=1 zahdji méni€¢ proces
automatické identifikace (automatické ladéni). Béhem identifikace jsou stanoveny
nahradni parametry (14-0) az (14-4). Po skonceni identifikace je parametr (6-06)=0.

2. Po ukonceni identifikace je na displeji hlaseni END.

3. Jestlize jsou ndhradni parametry znamy, lze je zapsat a neni tfeba identifikace.
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Parametry skupiny 15 : Provozni doby a tovarni nastaveni

| 15-0

Kédové ¢islo ménice, viz nasledujici tabulka

Kodové cislo ménice

Typ ménice (15-0) | Typ ménice (15-0) | Typ ménice (15-0)
Napajeni : 1x Napajeni: 3 x 400V Napajeni: 3 x 400V
230V
RCOOAC | 2P5 0001BE 401 0020BE | 420
JNTHBC | 0001AC | 201 |[JNTHBC | 0002BE 402 |JNTHBC | 0025BE | 425
BA 0002AC | 202 |BA 0003BE | 403 |BA 0030BE | 430
0003AC | 203 0005BE 405 0040BE | 440
7RS50BE 408 0050BE | 450
0010BE 410 0060BE | 460
0015BE 415 0075BE | 470
‘ 15-1 : Verze softwaru ‘
‘ 15-2 : Posledni tii chybova hlaseni ‘
1. Parametr (15-2) ptredstavuje pamét pro posledni tfi chybova hlaSeni. Listovani
v paméti se provadi pomoci zvySovaci a snizovaci kldvesy na ovladacim panelu.
2. Zapis je ve formatu 1.xxxx, 2.XxXX, 3.XXXX.
3. Okamzité chybové hlaSeni je zapsano do paméti 1. Pfi néasledné chyb& se hlaseni
z paméti 1 pfesune do paméti 2. Takto je v paméti 1 okamzité hlasSeni, v paméti 2
pfedchazejici hlaseni a podobné v paméti 3 Casov€ prvni hlaSeni, (zdsobnikova
pamgt).
15-3 : Provozni doba ménice 1 : 0- 9999 (hodin)
15-3 : Provozni doba ménice 2 : 0- 27 (hodiny x 10000)
15-4 : Zpisob zaznamu provozni doby : 0000. Méni¢ pod napétim
0001 : Ménic¢ v aktivni ¢innosti
1. Zaznam provozni doby : (15-4)= 0000, je zapnuto sitové napajeni a méni€ je ve stavu
pohotovosti nebo v ¢innosti. Mezi dobou pohotovosti a ¢innosti se nerozliSuje.
2. (15-4)=001, méni€ je v ¢innosti, tj. dodava vykon do pfipojeného motoru.
15-6 : Tovarni nastaveni :
1110 : Tovarni nastaveni S0 Hz
1111 : Tovarni nastaveni 60 HZ
1112 : Reset programu PLC
Poznamka :

Parametry motoru (14-0) az (14-4) jsou zménény pii tovarnim nastaveni v reZimu fizeni V/f.
Parametry motoru (14-0) az (14-4) nejsou zménény pii tovarnim nastaveni ve vektorovém
rezimu fizeni.
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10. Indikace chybovych stavu

10.1 Zakladni provozni chyby

Kod Vyznam Pravdépodobna pticina | Co délat ?
CPF Chyba programu Poruchy v disledku Zapojit tlumici cleny ke
ruSivého napéti vSem kontaktiim a k civkdm
stykaci
EPR Chyba paméti Poskozena pamét Zaslete méni€ k opravé
EEPROM EEPROM
LV * |Nizké napdjeci napéti | Vstupni sitové napéti je|Zajistit spravné napdjeci
pod dovolenou mezi napéti
Prepéalend pojistka nebo je | ZaSlete méni¢€ k opraveé
poskozen nabijeci
odpor
Je poskozen obvod detekce | 3. ZaSlete meéni€ k opraveé
napéti
oV * Vysoké napéti ve 1. Neni pouzit brzdny 1. Pouzit brzdny odpor.
stejnosmérném odpor nebo velka Zmensit ohmickou hod-
meziobvodu hodnota brzdného notu brzdného odporu
odporu.
2. Zaslat méni€ k opraveé
2. Zavada obvodu detekce
napéti meziobvodu
OH * |Tepelné pietizeni 1. Je poSkozen obvod 1. Zaslat méni¢ k oprave
detekce teploty
2. Okolni teplota je ptili§|2. Snizte teplotu okoli,
vysoka, neni zajiSt€na zlepsete ventilaci
ventilace
CTER Chyba detekce Zavada detek¢niho snimace | Zaslat méni¢ k oprave
proudu proudu
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni funkéni
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10.2 Chy

yby nulovatelné automaticky nebo ruéné

Kod Vyznam Pravdépodobna pti¢ina | Co délat ?
OC-S Proudové ptetizeni | Zkrat ve vinuti motoru Kontrolujte motor
pii startu ménice Zemni zkrat vinuti motoru | Kontrolujte izola¢ni odpor
Poskozen vystupni vinuti
tranzistorovy modul Zaslete méni€ k opravé
OC-D Proudové ptetizeni Rozbehova rampa je pftili§|Prodlouzit dobu rozb&éhu
pii rozbéhu kratka
OC- A |Proudové pretizeni |Je nastavena kratkd doba|l. Prodluzte dobu rozb&éhu
pfi rozbéhu ménice rozbéhu
Meénic¢ je vykonové |2. Zvolit méni¢ s vySSim
poddimenzovan vykonem
Zkrat mezi vinutimi motoru |3. Kontrolujte motor
Zkrat mezi vinutim a zemi
Poskozen modul IGBT 4. Kontrolujte motor
5. ZaSlete ménic¢ k oprave
ocC-C Proudové ptetizeni |Dochazi k razovym vyste vykon ménice
pfi ustdleném chodu zménam zatéze Opakovat automatickou
identifikaci (0-06)=1
ZmenSete odpor statoru (14-
0), v pripadé, ze vyse
Dochazi ke zménam uvedené¢ zasahy jsou
vstupniho napéti neucinng.
ovV-C ZvySeni napéti 1. Ptili§ kratka doba Prodluzte dobu zpoma-
v meziobvodu pfi zpomalovani pfi vyso- lovani
zpomalovani kém momentu Zapojte brzdny odpor, nebo
setrvacnosti v ptipadé jeho pouziti
snizte jeho velikost
2. Kolisani vstupniho Pouzijte méni¢ o veEtSim
napéti vykonu
Pouzijte tlumivku
v napajecim piivodu
OH-C Tepelné pretizeni pt1 | PfiliS  vysoké  zatiZeni| Kontrolujte zatéz
béhem chodu meénice
Prili§ vysoka teplota okoli | Snizte okolni teplotu nebo
zlepSete ventilaci
Errd Nepovolené preruSeni | Vnéjsi ruseni V ptipad¢ castého

CPU

opakovani zaslete k opravé
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10.3 Chyby nulovatelné ruéné

Kod Vyznam Pravdépodobna pticina | Co délat ?
oC * Proudové  pretiZzeni | Porucha obvodu detekce | Zaslete méni¢ do opravy
v rezimu STOP proudu
OL1 Pretizeni motoru Prili§ vysoké zatéz 1. Volte méni¢ o vétSim
vykonu
Nespravné nastavené | Nastavte  spravné  para-
parametri (0-02), metry, (0-02), (9-08) az
(9-08) az (9-11) (9-11)
012 Pietizeni méniCe Prili§ vysoké zatéz Zvolte vétsi vykon ménice
0OL3 Momentové pietizeni | Prili§ velka zatéz Zvolte vétsi meénic
Nevhodné nastavené Nastavte  sprdvné  para-
parametri (9-14), metry (9-14), (9-15)
(9-15)
LV-C Nizké napdjeci napéti | 1. Nizké napéti sité 1. ZlepSete kvalitu napajeni,
v prubchu ¢innosti ptipadné nastavte vétsi
2. Velké zmény napéjeciho hodnotu (2-01)
napéti v pritbéhu 2. Prodluzte dobu rozbéhu
¢innosti 3. Zapojte na vstup menice
tlumivku
Vyberte méni€ o veétSim
vykonu
Poznamka :

* Chybovy kontakt neni funkéni
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10.4 Indikace specialnich stavi

Kod Vyznam Popis indikace
STPO Zastaveni, HlaSeni pro frekvenci < 0.1 Hz
nulova rychlost
Pro nastaveni fizeni méniCe z externich vstupt (1-00)=I, a
STP1 Neni mozny pifimy|zdkazu startu po piipojeni napdjeni (2-05)=0001, méni¢
start ménice nestartuje po piipojeni napajeciho napéti a spina¢i RUN ve
stavu ON. Na displeji blika hlaSeni STP1. Aby méni¢ presel
do aktivni Cinnosti je tfeba spina¢ RUN rozpojit a opétné
zapnout.
Ptimy start po pfipojeni napajeni je mozny pro (2-05)=0001.
1. Pro fizeni méniCe z externich vstupa (1-00)=0001 a
STP2 Povel pro nouzové ucinné tlacitko STOP na panelu (1-03)=0000, ménic¢
zastaveni tlac¢itkem bude po stisknuti tlac¢itka STOP zpomalovat podle
STOP nastaveni (1-05). Po zastaveni bude na displeji blikat
hlaseni STP2 Méni¢ lze opét uvést do chodu
vypnutim tla¢itka RUN a jeho opétnym zapnutim.
2. Pii komunikaci po sériové lince a ucinné tlacitko
STOP na panelu (1-03)=0000, meéni¢ bude po
stisknuti tlacitka STOP zpomalovat podle nastaveni
(1-05). Po zastaveni bude na displeji blikat hlaseni
STP2. Pro opétny start méni¢ musi fidici pocitac
vyslat povel STOP a nasledné¢ RUN.
3. Tlac¢itko STOP nelze pouzit pro nouzové zastaveni
pti (1-03)=0001.
E.S. Nouzové zastaveni |Nouzové zastaveni  tlaCitkem pfipojenym ke vstuplim
Povel dalkovym svorkovnice TM2.
tlacitkem Méni¢ bude zpomalovat do STOP a na displeji bude hlaSeni
E.S. Podrobné viz popis (5-00) az (5-06)
b.b. Odpojeni Externi signal pro odpojeni vykonového tranzistorového
koncového bloku. Podrobné viz popis (5-00) az (5-06).
tranzistorového
bloku
Chyba pfi V pribéhu automatické identifikace parametrii motoru doslo
ATER automatické k chybg.
identifikaci Opakujte proces identifikace
PDER PteruSeni zpétné Je detekovano preruseni signdlu od cidla skutecné hodnoty

vazby u PID
regulatoru
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10.5 Indikace poruch pfi fizeni z ovladaciho panelu

K chybam dochazi pfi nastavovani parametri ménice.

Kod Vyznam Pravdépodobna pticina Co d¢lat ?
LOC Uzavieni parametra Pokus zménit parametry nebo Nastavit (3-17)=0000
frekvenci pfi nastaveni pro
nastaveni (3-17)>0000
Pokus o reverzaci REV pfi (1- Nastavit (1-02)=0000
02)=0001
Errl |Chyba operace Pokus zménit frekvenci tlacitky Frekvenci Ize ménit pomoci
A V kdyz pracuje méni¢ na tlacitek A V¥ pro (1-06)=0
predvolené frekvenci, (1-
06)>0
2. Pokus o0 zménu parametrt, Zménit tyto parametry pouze ve
které nelze ménit v prab&hu stavu STOP
¢innosti ménice
Err2 Chyba nastaveni (3-01) je v rozsahu (3-13) + (3- Frekvence (3-01) je v roz-
frekvenci 16), nebo (3-14) £+ (3-16), sahu zakazanych frekvenci
nebo (3-15) £ (3-16)
(3-01)> (3-00) Musi vzdy platit :
(3-01)<(3-00)
Errs Zména parametrti neni | Neprovadét zmény parametrii pii| Nastavte pred
povolena v prubéhu komunikaci komunikaci spravné
sériové komunikace parametry
2. Zména parametrd (13-1) az
(13-4) v priibéhu komunikace
Erré6 Chyba komunikace Chyba zapojeni Zkontrolujte zapojeni
Nespravné parametry Nastavte  spravné  parametry
Checksum chybny komunikace
Chyba komunikac¢niho protokolu
Err7 Chyba nastaveni Pokus o0 zménu (15-0) , (15-1) Nemgénit tyto parametry
parametrd
Nespravna funkce detektoru Resetujte ménic, pii trvalé chybé
proudu a napéti zaslat k opravé
Err8 |Chyba tovarniho Pfi ¢innosti PLC, proved'te Provést tovarni nastaveni pred
nastaveni tovarni nastaveni ukoncenim ¢innosti PLC
Eprl Chyba parametrd, 1. Nastavit (3-18)=1,2 bez | 1. Nastavit parametr (3-18)
chyba kopirovaci pripojeni kopirovaci
jednotky jednotky 2. Vyménit kopirovaci jednotku
2. Chyba kopirovaci
jednotky
Epr2 Nespravné parametry | Chyba pii kopirovani Vymeénit kopirovaci jednotku
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11. Pridavné obvodové prvky

11.1 Narazové tlumivky

Typ ménice Narazové tlumivky
Proud (A) Induk¢nost
(mH)
R500-AC 5 10
0001-AC 5 10
JINTHBCBA
JNTHBGBA 0002-AC 10 6
0003-AC 20 1
0001-BE 5 10
JINTHBCBA
0002-BE 10 6
JINTHBGBA
0003-BE 10 4
0005-BE 10 4
7R50-BE 20 1,6
0010-BE 20 1,6
0015-BE 24 0,76
0020-BE 32 0,58
0025-BE 40 0,42;
0030-BE 50 0,42
0040-BE 80 0,26
0050-BE 90 0,24
0060-BE 120 0,18
0075-BE 150 0,15
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Brzdné odpory

Typ Vykon Typ brzdného | Specifikace odporu | Perioda Brzdny
ménie | motoru odporu brZdéni moment (%)
(kW) w™ [ @ |7
Jednofazové napajeni 230V
R500-AC 0,4 JNBRN2-201S 60 200 8 214
0001-AC | 0,75 JNBRN2-201S 60 200 8 117
0002-AC 1,5 JNBRN2-202S 150 100 10 117
0003-AC 2,2 JNBRN2-203S 200 70 9 112
Trojfazové napajeni 3 x 400V
0001-BE | 0,75 JNBRN2-401S 60 750 8 123
0002-BE 1,5 JNBRN2-402S 150 400 10 117
0003-BE 2,2 JNBRN2-403S 200 250 8 123
0005-BE 3,7 JNBRN2-405S 300 150 8 123
7R50-BE 55 JNBRN2-408S 500 100 8 123
0010-BE 7,5 JNBRN2-410S 600 80 8 117
0015-BE 11 JNBR-1R6KW50 1500 40 8 149
0020-BE 15 JNBR-1R5KW40 1600 40 8 100
Méni¢ od vykonu 15kW nemaji zabudovany brzdny tranzistor.
Je tfeba pouzit samostatnou brzdnou jednotku.
0025-BE 18,5 JNBR-4R8KW32 4800 32 10 120
0030-BE 22 JNBR-4R8KW27R2 | 4800 27,2 10 120
0040-BE 30 JNBR-6KW20 6000 20 10 120
0050-BE 37 JNBR-9R6KW16 9600 16 10 120
0060-BE 45 JNBR-9K6KWI13R6 | 9600 13,6 10 120
0075-BE 55 JNBR-6KW20 6000 20 10 120

Dva odpory paraleln¢
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Brzdné jednotky

Typ Vykon Typ brzdné jednotky Typ brzdného odporu
ménice motoru
(kW)

0025-BE 18,5 JNTBU-430 JNBR-4R8KW32
0030-BE 22 JNTBU-430 JNBR-4R8KW27R2
0040-BE 30 JNTBU-430 JNBR-6KW20
0050-BE 37 JUVPHV-0060 JNBR-9R6KW16
0060-BE 45 JUVPHV-0060 JNBR-9K6KW13R6
0075-BE 55 JNTBU-430 JNBR-6KW20

Dvé brzdné jednotky paralelné Dva odpory paralelné
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Rozmeéry brzdnych odport
Rozméry v mm

Typ odporu L1 L2 L3 W H L
JNBRN2 -201S 115 100 80 40 20 400
JNBRN2- 401S
JNBRN2 - 2028 215 200 175 40 20 400
JNBRN2 - 4028
JNBRN2 - 203S 165 150 125 60 30 400
JNBRN2 —-403S
JNBRN2 - 4058 215 200 175 60 30 400
JNBRN2 - 408S 335 320 295 60 30 400
JNBRN2 - 4108

L1 o
L2 -
_— il
\
W
) ¢ 1 53mm
L
L3 = =
I\l =
/
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Odrusovaci filtry

Typ ménice Sitové napajeni Typ filtru pro odruseni dle CSN EN 55011
Trida odruseni A Trida odruseni B
R500AC-UF FS6146-11-07
0001AC-UF |230V/50Hz, Filtr je soucasti FS6146-11-07
meénice
0002AC-UF |L1, N, PE FS6146-27-07
0003AC-UF FS6146-27-07
0001BE-UF FS6149-4.6-07
0002BE-UF Filtr je soucasti FS6149-4.6-07
meénice
0003BE-UF FS6149-10-07
0005SBE-UF 3 x 400V/ 50Hz, FS6149-10-07
7R50BE-UF FS6149-28-07
L1,L2,L3, PE
0010BE-UF FS6149-28-07
0015BE-UF FS6149-28-07
0020BE-U JUNF34048S-MA ---
0025BE-U KMF370A —
0030BE-U KMF370A —
0040BE-U KMF3100A ---
0050BE-U KMF3100A ---
0060BE-U KMF3150A ---
0075BE-U KMF3180A ---
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Poznamka:

Soucasti ménic¢h do vykonu motoru 11kW jsou odrusSovaci filtry, které zajist'uji odruseni ttidy
A (pramyslové prostiedi), dle CSN EN 55011. Zapojenim vn&jsich piidavnych filtra je
zajisténo odruseni téidy B (prostiedi obytné, obchodni a lehkého primyslu), dle CSN EN 55
011. P¥idavné odrusovaci filtry pro odruseni ve tiidé B, dle CSN EN 55011 se umist'uji pod
ménic.

U ménich pro vykon motoru 15 — 55 kW se pouzivaji filtry pouze pro odruseni ve tfidé A.

Zikladni rozméry vnéjSich filtrii pro odruseni ve tiidé B
Ménice do vykonu motoru 11 kW

Filtr se umist'uje pod meénic¢

Filtr Z:akladni rozmér = Zastavna plocha x vyska
(mm)
FS6146-11-07 (91 x 192) x (vytka = 28)
FS6149-4.6-07
FS6146-27-07 (128 x 215) x (vyska=37)
FS6149-10-07
FS6149-28-07 (188 x 289) x (vyska =42)

Zikladni rozméry vnéjSich filtrii pro odruseni ve tiidé A
Mgénice od vykonu motoru 15 do 55 kW

Filtr se umist'uje vné ménice

Filtr Zakladni rozmér = Zastavna plocha x vyska
(mm)
KMF370A (93 x312) x (vyska =190)
KMF3100A (93 x312) x (vyska =190)
KMF3150A (126 x 312) x (vyska =224)
KMF3180A (126 x 312) x (vyska =224
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12. Volitelné pfidavné prvky
12.1 Stykova deska RS-485

Stykova deska se ptipojuje ke konektoru CON2 na fidici desce. Ptipojeni je uvedeno na
navazujicim obrazku.
Typové oznaceni desky : JNSIF-485

Ménic série 7300 CV

— L1 (L) T1
Sitové
napajeni L2 T2 M
L3 (N) T3
Cerveny vodi¢
24V - TM2
" ) — COM-TM2
L ¢erny vodi¢
JNSIF-485 [ |
RS-485 A CON2
(+) ——— | |
() — = ElB ©

12.2 Stykova deska RS-232

Stykova deska se ptipojuje ke konektoru CON2 na fidici desce. Ptipojeni je uvedeno na
navazujicim obrazku.
Typové oznaceni desky : JNSIF-232

Ménic série 7300 CV

L1 (L) T
Sitové
napajeni ———|L2 T2
L3 (N) T3
INSIF-232 |
RS-232 L=18m CON2
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12.3 Kopirovaci jednotka

Kopirovaci jednotka se ptipojuje ke konektoru CON2 na tidici desce. Jednotka se pouziva pro
zdznam programu ulozeného v ménici, nebo pro piepis programu z kopirovaci jednotky do
ménice. Pfipojeni je uvedeno na navazujicim obrazku. Jednotka se pouzZiva pro zdznam

programu

Typové oznaceni jednotky : JNSIF-MP

Sitové
napajeni

JNSIF-MP |

Ménic série 7300 CV
L1 (L) T1
L2 T2
L3 (N) T3
CON2

12.4 Kabel pro oddaleni displeje —prodluzovaci kabel

Prodluzovaci kabely jsou pro vSechny ménice fady 7300 CV stejné, lisi se jen délkou

Typ ménice Oznaceni kabelu Délka kabelu
JNSW-30P5 0,5m
Pro vSechny typy stejné JINSW-3001 1,0 m
kabely JNSW-3002 20m
JNSW-3003 3,0 m
JNSW-3005 5,0 m

Displeje pro ménic¢e 7300 CV :

LED Displej :

JNSDOP-LED

LCD Displej : JNSDOP-LCD
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13. Udrzba

M¢éni€¢ nevyzaduje od uZivatele zddnou odbornou udrzbu. Zakladnim
pifedpokladem spolehlivého provozu je montdZz dle pokyni uvedenych v sekci
instalace. Behem provozu ménic¢e musi uzivatel kontrolovat :

Utazeni Sroubtl na svorkovnicich TM1 a TM 2,
ZapraSeni vnitini ¢asti ménice, pokud se méni€ nachazi v prasném prostiedi.

V piipad€ zapraSeni vnitinich ¢asti, musi uZivatel odstranit prach a to nejlépe
Stétcem, nebo proudem vzduchu. Stejné tak musi vycistit 1 ventilatory.

Pted otevienim krytu musi byt méni¢ odpojen od napgjeni. Kryt Ize sejmout
az zhasne kontrolni dioda LED, ktera se nachazi v blizkosti silové svorkovnice
TM1. V piipadé, kdy pracovnik tuto diodu nevidi (naptiklad nastala porucha
diody), je tfeba po vypnuti méni€e vyckat po dobu minimaln€ 5 minut, aZz se
vybiji naboje na kondenzatorech v meziobvodu. Otevieni ménice, jeho Cisténi a
kontroly svorkovnic miZe provadét pracovnik s minimdlni kvalifikaci dle §6,
vyhlasky 50, 1978 Sb.

U ménicl, kde se pouzivaji ventilatory je zapotiebi po 15.000 hodindch provozu
jejich vyména. Po této dobé&, se také doporucuje kontrola parametri ménice
v odborném servisu, (zajistuje dodavatel).

Upozornéni

Pri zavadé méniCe kontaktujte dodavatele. V Zadném pripadé neprovadéjte
opravu vlastnimi silami. Neodborny zasah do ménice, miize zpusobit
poruchy nékterych drahych polovodi¢ovych prvki a tim zvySeni ceny

opravy.
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14. Typické hodnoty nahradnich parametri motoru

Navazujici tabulka uvadi typické hodnoty wvnitinich parametrii motortt pfipojenych
k pfisluSnym typim méni¢im, pfiCemz se predpoklada, ze vykon motoru odpovida
Jjmenovitému vykonu ménice. Jednd se pouze o orientacni hodnoty, ptesnou velikost je
zapotiebi stanovit v procesu automatické identifikace.

Parametry jsou udany pouze do vykonu motoru 11 kW.

Parametr (14) | (14-1) | (14-2) | (14-3) | (149
Typ méniCe
R500AC 200 200 800 7200 0
0001AC 380 300 800 7200 0
0001BE
0002AC 300 280 800 7200 0
0002BE
JNTHCBA 0003AC 280 240 800 7200 0
0003BE
0005BE 260 200 800 7200 0
7R50BE 240 160 800 7200 0
0010BE 220 150 800 7200 0
0015BE 200 140 800 7200 0

(14-0) Nahradni rezistance statoru
(14-1) Nahradni rezistance rotoru
(14-2)  Ekvivalentni induk¢nost
(14-3) Magnetizacni proud

Ztratova vodivost magnetického obvodu
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15. PLC automat
15.1.1 Zakladni instrukce a prvky

[ ] A 2l Ak | & |ZAP/VYP
Definice Zap. Vyp.
prvku  |SET | RESET |pyls kogtak kgrﬂ:ak Oznadeni
t t kontakta

Instrukce pro vstupy I 1 11-17/11-17
Instrukce pro Q Q Q Q Q q Q1-Q2/ql-g2
vystupy
Pamétovy prvek M M M M M m M1-MF/ml-mF
Specialni registry V1-V7
Citace C C C C1-C4/c1-c4
Casovade T T T T1-T8/t1-t8
Analogové G G G G1-G4/gl-g4
komparatory
Komparatory H H H H1-H4/h1-h4
pulsnich snimaci
Ridici prvek pro F F f F1-F8/f1-f8
frekvenci

15.1.2 Specialni registry
Ve specidlnim registrim jsou pfifazeny vybrané provozni veliCiny ménice. Pfifazeni je pevné

uréeno a nelze ménit.

Registr Ptitazena veli¢ina Rozsah
V1 Nastavena frekvence 0.1 —650.0 Hz
V2 Pracovni frekvence 0.1 —650.0 Hz
V3 Zadavaci napéti pro frekvenci, vstup AIN 0 — 1000 odpovida 0 — 10V
V4 Nap¢éti na vstupu S6 0 — 1000 odpovida 0 — 10 V
V5 Zadavani frekvence pomoci potenciometru na 0-1000
ovladacim panelu
V6 Vystupni proud ménice 0.1 -999.9 A
V7 Moment motoru 0.1 -200.0 %
15.1.3 Specialni instrukce
ZvySeni SniZeni Symbol instrukce
Diferencni nartst Diferencni pokles
Diferencni instrukce D d
SET - nastaveni N
RESET - nulovani Vv
Instrukce pro pulsni vystup
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15.1.3 Propojovaci symboly v liniovych schématech

Propojovaci symbol Popis
— Propojeni levého a pravého prvku
1 Propojeni levého, pravého a horniho prvku
T Propojeni levého, pravého a dolniho prvku

Propojeni levého, pravého, dolniho a horniho prvku
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15.2 Zakladni instrukce
Diferenc¢ni funkce — vstupy
Priklad 1: 11 -D- [Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

| 11 D Q1

Vystup Q1 je ve stavu ON po dobu jedné scanovaci periody jak zachycuje nasledujici prabéh.

Q1

-l Jedna scan perioda

Priklad 2: 11 —d — [QI1]

Zobrazeni v liniovém schématu

L~
| || [ ] / |

Vystup Q1 je ve stavu ON po dobu jedné scanovaci period jak zachycuje nasledujici prab¢h.

Q1

Jedna scan perioda |/
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Vystupni instrukce 1
Normalni vystup : I1 — [Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

] ~_ |
| [ | / |

Spinac I1 je sepnuty, vystup Q1 je ve stavu ON, spinac 11 je rozepnuty, vystup Q1 je ve stavu
OFF jak zachycuje nésledujici obrazek.

11

Q1

Vystupni instrukce 2
Pulsni vystup : I1 —[ P - Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

Pulsni vystup. Vystup Q1 prechazi do stavu ON, pii zménach vstupu I1 jak je zachyceno na
navazujicim obrazku.

“ i i

Q1
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Vystupni instrukce 3
Nastaveni vystupu : I[1 — [ SET - Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

Pulsni vystup. Vystup Q1 se nastavi do stavu ON pfii zapnuti vstupu 11 jak je zachyceno na
navazujicim obrazku.

11 I_I |_|

Q1

Vystupni instrukce 4
Reset vystupu : 12 — [ RESET - Q1]

Zobrazeni v liniovém schématu

Pulsni vystup. Vystup Q1 se nastavi do stavu OFF pfi zapnuti vstupu 12 jak je zachyceno na
navazujicim obrazku.

12

Q1
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15.3 Citace

Symbolicka definice Citace

- — (1) Mod citace
Gitani ( :)—
@ Pradbézna hodnota Vystup C1 - C8

RESET O (5) Prednastavena hodnota 6

Popis definovani ¢itace

Oznaceni Popis
1 Mod ¢itace
Je mozno zvolit 4 mody
2 Volba sméru ¢itani, 1ze pouzit I1 — 8

Vypnuty stav - OFF: Vzestupny smér ¢itani (0, 1, 2, 3, ...)
Zapnuty stav— ON : Sestupny smér ¢itani (.....3,2, 1, 0)

3 Vstup pro nulovani ¢asovace, lze pouzit 11 - f8
Zapnuty stav - ON: Cita¢ je nulovan je nulovan a vystup je ve stavu OFF
Vypnuty stav — OFF: Normalni funkce, ¢ita¢ pokracuje v ¢innosti

4 Okamzity stav Casovace
5 Prednastavena hodnota ¢asovace
6 Vystup ¢asovace, v automatu PLC jsou 4 Casovace, C1-C4

Méd &itade 1 - Casové pritbéhy

) =+
% T o B R T SRS T N S I A M R N R R ]
[vswnipsy | [ LT LT LT -7 10 T LT 1
@[ _smer | OFF | on | ION_
® Reset oN | OFF [on

(® Vystup OFF [Ton] I ON |
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Méd &itade 2 - Casové pritbéhy

D =2
® [ Predvoba | _ _ _ _ _ T _______%
©) Stav CitaCe 0 . 19: 19:2:2 ;21 :21:20:20 :19 :19 > 18 181919 :20 : 0_:20_: 20;
[wswnipwsy | [ LT LI LI T+« 11 LT S
@ Smér OFF I ON I I ON
@ Reset OFF I ON
(o Vystup OFF [ o | o~ ]
Poznamka:

V médu 1 je ptfedvolba omezend na hodnotu 20, v médu 2 neni toto omezeni.

Maéd ¢itace 3
Funkce ¢itace je stejnéd jako v modu 1. Rozdil je v tom, Ze ¢itana hodnota je

zaznamendna v paméti a po vypadku napéti ¢ita¢ pokracuje od hodnoty, ktera
byla pted vypadkem.

Maéd citace 4
Funkce citace je stejna jako v modu 2. Rozdil je v tom, Ze ¢itand hodnota je zaznamenana
v paméti a po vypadku napéti ¢ita¢ pokracuje od hodnoty, ktera byla pted vypadkem.
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15.4 Casovace

Symbolicka definice casovace

Jednotky

(20—

RESET

— @ Mod Casovace —

@ Pribézna hodnota ¢asu

@_

@ Prednastavena hodnota
I ¢asu @

Popis definovani casovace

| Vystup T1 -T8

Oznaceni Popis

1 Mod Casovace
Je mozno zvolit 7 modi

2 Casova jednotka
1:0.1s, rozsah ¢asovace 0,0 —999,9 s
2:1s, rozsah ¢asovate 0—9999 s
3: 1 min  rozsah ¢asovace 0 — 9999 min

3 Vstup pro nulovani ¢itace, lze pouzit 11 - £8
Zapnuty stav - ON:  Casovaé je nulovan a vystup je ve stavu OFF
Vypnuty stav — OFF: Normalni funkce, ¢asova¢ pokracuje v ¢innosti
Vstup pro nulovani Ize aplikovat pouze pro mody casovace

4 Okamzita hodnota ¢asu

5 Pozadovana hodnota ¢asového zpozdéni

6 Vystup ¢asovace, v automatu PLC je 8 ¢asovacl, T1-T8

Moéd ¢asovacde 1

®

vaIédérvn’

¢asovace OFF ON OFF
=

Vystup

Casovace OFF ON OFF

T1-T8
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Moéd ¢asovace 2

Ovladani
¢asovace

OFF

ON

Vystup
¢asovace

OFF

t1

@=t1+t2

t2

ON

OFF

T1-T8

OFF

ON

OFF

@ RESET

Moéd ¢asovace 3

Ovladani
¢asovace

Vystup
¢asovace

©®

T1-T8

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

—

OFF

@ RESET

t = Doba zpozdéni ¢asovace (Pozadovany ¢as)

Moad ¢asovace 3 - Prubéh ovladani A

Ovladani
Casovace

Vystup
Casovace

T1-T8

ON

OFF

ON

ON

ON

OFF

ON

OFF

®

RESET

t = Doba zpozdéni ¢asovace (Pozadovany ¢as)
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Moéd ¢asovacde 4

Ovladani

casovace OFF

ON

Vystup

¢asovace OFF

OFF

ON

T1-T8

@ RESET

OFF

OFF

Moéd ¢asovacde 5

Ovladani

casovace OFF

Vystup
¢asovace

T1-T8

OFF

ON

OFF

OFF

Moéd ¢asovace 6

Ovladani

casovace OFF

OFF

Vystup

¢asovace OFF

T1-T8

@ RESET

|— OFF

OFF

Moéd ¢asovace 7

Ovladani

casovace OFF

Vystup
¢asovace

T1-T8

OFF

ON

OFF

OFF

t1

2 1 2 t1 t2 t1
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15.5 Analogovy komparator

Symbolicka definice analogového komparatoru

Volba vstupu
komparované
veli¢iny

o=

Analogova vstupni
hodnota

B @ Mod komparatoru
| Vystup G1 - G4

®

@ Horni mez veli€iny

@ Dolni mez veli€iny

Popis definovani analogového komparatoru

Oznaceni Popis
1 Mod komparatoru
Je mozno zvolit 3 mody
2 Vybér komparované veli¢iny
Vybér je mozno provést ze specialnich registri V1 — V7

3 Vstupni analogova hodnota

4 Referen¢ni komparovana hodnota — horni mez

5 Referen¢ni komparovana hodnota — dolni mez

6 Vystup komparatoru, v automatu PLC jsou 4 analogové komparatory G1 — G4

Moéd komparatoru | Porovnavana hodnota Stav vystupu pfi splnéni
Viz oznadeni v piedchozi tabulce | podminky
1 3 <5 6 ON
2 3>24 6 ON
3 5< 3 <4 6 ON
Volba vstupu Vstup komparatoru | Prifazena veli¢ina
komparatoru Specialni registry

2
1 V1 Nastavena frekvence
2 V2 Pracovni frekvence
3 V3 Zadavaci napéti pro frekvenci, vstup AIN
4 V4 Zadavaci napéti pro frekvenci, vstup S6
5 V5 Zadavani frekvence potenciometrem na ovladacim panelu
6 Vo6 Vystupni proud ménice
7 V7 Moment motoru
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15.6 Komparator pro encodér (snimac IRC)

Symbolicka definice komparatoru pro encodér (snima¢ IRC)

Volbasméru [ @ Méd encodéru
citani
UP/DOWN . T
A1 Vsup z encodéru/délici ,
@_ @ pomér Vystup H1 - H4
RESET @ A2 Nastavena komparovana @

®_ hodnota

(&) Dalici pomér

Popis definovani komparatoru pro encodér

Oznaceni Popis
1 Mod komparatoru
Je mozno zvolit 2 mody
2 Volba sméru ¢itani, 1ze pouzit I1 — 8

Zapnuty stav - ON: Vzestupny smér ¢itani (0, 1, 2, 3, ...)
Vypnuty stav — OFF: Sestupny smér ¢itani (.....3, 2, 1, 0)

Nulovani nacitané hodnoty, lze pouzit 11 — 8

Al, Vstupni hodnota/ Délici pomér (6)

A2, Nastavena referen¢ni hodnota

C, Delici pomér, frekvence pulsii z encodéru je délena hodnotou C

N[N [N |W

Vystup komparatoru pro encodér, v automatu PLC jsou 4 komparatory, H1 — H4

Moéd komparatoru 1:
Encodér vyhodnocuje funkci: A1 > A2

Mod komparatoru 2 :
Encodér vyhodnocuje funkci: A1 < A2
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15.7 Ridici élen pro frekvenci

Symbolicka definice fidiciho prvku pro frekvenci

Volba sméru L.

FWD/REV C) — @ Doba zrychlovani —

Volba pracovni - Y -
ol o 8 @_ @ Doba zpomalovani Vystup F1 -F8

Voba frekvence ,
Konstantni nebo @_ @ Nasatvena frekvence @
zregistru V3, V5 Konstantni nebo z reg. V3, V5

Voba frekvence @__ Nasatvena frekvence

Konstantni nebo s
z registru V3, V5 Konstantni nebo z reg. V3, V5

rowr

Popis definovani fidiciho prvku pro frekvenci

Oznaceni Popis

1 Smér fizeni

Je mozno tidit pomoci I1 — 18
Stav OFF : Smér FWD

Stav ON : Smér REV

2 Nastaveni frekvence, nastaveni je mozné pomoci I1 — 8
Stav OFF : Pracovni frekvence odpovida 7 (viz oznaceni 7)
Stav ON : Pracovni frekvence odpovida 8 (viz oznaceni 8)

3 Vybér pracovni frekvence (provadi se nastaveni pii liniovém zapisu programu)
Konstantni frekvence nebo frekvence urcena registry V3,V5

N

Vybér dolni meze frekvence (provadi se nastaveni pri liniovém zapisu programu)
Konstantni frekvence nebo frekvence urcena registry V3,V5

Doba zrychleni

Doba zpomalovani

Nastavena pracovni frekvence

Nastavena dolni mezni frekvence

O |0 |||

Vystup fidiciho ¢lenu frekvence, v automatu PLC je 8 Cleni, F1 — F8
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15.8 Priklad zapojeni ménice pri vyuziti PLC

L L1 o
Sitové napajeni L2 T v
230V/50Hz N T2 "- VA
L3 T3 —
EEEE | S
O &,
O PE
Ovladaci
[
» | pane
S T™M2
12
Vstupy 2
14 TM2
S4 —
—= R1A
Pulsni S5 .
snimag [~ | Il: | R1B Vystup Q1
| 1 R1C
24V — o
| | R2A ]
— S6 | | Vystup Q2
Vstup mapéti AV2 —— R2B
+10V
AIN Voo e Fv+
RP Sw2 SW3 M
CcoMm EIIEI FI:!, o \
Vstup analogového Indikace

signalu

Na vstupy S1, S2, S3, S4 se ptipojuji kontakty I1 — 14

Na vstup S5 se zapojuje pulsni snimac
Analogovy signal na vstupu AIN muze byt zadavan pomoci potenciometru, nebo
odvozen od fizeného systému
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