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1. ě vod 
 
1.1 Obecnž 
 

Menic e rady E2 umozn ujı napa jenı indukc nıch motoru s kotvou nakra tko kmitoc tove promennym 
napetım a tım dosazenı regulace ota c ek. Funkce menic e je programovatelna  uzivatelem 
z ovladacıho panelu. Rızenı menic e je moznř  z ovladacıho panelu, nebo pomocı vnejsıch 
analogovych a logickych signa lu.   
 
Malř  rozmery menic e a šc innř   uzivatelskř  funkce vytva rejı predpoklady pro hromadnř  nasazenı 
techto menic u v oblasti pracovnıch stroju  a  u celř  rady malych strıdavych pohonu. 
    
 

1.2  Pokyny po obdrzenı za silky 
 

Za silka je zajistena proti poskozenı  behem dopravy. Pred rozbalenım kontrolujte tyto šdaje : 
 
a) zkontrolujte šdaje na stıtku krabice  menic e s Vası objedna vkou, 
b) zkontrolujte zda nedoslo k poskozenı behem dopravy.  

 
 
       Po rozbalenı kontrolujte tyto udaje : 
 

a) zkontrolujte šdaje na prıstrojovř m stıtku menic e, 
b) zkontrolujte utazenı sroubu na pripojovacıch svorkovnicıch, 
c) zjistete,  zda nenı zadnř   viditelnř  poskozenı na krytu menic e. 

 
     Pokud  je nejaka  c a st menic e poskozena,  nebo chybı, uvedomte  okamzite distributora -  firmu  
Elprim-tech s.r.o. Hronov. 
 
 
2.    Upozornžnı pro uzivatele 
 
2.1  Mžnice rady E2 jsou urceny pro napa jenı normalizovanym napžtım 230V, 50 nebo 60 Hz dle 
CSN IEC 38. 
       Menic e jsou urc eny pro pouzitı v elektrickych sıtıch TN-S dle CSN 33 2000-3. V sıtıch TN-C je treba 
 rozdelit v mıstnım rozvadec i, ze kterř ho je napa jen menic , vodic  PEN na nulovy vodic  N a ochranny vodic   
PE. 
  
2.2 Instalaci a uvedenı mžnice do provozu  m§ze prova džt  pouze osoba s minima lnı  kvalifikacı  
dle š6, vyhla sky 50/78 Sb. 
 
      Mžnice s jednofa zovym napa jenım 
      Sıňove napa jenı se priva dı ke vstupnım svorka m L1, L2, ochranny vodic  na samostatnou 
svorku. Poradı pripojenı fa zoveho a nuloveho vodice na svorky L1 a  L2 je libovolne. Pro snadnou 
orientaci doporucujeme pripojit fa zovy vodic  na vstup L1 a nulovy na vstup L2. 
 
      Mžnice s trojfa zovym napa jenım 
      Sıňove napa jenı se priva dı na vstupnı svorky L1, L2, L3.  Ochranny vodic  PE se pripojuje na 
odpovıdajıcı oznacenou svorku. 
 
2.3  Na svorky T1, T2, T3 se nesmı v za dnem prıpadž pripojit sıňove napa jecı napžtı. 
Jinak dojde k va znemu poskozenı mžnice. 
    
2.4  Mžnic  lze montovat pouze na nehorlavou podlozku. 
 

2.5  Pri snıma nı krytu mžnice vzdy vypnžte sıňove napa jenı. Nedotykejte se za dnych obvodovych 
souc a stek, dokud se nevybijı kondenza tory v  meziobvodu mžnice. Po dobu, kdy je na tžchto 
kondenza torech nebezpecne napžtı, svıtı indikacnı  dioda LED na prednım panelu mžnice. 
 
2.6  Mžnic  se doporucuje spoustžt po zapnutı sıňoveho napa jecıho napžtı pomocı rıdıcıch 
signa l§ privedenych na svorkovnici TM2. Jestlize je mžnic  v provozu pouze nžkolik hodin 
dennž ponechejte  mžnic  v pohotovostnım stavu a start prova džjte rıdıcım signa lem.  
 
2.7 Za provozu mžnice nenı prıpustne rozpojenı obvodu mezi mžnicem a motorem. Rozpojenı je 
mozne pouze pri nulove frekvenci mžnice. 
 
2.8  Motory ktere se pripojujı na vystup mžnic§ musı splnovat pozadavky CSN  EN 60 034, Toc ive 
elektricke stroje, C a sti : 1, 5, 6, 7, 8, 9, 11, 12, 14.  
 
3.     Technicke podmınky a instalace 
 
3.1 Pracovnı  prostredı 
 
- Teplota okolı  :   - 10 ° C  az  + 50 ° C 
- Menic  se  nesmı instalovat v techto prostredıch : 
 

a)  vlhkř m a mokrř m, 
b)  se zvysenou koroznı agresivitou, 
c)  s prımym slunec nım za renım na kryt menic e, 
d)  s prachem vodivym, 
e)  s prachem horlavym, 
f)  s vibracemi vetsımi nez  0,5G, 
g)  s  horlavymi a snadno zapalnymi la tkami.   

 
3.2  Instalace mžnice uvnitr rozvadžce 
 
Jestlize je v jednom rozvadec i nebo skrıni instalovano nekolik menic u nutno kontrolovat maxima lnı vnitrnı 
teplotu, ktera  nesmı  presahnout + 50 ° C.  Jinak je nutno zajistit dodatec nř  chlazenı. 
Prıklad umıstenı menic e v kovovř  skrıni s uvedenım minima lnıch vzda lenostı od sten. Maxima lnı teplota 
uvnitr krytu je  + 50Š C. 

Chlazenı

Chlazenı

12 cm 5 cm

12
 c

m

12 cm

12
 c

m

InvertorInvertor
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3.3 Typove oznacenı 
 

  Prıklad oznacenı mžnice 
 
 Typ menic e :                               MODEL  :  E2-201-M1F 

 
      Vstupnı napetı a jeho rozsah :    1 N + PE , 200  - 240 V, 50/60 Hz 
 
       Vystup :                                     T1,  T2,  T3,    0  -  240 V,   
                                                           
                                                          Jmenovit y vykon motoru :  1Hp 
                                                          Jmenovit y vystup menic e : 1,6 KVA 
                                                    Jmenovit y proud motoru  :  4,2 A          
 
 
       Typovy kod    

 
E2 2 1 M 1 F IP 

       
Sř rie Napa jecı Vykon Verse Napa jenı Volba Elektrickř  

 napetı [HP] softwaru  filtru EMC krytı 

       
 2 : 220V P2 : 0,25 M : V1.6 1 : 1fa ze F N4 : IP65 
  P5 : 0,5     
 4 : 400V 01 : 1 H : V1.8 3 : 3fa ze   
  02 : 2     
  03 : 3     

 
Pozna mka : 
M ý CPU verze softwaru  V 1.6 
H -  CPU verze softwaru  V 1.8 
 
Filtr :  F-  zabudovany filtr,  bez oznacenı ý nenı pouzit filtr 
Krytı :  bez oznacenı -  IP 20 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.  Technicke parametry mžnic§  rada  E2 
 
4.1 Mžnice s jednofa zovym napa jenım 
 
Typove oznacenı 2P2-M1F 2P5-M1F 201-M1F 202-M1F 203-HM1F 

 2P2-H1F 2P5-H1F 201-H1F 202-H1F 203-H1F 

Regulovany vykon [k] 1/4 1/2 1 2 3 
Regulovany vykon [kW] 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 
Jmenoviy proud [A] 1,4 2,3 4,2 7,5 10,5 
Jmenovite zatızenı vstupu [kVA] 0,53 0,88 1,6 2,9 4 
Hmotnost mžnice [kg] 0,76 0,77 0,8 1,66 1,76 
Vstupnı napžtı - napa jenı             1 x (200 - 240)V-15%+10%, 50 / 60Hz+-5% 
Vystupnı napžtı     3 x (200 - 240)V (proprciona lnž ke vstup. napžtı) 
Rozmžry [mm]  72x132x118       118x143x172 
Elektricke krytı   IP20 nebo IP65  

 
 
 
 
 
 
 
4.2 Mžnice s trojfa zovym napa jenım 
 
Typove oznacenı 401-H3F 402-H3F 403-H3F 

Regulovany vykon [k] 1 2 3 
Regulovany vykon [kW] 0,75 1,5 3 
Jmenoviy proud [A] 2,3 3,8 5,2 
Jmenovite zatızenı vstupu [kVA] 1,7 2,9 4 
Hmotnost mžnice [kg] 0,9 1,7 1,8 
Vstupnı napžtı - napa jenı         3 x (380 - 400)V-15%+10%, 50 / 60Hz+-5% 
Vystupnı napžtı 3 x (200 - 240)V (proprciona lnž ke vstup. napžtı) 
Rozmžry [mm]  118x143x172  
Elektricke krytı  IP20 nebo IP65  
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Zpusob rızenı motoru Pulsnı sırkova  modulace, sinusovy prubeh proudu 
 Rozsah frekvence 1-200Hz, pro CPU1.8, (1-120)Hz pro CPU1.6 
 Rozlisenı frekvence Digita lne : 0,1Hz (1 - 99,9)Hz;1Hz(100-200Hz) 

Rızenı  Analogove : 1Hz/50Hz 
frekvence Nastavenı z kla vesnice Prımř  nastavenı frekvence tlac ıtky ^ v 

 Externı nastavenı Nastavenı analogovym signa lem (0-10)V 
 frekvence (0-20)mA, (4-20)mA 
 Dalsı funkce Nastavitelna  dolnı a hornı mez frekvence 
 Nosna  frekvence (1 - 16)kHz, pro CPU1.8, (1-8)kHz pro CPU1.6 
 Doba rozbehu a dobehu (0,1 - 999)s 
 Za vislost U/f 6 pevne nastavenych, vyst. napetı / frekvence 
 Rızenı momentu Nastavitelnř  zvysenı momentu 

Hlavnı Vycefunkc nı vstup Nastavitelna  rychlost SP1, SP2 (CPU1.6 pouze SP1) 
funkce  Rychlost posouvanı JOG, blokovanı vystupu, RESET 

 Vycefunkc nı vystup Vystupnı relř , bezpotencia lovy kontakt 
  Progr. funkce: chyba, chod menic e, dosaz. frekv. 
  2P2/2P5/201 asi 20% jmenovitř ho momentu 
 Brzdny moment 202/203/401/403 - 20 az 100% z jmenovitř ho  
  momentu, externı brzdny odpor 
 Dalsı funkce STOP zpomalovanım nebo volnym dobehem,  
  Auto RESET, nastav. Frekv. Brzdenı DC proudem 
  3 sedmisegmentovř  zobrazovac e LED 

Indikace funkcı Indikace frekvence, parametru menic e, chybovych 
                hla senı, programovych verzı 

Pracovnı teplota / vlhkost (-10 -- +50ŠC) / 95% nekondenzujıcı 
Vibrace  Mensı nez 1G 
EMC - interference Trıda A dle CSN EN55011 - vestaveny filtr 

  Trıda B dle CSN EN55011 - nutny prıdavny filtr 
Krytı   IP20 nebo IP65 

 Pretızenı 150% po dobu 1minuty 
 Maxima lnı napetı na 260V AC - 1f napa jenı, 450V AC sdruzenř  - 3f napa jenı 

Ochrannř  vstupu - hla senı OV DC nepetı na meziobvodu 1f/3f : 400V / 700V 
funkce Minima lnı napetı 190V AC - jednofa z. Napa jenı 

 na vstupu 360V AC -  sdruzenř  napetı, trojfa zovř  napa jenı 
 Kra tky vypadek napetı  0 - 2s, menic  restartuje do bezıcıho motoru 

Dalsı ochrannř  funkce Ochrana proti zastavenı pri zrychlovanı, zastavovanı 
  a konstantnıch ota c ka ch motoru, elektronicka  ochrana 
  proti zkratu, elektronicka  ochrana vystupu pri zemnım 
  zkratu motoru, elektronicka  ochrana proti prekroc enı 
  teploty 

Motna z  Srouby na nosnou desku nebo na listu DIN 
   

5. Zapojenı mžnic§ rada  E2 
 
5.1     Prıklady zapojenı mžnic§ frekvence 
5.1.1 Jednofa zove napa jenı 230 V, 50 Hz, N, PE,  - zapojenı A 
 
Zapojenı platı pro menic e : 2P2-M1F, 2P5-M1F, 201-M1F 
                                            2P2 -H1F, 2P5-H1F, 201-H1F 
                                    
 

 
 
 

L1
L2

T1
T2
T3

M 3F AC
TL 1

PE

N

4

L1
FS1

1 2

3 4

1

2

KM1

FWD
REV
SP1
RST
12 V
+10 V

0 V (FM-)
FM+

MVI

3
4
6
7
5
8
9

10
11

1
2

SB1 SB2

KM1

KM1

A1 A2
1 2 1 2

Indikace  frekvence  ( 0 - 10 V)

RP1

SW1
1
2
3

F

R

Vystupnı relř

 
 
 
 
 
 
Pozna mky : 

• TL1 ýna razova  tlumivka 
• RP1- linea rnı potenciometr 10 kΩ 
• F ý prıdavny filtr pro odrus enı ve trıde B dle CSN EN 55011 
• R- pomocny vyrovna vacı odpor pro dosazenı plnúho vyuzitı potenciometru, pri poca tecnı 

frekvenci vets ı nez nula 
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5.1.2 Jednofa zove napa jenı 230 V, 50 Hz, N, PE,  - zapojenı B 
 
Zapojenı platı pro menic e :  202-H1F, 203-H1F 

 
 
 
 
 
 
 

L1

L3

T1
T2
T3

M 3F AC
TL 1

PE

N

4

L1
FS1

1 2

3 4

1

2

KM1

FWD
REV
SP1
RST
12 V
+10 V

0 V (FM-)
FM+

MVI

3
4
6
7
5
8
9

10
11

1
2

SB1 SB2

KM1

KM1

A1 A2
1 2 1 2

Indikace  frekvence  ( 0 - 10 V)

RP1

RB

P R

RB - Externı  brzdny odpor

L2

SW1
1
2
3

Vystupnı relř

 
 
 
 
 
 
 
 
Pozna mky : 

• TL1 ýna razova  tlumivka 
• RP1- linea rnı potenciometr 10 kΩ 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

5.1.3 Trojfa zove napa jenı 3 x 400 V,  50 Hz, N, PE,  - zapojenı C 
 
Zapojenı platı pro menic e :  401-H3F, 402-H3F,  403-H3F 

 
 
 
 
 
 
 

L1
L2

T1
T2
T3

M 3F AC
TL 1

PE

N 4

L1
FS1

1 2

3 4

1

KM1

FWD
REV
SP1
RST
12 V
+10 V

0 V (FM-)
FM+

MVI

3
4
6
7
5
8
9

10
11

1
2

SB1 SB2

KM1

KM1

A1 A2
1 2 1 2

Indikace  frekvence  ( 0 - 10 V)

RP1

RB

P R

TL 2

TL 3
L3

L1
L1

2

3

5

Externı brzdny odpor

SW1
1
2
3

Vystupnı relř

 
 
 
 
 
Pozna mky : 

• TL1 ýna razova  tlumivka 
• RP1- linea rnı potenciometr 10 kΩ 
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5.2  Zapojenı mžnic§ Ř udaje pro obvody  nızkeho napžtı 
 
5.2.1   Mžnice  -  elektricke  zapojenı  A 
 
Typ mžnice E2-2P2-M1F E2-2P5-M1F E2-201-M1F 

 E2-2P2-H1F E2-2P5-H1F E2-201-M1F 

Jistice dle 6 A / B 10 A / B 16 A / B 
CSN EN 60 868 4 A / C 6 A / C 10 A / C 
Stykace dle I>5A I>5A I>5A 
CSN EN 60 868    
Kabela z svorkovnic Vodic  Cu/1,5mm2 Vodic  Cu/1,5mm2 Vodic  Cu/1,5mm2 
TM1, L1-L2, T1-T2-T3 Sroub M4 Sroub M4 Sroub M4 
Signa love vyvody TM2  Vodic  Cu 0,75mm2, sroub M3 

 
 
5.2.2 Mžnice  -  elektricke  zapojenı B 
 
Typ mžnice E2-202-M1F E2-203-M1F 

 E2-202-H1F E2-203-H1F 

Jistice dle 25 A / B 32 A / B 
CSN EN 60 868 16 A / C 25 A / C 
Stykace dle I>5A I>5A 
CSN EN 60 868   
Kabela z svorkovnic Vodic  Cu/1,5mm2 Vodic  Cu/1,5mm2 
TM1, L1-L2, T1-T2-T3 Sroub M4 Sroub M4 
Signa love vyvody TM2                                                     Vodi c  Cu 0,75mm2, sroub M3 

 
 
5.2.3 Mžnice  -  elektricke  zapojenı C 
 
Typ mžnice E2-401-H3F E2-402-H3F E2-403-H3F 

    

Jistice dle 10 A / B 16 A / B 16 A / B 
CSN EN 60 868 6 A / C 10 A / C 13 A / C 
Stykace dle I>5A I>5A I>5A 
CSN EN 60 868    
Kabela z svorkovnic Vodic  Cu/1,5mm2 Vodic  Cu/1,5mm2 Vodic  Cu/1,5mm2 
TM1, L1-L2, T1-T2-T3 Sroub M4 Sroub M4 Sroub M4 
Signa love vyvody TM2  Vodic  Cu 0,75mm2, sroub M3 

 
 
 
 
 

 
Upozornžnı pro uzivatele 
                    
a) Jestlize je pouzit mžnic  pro rızenı vıce jak jednoho motoru,  musı byt soucet vykon§ 

jednotlivych motor§ mensı nez  maxima lnı  povoleny vykon motoru pro dany typ mžnice.  
(Platı  P  Σ 1,2 ť Pn  kde P je maxima lnı vykon motoru ktery lze pripojit k menic i, Pn vykon  n-tř ho  
paralelne  zapojenř ho motoru na vystupu menic e). 

b) V prıpadž paralelnž zapojenych motor§ musı byt u kazdeho motoru zapojena  tepelna  ochrana 
(CSN EN 60 204, c la nek 7.3).  

c) Mezi mžnic  a motor m§ze byt zapojen pouze sinusovy filtr impedancnž    prizp§sobeny pro 
prıslusny typ mžnice. Nenı dovoleno zapojovat  pasivnı c leny LC a RC. 

d) V prıpadž, ze je mezi mžnicem a motorem zapojeny stykac , musı byt jeho vypnutı hardwarovž  
nebo programovž (z rıdıcıho systemu) osetreno.  Vypnutı m§ze byt pouze pri nulove frekvenci 
mžnice. Pri chodu mžnice nenı prıpustne rozpojova nı obvodu mžnic  Ř motor. 

 
5.3 Popis pripojovacıch vyvod§ 
5.3.1 Silove vyvody mžnice 

Oznacenı                                                  Funkce v yvodu 
vyvodu Mžnice s 1f napa jenım Mžnice s 3f napa jenım 

L1 Prıvod napa jecıho napetı Fa ze L1 Napa jecı fa ze L1 
 U menic u 2P2,2P5,201 - prıvod nulovř ho  

L2 napa jecıho vodic e Napa jecı fa ze L2 
 Vyvod nenı u menic u 202,203 vyuzit  
 U menic u 202,203 - prıvod nulovř ho  

L3 napa jecıho vodic e Napa jecı fa ze L3 
 Vyvod nenı u menic u 2P2,2P5,201  

P Brzdny odpor - pouze u menic u 202,203 Brzdny odpor 
R Brzdny odpor - pouze u menic u 202,203  

T1 (U)   
T2 (V) Vystupy pro napa jenı motoru Vystupy pro napa jenı motoru 
T3 (W)   

 
5.3.2 Popis  rıdıcıch vyvod§ 
Oznacenı vyvodu                               Popis funkce vyvodu 

1 Vystupnı Programovatelny vystup, zapınacı kontakt (viz. Fn21) 
2 rele Zatızenı kontaktu relř  250V AC / 1A (30V DC / 1A) 
3 FWD Rıdıcı vstup (viz. Fn03)  
4 REW Rıdıcı vstup (viz. Fn03)  
5 +12V Spolec ny bod pro vyvody 3,4,6,7 
6 SP1 Vıcefunkc nı vstup, viz Fn19, Fn20 
7 RESET Vıcefunkc nı vstup, viz Fn19, Fn20 
8 Zac a tek pot. +10V Napa jecı vyvod potenciometru 
9 Bžzec pot. Analogovy vstup (+vstup) Analog. signa l z bezce pot. nebo vstup 

   (0 - 10)V nebo (4 - 20)mA 
10 Konec pot. Spolec ny analogovy bod Spolec ny vyvod pro analogovř  signa ly 

 FM-   
11 FM+ Vıcefunkc nı analog. vystup Vıcefunkc nı analog. Vystup (0 - 10)V DC 

 
 
Vyvody pro rızenı, oznac enř  v predchozı tabulce 3 az 11 spln ujı podmınky pro malř  napetı  SELV dle 
CSN 33 2000-4-41. Pripojovacı vodic e k uvedenym vystupum nutno prostorove oddelit od silovych 
prıvodu  nızkř ho napetı  nebo v prıpade krızenı a soubehu  zajistit stejnou izolaci jako u obvodu nızkř ho 
napetı. 
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5. 4  Za kladnı doporucenı pro zapojenı vodic§ 
        (Vodic e pro ovladanı a pripojenı motoru)    
 
1. Ovladacı prıvody se doporuc uje provadet stınenym kabelem.  Stınenı kabelu pak spojit s bodem pro 

pripojenı ochrannř ho vodic e PE na krytu menic e.    
2. Pripojenı motoru muze byt provedeno stınenym nebo nestınenym kabelem. Volba kabelu za visı na 

prıpustnř  šrovnı rusenı v mıstech kde bude menic  provozovan. 
3. U stınenych kabelu dř lky nad 50 m vznikajı v dusledku kapacity kabelu na vystupu menic e proudovř  

spic ky, kterř  mohou zpusobit  kra tkodobř  pretızenı menic e. Proto se doporuc uje provř st kontrolu 
prubehu proudu a napetı a to jak na strane menic e tak i na strane motoru. V prıpade, ze se na 
prubehu proudu snımanř ho osciloskopem vyskytujı proudovř  spic ky presahujıcı maxima lnı hodnotu  
proudu, nebo vznikajı na strane motoru nape²ovř  spic ky presahujıcı o vıce jak 30% maxima lnı 
vystupnı napetı menic e je zapotrebı  pouzıt na vystupu menic e sinusovy filtr. 

4. Stınenı  kabelu pripojujıcıho motor je treba spojit na strane menic e s bodem pro pripojenı 
ochrannř ho vodic e na krytu menic e. 

5. Pri pouzitı vıce menic u v rozvadec i, je zapotrebı spojit uzemn ovacı body dılc ıch menic u do 
spolec nř ho uzemn ovacıho bodu v rozvadec i.  Ke spojenı  uzemn ovacıch bodu kazdř ho menic e se 
spolec nym uzemn ovacım bodem v rozvadec i je zapotrebı pouzıt samostatnych vodic u o prurezu 
minima lne Cu 2,5 mm▲. 

 
 
 
 
5.5 Popis funkce prepınace SW1 
 
Prepınac  se nacha zı  pod krytem na pravř  strane menic e a umozn uje prepnutı na rızenı  analogovym 
proudovym signa lem. 
 
 
 

Prepınac  1 Druh vnžjsıho signa lu Pozna mka 

1
2

3

I

U

 

Analogovy signa l              
(0 - 20)mA 

Pri rızenı vnejsım      
signa lem              
F10 = 1                  
F11 = 1 

1
2

3

I

U

 

Analogovy signa l             
(0 - 10)V 

Pri rızenı vnejsım      
signa lem              
F10 = 1                  
F11 = 1 

 
 
 
 
 
 
 

5.6  Rozmžry mžnic§ 
 
Platı pro mžnice E2 Ř 2P2,  2P5,  201 
 

A B

E
F

C

D

 
Rozmžr [mm]     

A B C D E F 

115 130 8,2 113 62 72 
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Rozmžry mžnic§ 
 
Platı pro  mžnice E2 Ř 202, 203, 401, 402, 403 
 
 

B
TM2

TM1
C

D

E

F

 
 
Rozmžr [mm]     

A B C D E F 

143 127 142 8 171 108 

 
 
 
 
 
 

 
6.   Programova nı mžnice 
 
Indikace na kla vesnici a instrukce rızenı 
 
 

RUN
STOP

DATA
ENT

DSP
FUN

Indikace  zap.

REST

 
 
 
 
 
Upozornžnı : 
Nikdy neovla dejte kla vesnici pomocı sroubova ku nebo ostrym  predmžtem, nebezpec ı poskozenı 
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   6.1 Seznam funkcı mžnice 
 
 
Funkce F_ Popis funkce Jend. Rozsah Tova rnı Pozn. 

     nastav.  
 0 Tova rnı nastavenı   0  

 Nabeh 1 Doba rozbehu 0,1s 0,1-999s 5,0 *1*3 
 Dobeh 2 Doba dobehu 0,1s 0,1-999s 5,0 *1*3 
Zpusob rızenı 3 0 : Forward/STOP, Reverse/STOP 1 0-1 0  

  1 : RUN/STOP, Forward/Reverse     
Smer ota c enı 4 0 : Forward 1 0-1 0 *1 
Motoru  1 : Reverse     
Za vislost V/f 5 Nastavenı za vislosti U/f 1 1-6 1/4 *2 
Hornı a dolnı 6 Hornı mez frekvence 0,1Hz 0-200Hz 50/60Hz *2*3*4 
mez frekvence 7 Dolnı mez frekvence 0,1Hz 0-200Hz 0Hz *3*4 
Frekvence SP1 8 Volitelna  pracovnı frekvence 0,1Hz 0-200Hz 10Hz  
Frekvence JOG 9 Frekvence posouvanı 0,1Hz 0-10Hz 6Hz  
Zpusob rızenı 10 0 : Rızenı z ka vesnice 1 0-1 0  

  1 : Externı rızenı     
Rızenı 11 0 : Rızenı z ka vesnice 1 0-2 0  
Frekvence  1 : Ext. rızenı (0-10)V,(0-20)mA     

  2 : Externı rızenı (4-20)mA     
Nosna  frekv. 12 Nosna  frekvence 1 1-10 1  
Kompenzace 13 Zisk kompenzace momentu 0,1% 0-10% 0% *1 
Momentu       
Zpusob 14 0 : Zpomalovanı do STOP 1 0-1 0  
Zastavenı  1 : Volny dobeh do STOP     
Nastavenı 15 Doba stejnosmernř ho brzdenı 0,1s 0-25s 0,5s  
Brzdenı 16 Frekvence brzdenı 0,1Hz 1-10Hz 1,5Hz  

 17 U roven  stejnosmernř ho brzdenı 0,1% 0-20% 8%  
Elektronicka  18 Ochrana nastavitelna  dle 1% 0-200% 100%  
Tepelna  pojistka  jmenovitř ho proudu motoru     
Vıcefunkc nı 19 Vıcefunkc nı vstup SP1 1 : JOG  2  
Vstupy 20 Vıcefunkc nı vstup RESET 2 : SP1  5  

   3 : STOP nebezpec ı   
   4 : Externı blokovanı   
   5 : 

RESET 
   

   6 : SP2    
Vıcefunkc nı 21 Vıcefunkc nı vystupnı svorka 1 : Menic  v c innosti 3  
Vystup   2 : Dosazena   

        frekvence   
   3 : Chybovy stav   
        menic e   

 

 
 
 
Funkce F_ Popis funkce Jend. Rozsah Tova rnı Pozn. 

     nastav.  
Reverzace 22 0 : Reversace povolena 1 0-1 0  

  1 : Reversace nepovolena     
Kra tkodoby 23 0 : Povolen 1 0-1 1  
vypadek  1 : Nepovolen     
napa jenı       
Automaticky 24 Poc et automatickych restartu 1 0-5 0  
restart       
Tova rnı 25 010 : Vsechny funkce do tova rnıho nastavenı 50Hz  *2 
nastavenı  020 : Vsechny funkce do tova rnıho nastavenı 60Hz   
Frekvence SP2 26 Nastavitelna  frekvence SP2 0,1Hz 1-200Hz 20 *4 
Frekvence SP3 27 Nastavitelna  frekvence SP3 0,1Hz 1-200Hz 20 *4 
Rezerva 28 Verse software CPU     
Verze softw. 29 Cıslo verse software     
Pame² chyb 30 Pame² poslednıch trı chybovych hla senı    

 
 
Pozna mky  *1,  *2,  *3,  *4 : 
 
1. Parametr lze nastavovat i za chodu menice 
2. Blıze viz popis funkce F_25 
3. Pri rozsahu do 100 je nastavitelna  jednotka : 1 
4. Uvedena  hodnota je platna  pro verzi software 1.8 (verze 1.6 (0-120)Hz) 
5. Uvedena  hodnota je platna  pro verzi software 1.8 (verze 1.6 (1-5)) 
6. Uvedena  funkce nenı u verze 1.6 
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6.2   Popis funkcı 
 
F_00 : Tova rnı nastavenı, slouzı pro potrebu vyrobce.  Nenastavuje se. 
 
F_01 :  Doba rozbžhu    =  0,1 az 999 s 
 
F_02 :  Doba  dobžhu   =   0,1 az 999 s 
 
1. Cas rozbžhu a dobžhu se vypoc ıta  ze vzorce : 
                                                                Nastavena  frekvence    

Cas rozbehu      =       F_ 01    x                                                                                                
                                                                  50 Hz 

 
                                                                  Nastavena  frekvence          

Cas dobehu       =       F_ 02    x     
 
                                                                        50 Hz       

F_01 F_02

f(Hz)

zastavovanı

start

 
 
 
F_03 : Vybžr zp§sobu rızenı = 
       0 :  Forward/ Stop,  Reverse/ stop 
       1 :  Run/ Stop,  Forward/ Reverse 
 
Pozna mka 1 :  Funkce F_3 je ucinna  pouze pri F_10 = 1 (externı rızenı). 
 

       

3
4

5

3
4

5

FWD/STOP

REV/STOP

COM

Fn 03 = 0

COM

Fn 3 = 1

 
 

 
 

FWD

REV

Vystup

Vystup
Fn 03 = 1

FWD

FWD

REV

REV

PoznamkaFn 03 = 0

Poznamka

x)

x)

 
 
 
Pozna mka  :  Pri F_22 = 1  je  prıkaz na reverzaci  neucinny. 
 
 
F_04 : Nastavenı smžru ota cenı motoru  =    0  :   vpred 
                                                                         1  :   reverzace  
 
Na rıdıcım panelu nenı tlac ıtko reversace,  smer ota c enı je vsak moznř  zmenit nastavenım funkce F_04.  
Zmena funkce je mozna  za chodu menic e. 
 
Pozna mka : 
V prıpade F_22 = 1    
Nenı  povolena reversace  a  nelze nastavit F_ 04 na hodnotu 1.  Na  displeji kla - vesnice se pri 
nastavova nı objevı hla s enı  LOC. 
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F_ 05 :  Nastavenı za vislosti   U/f   = 1  -  6 
 
 
Nastavenım  F_ 05 = 1 ú 6  lze volit sest pevne  vyrobcem naprogramovanych za vislostı U/f  (vystupnı 
napetı/frekvence),  viz na sledujıcı tabulky. 
 

100%

B

C

0,1 2,5 50

Hz

100%

B

C

0,1

Hz

100%

B

C

0,1 50

Hz

100%

B

C

0,1 2,5 50

Hz

100%

B

C

0,1 60

Hz

100%

B

C

0,1 60

Hz

3 60

25 30

Pro obecne
aplikace

Fn  05

Promenny
 moment

50 Hz 60 Hz

Velky
moment
v  nızke
frekvenci

Fn 05

1 4

200 200

UU

U U

U
U

200 200

200 200

3

2 5

3 6

 
 
 
 
 
 
 

    F_ 5        B         C 
     1/4 7,5% 7,5% 
     2/5  20% 7,5% 
     3/6 17,5% 7,5% 

 
 
 

 
 
 
 
 
F_06 :  Hornı mez frekvence  =   0  -  120 Hz 
                                                        1  -  200 Hz  pro verzi CPU 1.8                       
F_07 :  Dolnı mez frekvence  =    0  -  120 Hz 
                                                        1  -  200 Hz pro verzi CPU  1.8 
 
 

              

Fn 06  (hornı mez  frekvence)

Fn 07  (dolnı  mez  frekvence)

(poznamka)

Frekvence

U 
Pozna mka : 
1.  Jestlize je F_07 = 0  je dolnı  meznı frekvence 0 Hz, menic zastavuje  na frekvenci 0 Hz.       V prıpade, 
ze je F_07 > 0  a je pozadova na frekvence ů F_07,  potom  vystup menice      z˚sta va   na hodnote 
frekvence udanú funkcı  F_07. 
2. Pri rızenı frekvence pomocı vnejs ıho potenciometru a F_07 > 0 je ca st chodu potenciome-    tru na 
zaca tku neucinna .  Pro plnú vyuzitı rozsahu potenciometru    je zapotrebı zapojit     mezi vyvod 10 
svorkovnice TM2 a zaca tek potenciometru   pomocny  odpor, jak je     zna zorneno na obra zku strana 12.   
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F_08 :  Frekvence SP1  =  0 Ř 120 Hz 
                                                    1 -  200 Hz  pro verzi CPU 1.8 a vyssı 
F_09 :  Frekvence posouva nı  (JOG) =  0 Ř 120 Hz 
                                                                        1 -  200 Hz  pro verzi CPU 1.8 a vyssı 
 
Menic   je  vybaven dvema vıcefunkc nımi vstupy a to vstupem oznac enym SP1 a vstupem RESET.  
C innost  techto vstupu lze programovat pomocı funkcı Fn 19 a Fn 20.  
 
1. Jestlize je F_19 = 2 a  vıcefunkc nı  vstup SP1  je ve stavu ON (zapnuty),  menic  pracuje na frekvenci 

SP1 (urc enou hodnotou funkce F_08). Podobne kdyz F_20 = 2 a vıcefunkc nı vstup RESET  je 
zapnuty, menic  pracuje na frekvenci SP1.   

2. Jestlize je F_19 = 1 a  vıcefunkc nı  vstup SP1 je ve stavu ON (zapnuty),  menic  pracuje na frekvenci 
JOG (urc enou hodnotou funkce F_09).  Podobne kdyz F_20 = 1  a  vıcefunkc nı  vstup RESET je 
zapnuty, menic  pracuje na frekvenci  JOG. 

 
3. V prıpade,  kdy jsou oba  vıcefunkc nı vstupy zapnuty  ma  prioritu funkce posouvanı JOG. 

Naprıklad pri F_19 = 1 a F_20 = 2 a souc asnř m zapnutı obou vıcefunkc nıch vstupu pracuje menic  
na frekvenci JOG.  Po vypnutı vstupu RESET precha zı na frekvenci SP1,  na kterř  setrva va  po dobu 
zapnutı vstupu SP1.  

 
Zna zornenı rızenı pro vyse popsanř  nastavenı je uvedeno na na sledujıcım obra zku. 
 

f (Hz)

FWD

Sepnuto SP1

Sepnuto RESET

F19=1

F20=2

t

f (Hz) -  zavisı  na analog.  signa lu

JOG

SP1

JOG

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
Fn  10  :   Rızenı mžnice 
     = 0  :   Instrukce rızenı se nastavujı z kla vesnice   
     = 1  :   Instrukce rızenı se nastavujı z vyvod§  ovla dacı svorkovnice 
 
 
Pozna mka : 
Pro F_10 = 1 (externı rızenı),  je moznú v prıpade nebezpecı zastavit  menic pomocı tlacıtka STOP na 
ovla dacım  panelu.  
 
F_11    :    Rızenı frekvence 
    =  0  :    Frekvence se nastavuje z kla vesnice 
    = 1 :   Frekvence se nastavuje pomocı externıho potenciometru, nebo                  analogoveho 
signa lu ze svorkovnice TM2 (analogovy signa l 0 az                  10V nebo 0 az 20 mA) 
    = 2  :    Frekvence se nastavuje pomocı analogoveho  signa lu ze                                  svorkovnice 
 TM2  ( analogovy signa l  4 az 20 mA) 
 
 
Pozna mka 1: 
Pri rızenı frekvence pomocı analogovúho signa lu je zapotrebı nastavit prepınac SW1 tak,  jak je uvedeno 
v cla nku 5.5. 
 
Pozna mka 2 : 
Jestlize je zapnuta frekvence posouva nı JOG, nebo frekvence SP1 jsou zvys ovacı a snizovacı tlacıtka na 
kla vesnici  neucinna .  P˚vodnı nastavenı z kla vesnice je obnoveno po rozpojenı spınace SP1. 
 
Pozna mka 3 : 
V pr˚behu rozbehu po rıdıcı instrukci a v pr˚behu zrychlova nı nebo zpomalova nı po vypnutı spınace SP1  
jsou tlacıtka na kla vesnici neucinna . 
 
 
F_12 :  Nosna  frekvence  = 1 Ř 5 
 
F_12 Nosna  frekvence 

(kHz) 
F_12 Nosna  frekvence 

(kHz) 

1 4 6 10 
2 5 7 12 
3 6 8 14,4 
4 7,2 9 15 
5 8 10 16 
 
Pozna mka : 
1. Funkce F_12  = 6 az 10 jsou pouze u verze CPU 1.8. 
2. Volba F_12  =  7 az 10 se doporucuje pri malúm rozbehovúm momentu. 
 
Menic e s tranzistory IGBT vytva rejı pri c innosti maly hluk, ktery je v prumyslovř m prostredı vetsinou 
sluchem neindikovatelny. V dusledku  vyssıch harmonickych  vystupnıho napetı a proudu muze dojıt 
k rezonancım u externıch silovych obvodovych prvku, coz se projevuje jako vibrace prova zenř  zvukem. 
Nastavenım nosnř  frekvence lze vylouc it  tento stav. 
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F_13 :  Momentove zvysenı  = 1 Ř  10% 
 
Hodnota funkce F_13 odpovıda  procentua lnımu zvysenı vystupnıho momentu v bodech B, C,  
odpovıdajıcıch za vislostı  U/f, (viz popis funkce Fn 5) . Funkce zvysenı momentu je zna zornena na 
na sledujıcım obra zku. 
 

100%
U

F13

F13

1 2,5/3,0 50/60

Hz

 
 
 
Pozna mka : V prıpade F_13 =  0 je funkce zvys enı  momentu neucinna . 
 
F_14 :  Zp§sob zastavenı  = 0 : zastavenı po zpomalovacı rampž po prıkazu 
                                                   STOP 
                                                1 : volny dobžh po prıkazu STOP 
 
F_15 :  Doba  brzdžnı stejnosmžrnym proudem  =  0  -  25,5 s 
 
F_16 :  Poc a tecnı frekvence brzdžnı stejnosmžrnym proudem  = 1 Ř 10 Hz 
 
F_17 :  ě roven napžtı pri brzdžnı stejnosmžrnym proudem  =   0 Ř 20 % 
 
 
F_14 = 0 
Po instrukci STOP menic  zpomaluje na frekvenci zadanou F_16, a  šroven  vystupnıho napetı zadanou  
F_17,  kdy zac ına  brzdenı stejnosmernym proudem. Po dobe brzdenı, ktera  je zadana   funkcı  F_15,  
precha zı menic  do zastavenı. Zna zornenı prubehu brzdenı je na na sledujıcım obra zku. 
 
 
 
 
 

RUN

Zpomalovanı

t

f(Hz)

Chod invertoru

Brzda  DC proud

 
 
 
Fn 14  = 1 
Po instrukci STOP precha zı motor volnym dobehem do zastavenı. 
 
 
F_18 :  Jmenovity proud motoru = 50 Ř 100% 
                                                         = 0 Ř 200%   pro verzi CPU 1,8 a vyssı  
 
1.  Funkce elektronicke tepelne ochrany motoru 
1.1 Jmenovity proud motoru = jmenovity proud menic e  na sobeny hodnotou funkce  F_18. Podobne 

platı : F_18 =  Jmenovity proud motoru  deleny  jme-novitym  proudem menic e. 
 
1.2 Jestlize je za tez v rozsahu do 100% jmenovitř ho proudu motoru, menic  je v norma lnı c innosti.  

Jestlize dosahne za tez 150% jmenovitř ho proudu motoru c innost pokrac uje pouze po dobu 1 
minuty, (viz  krivka 1, na navazujıcım  obr. 3) . 

 
1.3 Po aktivaci elektronickř  tepelnř  ochrany,  menic  ihned  vypına  .  Na displeji se zobrazı hla senı OL1.  

Pro uvedenı do opetnř  c innosti je zapotrebı stlac it tlac ıtko RESET na ovladacım panelu nebo 
zapnout  externı vstup pro RESET  (v tomto prıpade je zapotrebı programovat F_20 = 5). 

 
1.4 Jestlize motor pracuje v nızkych ota c ka ch je snızena  šc innost odvodu tepla. Pro tento prıpad se  

automaticky posouva  šroven   aktivace elektronickř  tepelnř  ochrany (prechod z  krivky 1 na krivku 2 
viz navazujıcı obr. 3).  Optima lnıho vyuzitı motoru se dosahne spra vnou volbou  funkce F_05. 

 
2.  Funkce elektronicke tepelne ochrany mžnice 
 
2.1 Jestlize je za tez v rozmezı do 103% jmenovitř ho proudu menic e, nedocha zı k omezenı funkce 

menic e.  Pri za tezi odpovıdajıcı  150% jmenovitř ho prou-du menic e, pokrac uje menic  v c innosti 
pouze po dobu 1  minuty, (viz krivka 1,  navazujıcı obr. 3).   

2.2 Po  aktivaci elektronickř  tepelnř  ochrany, menic  vypına  a na displeji je zobrazeno hla senı  OL2.  
Pro pokrac ovanı  c innosti stisknete tlac ıtko RESET nebo aktivujte vstup pro externı  RESET (je 
treba programovat F_ 20 = 5). 

 
Na obr. 1 az 3 je zna zorneno snızenı zatızenı motoru v dusledku zhorsenı chlazenı (viz dalsı strana) 
 



 - 14 - 

20

Hz

100

Obr. 1 Obr. 2

Standardnı motor

Minuty

Procenta proudu

(1)
(2)

150

Hz
50 20 60

100
90 90
60 60

Hz

% %Standardnı motor%

60

6

Specia lnı motor

Obr. 3

Obr. 4

%

Charakteristika
tepelnř  ochrany

1

 
 
F_19 : Vıcefunkcnı vstup,  funkce 1  = 1  -  5 
                                                                  1  -  6  pro verzi CPU 1.8 a vyssı 
F_20 : Vıcefunkcnı vstup,  funkce 2  = 1  -  5 
                                                                  1  -  6  pro verzi CPU 1.8 a vyssı 
 
1.   F_19, F_20  = 1 :  Posouva nı,  JOG (posouvacı frekvence je udana F_09) 
      Pri F_19  =  1  je treba aktivovat vstup SP1, pri F_20  =  1 vstup RESET 
 
2.   F_19, F_20 = 2 :   Frekvence  SP1 (pevne nastavena  frekvence udana  F_08) 
      Pri F_19 = 2  je treba aktivovat vstup SP1,  pri F_20 = 2 vstup RESET 
   
Pro verzi CPU 1.8 lze nastavit tri pevne frekvence. Zp§sob prepına nı a programova nı je uveden 
v na sledujıcıch tabulka ch. 
 
Prıklad 1 :   F_19 = 2,   F_20 = 6 
 
Vstup SP1 
Svorkovnice TM2 

Vstup RESET 
Svorkovnice TM2 

Funkce uda vajıcı hodnotu 
frekvence 

ZAP VYP F_08 
VYP ZAP F_26 
ZAP ZAP F_27 
 
 
 

 
 
Prıklad 2 :   F_19 = 6,   F_20 = 2 
 
Vstup SP1 
Svorkovnice TM2 

Vstup RESET 
Svorkovnice TM2 

Funkce uda vajıcı hodnotu 
frekvence 

ZAP VYP F_26 
VYP ZAP F_08 
ZAP ZAP F_27 
 
   
3.   F_19, F_20 = 3 :   Externı  nouzovy STOP  
 
V prıpade aktivace externıho signa lu STOP,  menic  zac ne zpomalovat do zastavenı  (neuplatn uje se 
nastavenı F_14). Na displeji se zobrazuje  po zastavenı E.S..  Po   deaktivaci signa lu pro nouzovř  
zastavenı, je treba vypnout  spınac  vstupu  FWD a znovu jej zapnout (F_10 = 1), nebo stisknout tlac ıtko 
RUN na panelu (F_10 = 0).  Dojde k restartu menic e a  k rozbehu na pracovnı frekvenci. 
Jestlize je spınac  vstupu FWD je rozepnut pred zastavenım menic e,  zusta va  menic  ve stavu nouzovy 
STOP. 
 
 
Prıklad pouzitı : 
Menic  je rızen ze svorkovnice  TM2  a pracuje na frekvenci SP1, funkce  F_19 = 2,  je  zapnuto tlac ıtko 
SP1.  Da le F_20 =  3. Po aktivaci vıcefunkc nıho vstupu RESET precha zı  menic  do nouzovř ho zastavenı, 
na displeji je zobrazeno hla senı E.S..  Po zastavenı  menic e je zapotrebı rozepnout  a znovu sepnout 
tlac ıtko SP1 a menic  se rozebehne na   pracovnı  frekvenci.  Signa l pro zastavenı muze byt impulsnıho 
charakteru s dobou trvanı  minima lne 0,1 s . 
Zna zornenı c asovř ho prubehu nouzovř ho zastavenı. 
 

f(Hz)

FWD

SP1 F_20=3 t

 
 
  4.  Fn 19, Fn 20 = 4 :  Externı blokova nı vystupu  
 

V prıpade aktivace signa lu pro blokovanı vystupu,  menic  okamzite blokuje vystup (neza lezı na 
nastavenı Fn 14) a na displeji se zobrazuje hla senı b.b..  Po deaktivaci signa lu blokovanı je treba 
vypnout a znovu zapnout spınac  vıcefunkc nıho vstupu (Fn 10 = 1), nebo stistknout tlac ıtko RUN na  
ovladacım panelu (Fn 10 = 0) a dojde k  rozebehu menic e ze startovacı frekvence. 
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   Prıklad pouzitı : 
      Menic  je rızen ze svorkovnice  TM2  a pracuje na frekvenci SP1, funkce  F_       19 = 2,  je       zapnuto 
tlac ıtko SP1.  Da le F_20 =  4. Po aktivaci vıcefunk-      c nıho vstupu RESET    docha zı  k blokovanı 
vykonovř ho vystupu a  menic        zastavuje,  na displeji je zobrazeno  hla senı b.b.  Po zastavenı   menic e 
je za-      potrebı rozepnout  a znovu sepnout tlac ıtko SP1 a  menic  se rozebehne na       pracovnı  
frekvenci. Signa l pro blokovanı muze byt impulsnıho       charakteru s dobou trvanı minima lne 0,1 s. 
 
Zna zornenı c asovř ho prubehu blokovanı vystupu menic e 
 

FWD

f(Hz)

tSP1 F_20=4

 
 
5. F_19, F_20 = 5 :  Reset mžnice v prıpadž poruchy  
 
F_21 : Vıcefunkcnı vystup = 1  -  3 
            F_21 = 1 :   Menic   je v c innost 
            F_21 = 2 :   Dosazena pozadovana  frekvence 
            F_21 = 3 :   Chybovř   hla senı,  chyba ve funkci menic e  
 
Chybovř  hla senı je pri poruchovych stavech : CPF, OL1, OL2, OCA, OCC,  
                                                                          Ocd, Ocb, OVC, LVC, OHC 

 

f(Hz)

t

F_21=1

F_21=2

Vystupy  relř

 
 

F_22: Instrukce reverzace = 0  : reverzace umoznžna 
                                                 1  : reverzace  zak a za na 
 
 
Pozna mka :  Jestlize je F_04 = 1 (reversace), nelze nastavit F_22 = 1 . V tomto prıpade je na displeji 
zobrazeno hla s enı LOC.   Funkci  F_04  je  zapotrebı  zmenit  pred  nastavenım F_22= 1.   

Fn 23  : Restart po kra tkodobem vypadku napžtı  = 0 :  restart umoznžn 
                                                                                         1 :  restart neumo znžn 

 
1. V prıpade, kdy dojde ke kra tkodobř mu vypadku napetı distribuc nı napa jecı     sıte, nebo  k    poklesu  
napa jenı v mıstnım rozvodu v dusledku zapınanı vel-     kych za tezı, menic   zastavı c innost a  na  displeji 
je zobrazeno hla senı LV-C.      Jestlize dojde  k obnovenı   napa jenı do 2 s,  docha zı k restartu  menic e a 
     zachycenı rotoru u bezıcıho motoru (start na sleduje   z  brzdnř   frekvence,      prıpadne z nulovř  
frekvence podle charakteru za teze a  nastavenř  hodnote      zpomalovanı). 

 
2.  Jestlize F_23 = 0 a vypadek napa jenı je kratsı nez 2 s,  menic   prejde za 0,5s        po obnovenı  
napa jenı do funkce zachycenı rotoru u bezıcıho motoru, prıpad-        ne ke startu z nulovř  frekvence. 
Cıtac  restartu nenı  v tomto prıpade omezen      funkcı  F_24.  Jestlize je doba  vypadku delsı   nez 2 s, 
za visı na funkci F_24      zda dojde k automatickř mu RESTARTU. 
 
3.  V prıpade F_23 = 1 menic  zastavuje c innost okamzite po vypadku napa jenı a      na displeji   je 
zobrazeno hla senı LV-C.  Nedocha zı k restartu menic e 

  
 

Fn 24 :  Automaticky c ıtac   RESTARTU  =  0 Ř 5 
 
1. V prıpade F_24 = 0, nedojde k automatickř mu na vratu do puvodnı funkce po     prerusenı  v dusledku 
poruchy v napa jenı. 
2. V prıpade F_24 > 0  menic  obnovı  funkci,  0,5 s po skonc enı poruchy dojde      k zachycenı  rotoru 
bezıcıho motoru a k na vratu na pracovnı frekvenci pred     prerusenım. Frekvence  menic e se zvysuje 
prıpadne snizuje na nastavenou     hodnotu (za visı na charakteru za teze). 
3. V prıpade, ze je menic  ve stavu zpomalovanı nebo ve stavu stejnosmernř ho     brzdenı, 
nedocha zı   k procesu RESTARTU. Jedna  se  o prıpad, kdy se sni-    zuje frekvence naprıklad pomocı 
vnejsıho analogovř ho signa lu, nebo byl     vydan prıkaz ke zpomalovanı a zastavenı. 
4.  Cıtac  RESTARTU se nuluje v na sledujıcıch situacıch : 

- V intervalu 10 minut, jestlize nedojde k zadnř  chybe pri obsluze nebo     k chybe vyvolanř   vnejsımi 
vlivy, 
-  pri stisknutı tlac ıtka RESET, nebo aktivaci externıho vstupu RESET (je     zapotrebı  nastavit  F_20 
= 5).   

25 : Tova rnı nastavenı 
          = 010 : Uvedenı vsech parametr§ do tova rnıho nastavenı (50 Hz)                  = 020 :  Uvedenı 
vsech parametr§ do tova rnıho nastavenı  (60 Hz) 
 

 
1.  F_25 = 010 : Vsechny parametry jsou uvedeny do tova rnıho nastavenı.  F_                            05 = 1 a  
F_06 = 50.  Funkce  F_ 25 je nastavena zpet na 000.   

 
2.  F_ 25 = 020 : Vsechny parametry jsou uvedeny do tova rnıho nastavenı.  F_                             05 = 4 a  
F_ 06 = 60.  Funkce  F_ 25 je nastavena zpet na 000. 
 

 
F_26 :  Frekvence SP2 = 1 Ř 200 Hz,  volitelna  frekvence u verze CPU 1,8 
 
F_27 :  Frekvence SP3 = 1 Ř 200 Hz,  volitelna  frekvence u verze CPU 1,8 
 
F_28 :  Rezerva 
 
F_29 :  Verze programu CPU 
 
F_30 :  Obsah pamžti chybovych hla senı 
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1.Pame² chybovych hla senı indikuje sekvenci nastalych chyb. Casova     na slednost je urc ena 
      desetinou tec kou.  Obsah pameti forma lne zapsany     x.xx indikuje poslednı chybu, xx.x  indikuje 
predchozı  chybu,  xxx.  indikuje    prvnı chybu. 

 
2. Pri prvnım c tenı funkce se zobrazı hla senı x.xx. Na slednř  hla senı se objevı po     stisknutı   tlac ıtka ▼  
na ovladacı kla vesnici. 
 
3. Po  zvolenı funkce F_27 a stisknutı tlac ıtka RESET se nulujı vsechna chybova      hla senı. 

 
4. Naprıklad  obsah pameti O.CC,  indikuje,  ze  poslednı chyba je OC- C a     podobne.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 

7.  Chybove funkce a za sah opera tora  
 
Chyby v d§sledku vnžjsıch vliv§  
Menic e se uvede do provozu,  pokud se nejedna  o hardwarovou chybu instrukcı RESET. 
 
Indikace Vyznam Mozna  prıc ina Za sah opera tora 

CPF Chyba programu Vnejsı elektromag. rusenı Odstranit zdroj rusenı, pouzıt stınenı 
EPR Chyba EEPROM Vadna  EEPROM Vymenit EEPROM 
OV Pred startem je 1. Vysokř  napetı sıte 1. Zkontrolujte napetı sıte 

 napa jecı napetı 2. Za vada u obvodu detekce 2. Zaslete menic  k oprave 
 nad hornı mezı napetı  

LV Pred startem je 1. Nızkř  napetı sıte 1. Zkontrolujte napetı sıte 
 napa jecı napetı 2. Za vada u obvodu detekce 2. Zaslete menic  k oprave 
 pod dolnı mezı napetı  

OH Vysoka  teplota na 1. Vysoka  teplota okolı 1. Snizte teplotu okolı 
 chladic i menic e 2. Za vada u obvodu detekce 2. Zaslete menic  k oprave 

  teploty okolı  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Provoznı chyby 
Menic e se uvede do provozu po odstranenı chyby instrukcı RESET. 
 
Indikace Vyznam Mozna  prıc ina Za sah opera tora 

OC Proudovř  pretızenı Za vada v obvodu detekce Zaslat menic  k oprave 
 ve stavu STOP proudu  

OL1 Pretızenı motoru 1. Vysoka  za tez motoru 1. Pouzıt motor o vetsım vykonu 
  2. Nevhodnř  nastavenı  2. Nastavit vhodnou za vislost U/f 
  za vislosti U/f  
  3. Chybnř  nastavenı Fn18 3. Nastavit spra vnou 
   hodnotu Fn18 

OL2 Pretızenı menic e  1. Vysoka  za tez 1. Snızit za tez 
  2. Nevhodnř  nastavenı  2. Nastavit vhodnou za vislost U/f 
  za vislosti V/f  

OCS Proudovř  pretızenı 1. Zemnı zkrat u motoru 1. Zmerit izolac nı odpor motoru 
 na vystupu 2. Zkrat v pripojovacım 2. Zkontrolovat propojenı s motorem 
  vedenı motoru  
  3. Poskozenı vystupnıho 3. Nahradit vystupnı modul 
  tranzistorovř ho modulu  

OCA Proudovř  pretızenı 1. Kra tky c as rozbehu 1. Nastavit delsı c as rozbehu 
 pri rozbehu 2. Nevhodna  za vislost U/f 2. Nastavit vhodnou za vislost U/f 
  3.Vykon motoru je vetsı nez 3. Zvetsit vykon menic e 
  vykon menic e  

OCC Pretızenı behem 1. Kolısanı za teze motoru 1. Overit charakter za teze 
 chodu 2. Zmeny velikosti napa jecıho 2. Zapojit do prıvodu na razovou 
  napetı tlumivku 

OCd Pretızenı pri Kra tka  doba zpomalovanı Prodlouzit dobu zpomalovanı 
 zpomalovanı   

OCb Proudovř  pretızenı Frekvence stejnosmernř ho Nastavit vhodnou hodnotu u funkcı 
 ori brzdenı brzdenı, šroven  nebo c as  F15, F16, F17 
  jsou kra tkř   

OCV Nape²ovř  pretızenı 1. Kra tka  doba dobehu 1. Nastavit delsı dobu dobehu 
 pri dobehu 2. Velkř  kolısanı napa jecıho  2. Zapojit do napa jecıho prıvodu 
  napetı tlumivku 
   3. Zvetsit velikost menic e 

LVC Malř  napa jecı  1. Napa jecı napetı je nızkř  1. Pouzıt predepsany napa jecı zdroj 
 napetı v prubehu 2. Velkř  zmeny u sı²ovř ho 2. Nastavit delsı dobu rozbehu 
 c innosti menic e napa jecıho napetı 3. Zvetsit dobu rozbehu 

OHC Prehra tı chladic e 1. Velka  za tez 1. Overit charakter za teze 
 v prubehu c innosti 2. Vysoka  teplota okolı 2. Zvetsit vykon menic e 
 menic e  3. Zlepsit chlazenı 
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Pri provoznı chybe a pri F_21 = 3 spına  bezpotencia lnı kontakt chybovř ho relř . 
 
 
Specia lnı hla senı 
 
Indikace Vyznam Popis  

SP0 Nulova  rychlost Hla senı je pro F11=0 a nastavenı frekvence f<1. 
 zastavenı Da le pro F11=1, Fn7<(F6/100) a nastavenı frekvence<(F6/100) 

SP2 STOP z kla vesnice Pro F10=1 je stisknuto tlac ıtko STOP ne kla vesnici. 
 pri nebezpec ı Menic  zastavuje podle nastavenı F14. Pro dalsı spustenı menic e 
  je treba stisknout tlac ıtko RUN na kla vesnici. 

E.S. Externı STOP pri  Aktivace signa lu STOP na vıcefunkc nıch vstupech . 
 nebezpec ı Blıze viz. funkce F19 a F20.  

b.b. Externı blokovanı  Aktivace signa lu BASE BLOCK na vıcefunkc nıch vstupech. 
 vystupu menic e Blıze viz. funkce F19 a F20.  

 
 
 
 Chyby pri  programova nı mžnice z kla vesnice  

 
Indikace Vyznam Mozna  prıc ina Za sah opera tora 

LOC Nepovolena zmena 1. Pokus o nastavenı  1. Nastavit F22=0 
 ota c enı motoru reversace, kdyz F22=1  
  2. Pokus o nastavenı F22=1,  
  kdyz F04=1  

Er1 Chybna  manipulace 1. Bylo stisknuto tlac ıtko ▼  1. Tlac ıtka ▼ a㵰  pouzıvat pouze 
 na kla vesnici nebo 㵰  pro F11=1 nebo pri F10=0 
  aktivovanř m vstupu SP1 2. Nemenit F26 
  2. Pokus o zmenu F26 3. Menit parametry pouze ve  
  3. Pokus o zmenu parametru, stavu STOP 
  kterř  nenı dovoleno v prubehu  
  c innosti menit  

Er2 Chyba nastavenı Chyba, kdyz F06<=F07 Nastavit F06>=F07 
 parametru   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Prıloha A 
Vstupnı filtry EMI pro odrusenı v trıdž B 
 

Typ mžnice Typ filtru Jmenovity proud filtru 

E2-2P2-M1F E2-2P2-H1F   
E2-2P5-M1F E2-2P5-H1F 1FL6B 6A 
E2-201-M1F E2-201-H1F   

E2-202-M1F E2-202-H1F 1FL10B 10A 
E2-203-M1F E2-203-H1F   

E2-401-H1F    
E2-402-H1F  3FL6B 6A 
E2-403-H1F    

 
Prıloha B 
Monta znı lista DIN 
TYP listy DIN Rozmžry [mm] Pouzitelne pro mžnice 
DIN E2-201 130x72x7,5 vsechny typy 

 
Prıloha C 
Brzdne odpory a na razove tlumivky 

 
Typ mžnice Brzdny Brzdny Brzdny Typ                         Vstupn ı tlumivky 

 tranzistor odpor moment brzdneho Proud Indukcnost 
    odporu [A] [mH] 

E2-2P2 0 0 20% 0 2,2 10 
E2-2P5 0 0 20% 0 2,5 10 
E2-201 0 0 20% 0 5 10 
E2-202 S 0 20% BRN2-202 10 6 
E2-203 S 0 20% BRN2-203 20 1 

E2-401 S 0 20% BRN2-401 5 10 
E2-402 S 0 20% BRN2-402 10 6 
E2-403 S 0 20% BRN2-403 10 4 

 
     Specifikace brzdnych odpor§ 
Typ mžnice Typ brzd. Vykon motoru    Brzdny odpor Brzdny Rozmžr 

 odporu [kW] [W] [Ω] momen [%] [mm] 

E2-202 BRN2-202 1,5 150 100 119% 215x40x20 
E2-203 BRN2-203 2,2 200 70 116% 165x60x30 
E2-401 BRN2-401 0,75 60 750 125% 115x40x20 
E2-402 BRN2-402 1,5 150 400 119% 215x40x20 
E2-403 BRN2-403 2,2 200 200 128% 165x195x80 
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