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Bezpecnostni pokyny

Tato pfirucka obsahuje pokyny, které musite dodrZzovat pro zachovani Vasi osobni bezpecnosti i za Ucelem
zamezeni vzniku vécnych Skod. Pokyny pro zachovani Vasi osobni bezpecnosti jsou zvyraznény vystraznym troj-
Uhelnikem, pokyny tykajici se pouze vécnych skod jsou uvedeny bez trojuhelniku. Podle stupné ohroZenf jsou
vystrazna upozornéni zobrazena v sestupném pofadi nasledovné.

A Nebezpedi

znamena, Ze nastane smrt nebo tézky Uraz, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpe¢nostni opatfeni.

A Vystraha

znamend, Ze muze dojit k usmrceni nebo k tézkému Urazu, pokud nebudou pfijata pfislusna bezpec-
nostni opatfeni.

A Pozor

s vystraznym trojuhelnikem znamena, ze mize dojit k lehkému drazu, pokud nebudou pfijata pfi-
slusna bezpecnostni opatfeni.

Pozor

bez vystrazného trojuhelniku znamena, Ze mdze vzniknout vécna Skoda, pokud nebudou pfijata pfislusna bez-
pecnostni opatfeni.

Upozornéni

znamena, ze mUze vzniknout nezadouci vysledek nebo stav, pokud nebude pfislusny pokyn dodrzen.

V piipadé vzniku nékolika stuprili ohrozZeni se pouziva vzdy vystraha s nejvyssim stupném. Pokud je v rdmci

nékterého vystrazného pokynu s vystraznym trojuhelnikem varovano pred zranénim osob, mdze byt ve stejném
vystrazném pokynu navic uvedena vystraha pfed poskozenim véci.

Kvalifikovany personal

PFislusné zafizenilsystém se smi sefizovat a provozovat pouze ve spojeni s touto dokumentaci. Uvedeni do provozu

a provoz zafizenilsystému smi provést pouze kvalifikovany personal. Kvalifikovany personal ve smyslu bezpecnostné
technickych pokyn( této dokumentace jsou osoby, které maji opravnéni uvadét do provozu, uzemrovat a oznacovat
zafizenli, systémy a obvody podle norem bezpecnostni techniky.

Pouziti v souladu s uréenim

Znacky

Dodrzujte nasleduijici:

A Vystraha

zafizeni se smi pouZivat pouze v takovych pfipadech, které jsou uvedeny v katalogu a v technickém
popisu a pouze ve spojeni se zafizenimi a komponentami tfetich stran, které doporucila, popf. schva-
lila firma Siemens. Bezvadny a bezpecny provoz tohoto vyrobku pfedpoklada vhodny transport, skla-
dovani, instalaci a montaz i peclivou obsluhu a udrzbu.

VSechna oznaceni s pouZitim ochranné zndmky ® jsou registrované znacky spole¢nosti Siemens AG. Dalsi ozna-
¢eni v tomto dokumentu mohou byt znacky, jejichZ pouziti tfeti stranou pro jeji vlastni Gcely mdZze porusit prava
drzitel( znacky.

Siemens AG C. obj. dokument 00004989 Copyright © Siemens AG .
Automation and Drives Vydéni 05/2011 Zmény vyhrazeny
Postfach 48 48

90437 NURNBERG
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Bezpecnostni pokyny 1

Nebezpeci
zasazeni
elektrickym
proudem

Vseobecné

Doprava
a skladovani

Vyrobce stroje musi zajistit, aby nadproudové ochrany na strané sité v pfipadé minimalniho
chybového proudu prerusily obvod do 5 vtefin (nepohybliva zafizeni a moduly v nepohybli-
vych zafizenich).

A Nebezpeci

| po vypnuti napajeni se az 5 minut vyskytuji nebezpecna napéti.

Pfed uplynutim této doby se nesméji provadét zadné instalacni prace!

A Vystraha

Tato zafizeni obsahuji nebezpecna napéti a fidi otacejici se mechanické ¢asti, které mohou
byt pfipadné nebezpelné.

Ochrana pfi pfimém dotyku pomoci SELV | PELV je pfipustna pouze v oblastech s pospojo-
vanim a v suchych vnitfnich prostorech. Pokud nejsou tyto podminky splnény, je nutné pro-
vést jina ochrannd opatfeni proti zasaZeni elektrickym proudem, napf. ochrannou izolaci.

Ménic¢ musi byt zasadné uzemnén. JelikoZ chybovy proud pro tento produkt mdze byt vétsi
nez 3,5 mA AC, je nezbytné pevné spojeni se zemi a minimalni velikost ochranného vodice
musi odpovidat mistnim bezpecnostnim podminkdm pro vyzbroj s vysokym bludnym
proudem.

Instalujte frekven&ni ménic na kovové montazni desce. Montazni deska nesmi byt nalako-
vana a musi vykazovat dobrou elektrickou vodivost.

Je pfisné zakdzano provadét odpojeni motoru od ménice, pokud méni¢ bézi a vystupni
proud neni roven nule.

Obzvlasté je nutné dodrzovat vSeobecna a regionalni ustanoveni pro instalaci a bezpe¢nost
pro praci na zafizenich s nebezpec¢nym napétim (napf. B. EN 50178) i pfislusna ustanoveni
vztahujici se ke spradvnému pouziti naradi a prostfedkd osobni ochrany (Personal Protective
Equipment, PPE).

A Pozor

Statické vyboje na plochach nebo rozhranich, které nejsou vSeobecné pfistupné (napf. svorky
nebo koliky konektord), mohou zplsobovat chybné funkce nebo zavady. Proto by se pfi pra-
cich s ménici popf. komponenty méni¢t méla dodrZzovat opatieni na ochranu proti ESD.

A Pozor

Intenzita mechanickych néaraz( a otfes pfi dopraveé a skladovani musi odpovidat tfidé 2M3
podle EN 60721-3-2. Dlllezita je ochrana zatizeni pfed vodou (destém) a pred extrémnimi
teplotami.




Bezpecnostni pokyny

Instalace
a uvedeni
do provozu

PFi provozu

Nebezpedi
pozaru,
nebezpedi
zavaznych
vécnych skod
a zranéni osob

Opravy

A Vystraha

Pro oblasti v fidicich zafizenich, ve kterych mohou chyby zp(sobit zna¢né vécné skody nebo
dokonce tézké Urazy, musi byt podniknuta dodatecna externi bezpecnostni opatfeni nebo
se musi zabudovat pfipravky, aby byl bezpecny provoz zajistén i v pfipadé, pokud nastane
chyba (napt. nezévislé mezni vypinace, mechanické blokace atd.).

A Vystraha

Ve vSech provoznich reZzimech Fidicich zafizeni musi byt funkéni zafizeni pro nouzové
zastaveni podle EN 60204, IEC 204 (VDE 0113). Vyfazeni zafizeni z provozu pfi nouzovém
vypnuti nesmi vést k nekontrolovanému nebo nedefinovanému opétovnému nabéhnuti
zafizeni.

A Vystraha

Pohony s filtry se smi pfipojovat pouze k napajecim sitim s uzemnénym nulovym bodem.

A Upozornéni

Toto zafizeni je vhodné pro maximalni jmenovité napéti + 10 % v napdjeci siti s az 10.000
A (symetricky, efektivni hodnota), pokud je jiSténo pfisluSnou standardni pojistkou (druh
pojistky viz katalog).

/\ Vystraha

Pouziti nevhodného brzdného odporu mdze zpUsobit pozary a zévazné vécné skody a zra-
néni osob. Musite pouzit nejen spravny brzdny odpor, ale musi byt také sprdvné namonto-
van podle pokynd, které jsou k nému dodavany.

Teplota brzdnych odpor( pfi provozu prudce stoupa. Z tohoto ddvodu je v kazdém pfipadé
nutné zabranit pfimému kontaktu s brzdnymi odpory. V okoli pfistroje dodrZujte dostatecné
vzdalenosti a zajistéte dostatecné vétrani.

/\ Vystraha

Opravy zafizeni smi provadét pouze servis firmy Siemens, opravny, které maji opravnéni
firmy Siemens, nebo autorizovany persondl, ktery je dikladné seznamen s veskerymi vystra-
hami a pracovnimi pokyny podle této pfirucky.

VSechny poskozené soucastky nebo komponenty se musi vymeénit za soucastky, které jsou
uvedeny v pfislusném seznamu nahradnich dild.
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Uvod
2.1 Uvod
Pfirucka Zac¢iname (Getting Started) popisuje instalaci a zakladni uvedeni do provozu ménice
SINAMICS G120C.
2.2 Frekvencni ménic SINAMICS G120C
SINAMICS G120C je fada frekvencnich ménicd pro Fizeni otacek tfifazovych elektromotord.
Frekvencni ménic je k dispozici ve tfech konstrukénich velikostech.
Jmenovity Jmenovity Objednaci ¢islo
vystupni vykon vystupni proud
zaloZeny na niz- Bez filtru S filtrem
kém pretizeni (LO)
!:-;._'! 0,55 kw 1,7A 65L3210-1KE11-8U 0| 6SL3210-1KE11-8A 0
; 0,75 kw 2,2A 65L3210-1KE12-3U 0| 6SL3210-1KE12-3A 0
1,1 kW 3,TA 6SL3210-1KE13-2U 0 [ 6SL3210-1KE13-2A 0
1,5 kW 4,1 A 65L3210-1KE14-3U 0| 6SL3210-1KE14-3A 0
2,2 kw 56A 6SL3210-1KE15-8U 0 [ 6SL3210-1KE15-8A 0
3,0 kW 7,3A 65SL3210-1KE17-5U 0| 6SL3210-1KE17-5A 0
KonstrulkentvellkostA | 4 0 kw 8,8 A 65.3210-1KE18-8U 0| 65L3210-1KE18-8A O
!:‘-"_-;_':-” 5,5 kW 12,5A 6SL3210-1KE21-3U 0 [ 6SL3210-1KE21-3A 0
I"I 7,5 kW 16,5A 65L3210-1KE21-7U 0| 6SL3210-1KE21-7A 0
Konstrukéni velikost B
o e vy 11,0 kW 25,0A 65L3210-1KE22-6U 0| 6SL3210-1KE22-6A 0
15,0 kW 31,0A 65L3210-1KE23-2U 0| 6SL3210-1KE23-2A 0
18,5 kW 37,0A 65SL3210-1KE23-8U 0| 6SL3210-1KE23-8A 0
Konstrukéni velikost C

USS, Modbus RTU

PROFIBUS DP

CANopen




Uvod

2.3 Naéstroje potfebné k uvedeni do provozu

2.3

Handheld

Nastroje potiebné k uvedeni do provozu

Tabulka 2-1 Komponenty a nastroje potfebné k uvedeni do provozu a zalohovani dat

Komponenta nebo néstroj k nastaveni

Objednaci ¢islo

Ovladaci panely

BOP-2 — k nasazeni na frekven¢ni ménic

6SL3255-0AA00-4CA1

|IOP — k nasazeni na frekven¢ni méni¢ nebo se
pouziva s handheldem

65L3255-0AA00-4JA0

IOP Handheld

6SL3255-0AA00-4HAOQ

Sada pro montaz IOP/BOP-2 na dvefe rozvadéce,
IP54/UL Typ 12

65L3256-0AP00-0JA0

STARTER

Nastroj pro uvedeni do provozu (software pro
PC) — pfipojuje se k frekven¢nimu ménici pres
USB kabel

STARTER obdrzite na DVD (objednaci ¢islo:
65L3072-0AA00-0AGO0) nebo je ke stazeni na:
Starter-Download
(http:/lsupport.automation.siemens.com/WW/view/
en/10804985/133100)

Sada pro pfipo-
jeni k PC

obsahuje DVD STARTER a USB kabel

65L3255-0AA00-2CA0

Drive ES Basic

Pro uvedeni frekven¢niho ménice do provozu
pfes rozhrani PROFIBUS; implementuje STARTER

6SW1700-5JA00-4AA0

Volitelnd pamétova karta pro ulo- | karta MMC

65L3254-0AM00-0AAO

Zeni a pfenos nastaveni frekvenc- karta SD
niho ménice

6ES7954-8LB00-0AA0




Instalace

3.1 Rozmeéry

Rozméry, schémata vyvrti a minimalni vzdalenosti

Konstrukéni velikost A 0,55 kW ... 4,0 kW

Vzdélenosti od jinych zafizeni [mm] | Rozméry [mm]

Schéma vyvrtd [mm]

L S IOP

Vzduchj | 224
7977
A\

203

196

000og00
o000,
ni=eq

—e O

36.5 ©

Py
J'C

186

62.3

Upevnéni:

3 x M4 Sroub

3 x M4 matice

3 x M4 podlozka

Utahovaci moment: 2.5 Nm




Instalace

3.1 Rozméry

Konstrukéni velikost B, 5,5 kW ... 7,5 kW

Vzdalenosti od jinych zafizeni

Rozméry [mm]

Schéma vyvrtl [mm]

S IOP
224

196

o 000000000 o)
uuuUDDUDDDDHDuuu

—® —®
e O

80 ©,

186

LS

Upevnéni:

4 x M4 Sroub

4 x M4 matice

4 x M4 podlozZka

Utahovaci moment: 2.5 Nm

Konstrukéni velikost C, 11 kW ...

18,5 kW

Vzdalenosti od jinych zafizeni

Rozméry [mm]

Schéma vyvrtl [mm]

[mm]
-
i i |
[MOoovuOo0a0n0mn

Y

S IOP
224 140
N
f
o I
o
N ~
Hﬁ i ﬁ]I
nonooon
o © nunononng ©
o (00000 © =
[ [ )
203 N

118 N,
™
[eo]
N
Upevnéni:
4 x M5 Sroub

4 x M5 matice
4 x M5 podlozZka

Utahovaci moment: 2.5 Nm
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Instalace

PE

3.2 PFipojeni silovych kabeli
Napajeni
L1 V zavislosti
L2 na aplikaci:
L3PE Pojistky  Sitova tlumivka
& U1 U2
| L1
& w1 ova \ Y
& w1 w2 \'B
PE1 PE2
J\m
V zavislosti
na aplikaci:

Brzdny odpornik

o 1

|||—1

@ U2v2 w2

Pfipustny prlfez kabelu (utahovaci moment)

Konstrukéni velikost ménice

Konstrukéni velikost A 0,55 kW ... 4,0 kW
Konstrukéni velikost B, 5,5 kW ... 7,5 kW
Konstrukéni velikost C, 11,0 kW ... 18,5 kW

Tabulka 3-1 Externi komponenty ménice

Sitové napajeni a motor
2,5mm?2(0,5Nm) 14 AWG (4,4 Ibfin) 2,5mm?2(0,5Nm) 14 AWG (4,4 Ibf in)
10 AWG (5,3 Ibfin) 2,5mm2(0,5Nm) 14 AWG (4,4 Ibf in)
10 AWG (5,3 Ibf in)

6 mm2 (0,6 Nm)
16 mm2 (1,5Nm) 5AWG (13,3 Ibfin) 6 mm2 (0,6 Nm)

3.2 Pripojeni silovych kabeld

Kovova
montazni
deska

Brzdny odpor

Konstrukéni velikost Typ standardni | Typ pojistky Brzdny odpor Sitova tlumivka pro
ménice (FS) a jmenovity | pojistky podle ULa cUL | pro odporové brzdéni redukci sitovych proudt
vykon vyssich harmonickych
FSA [ 0,55kW ... 1,1 kW | 3NA3801 (6 A) 10 A tfida J 6SL3201-0BE14-3AA0 6SL3203-0CE13-2AA0
1,5 kW 3NA3803 (10 A) | 10 A tfidaJ 65L3203-0CE21-0AAQ
2,2 kW 6SL3201-0BE21-0AA0
3,0 kW 3NA3805 (16 A) | 15 A tfidaJ
4,0 kw
FSB | 5,5 kW 3NA3807 (20 A) | 20 A tfidaJ 6SL3201-0BE21-8AA0 65L3203-0CE21-8AA0
7,5 kW 3NA3810 (25 A) | 25 A tfidaJ
FSC | 11,0 kW 3NA3817 (40 A) | 40 A tfida ) 6SL3201-0BE23-8AA0 65L3203-0CE23-8AA0
15,0 kW 3NA3820 (50 A) | 50 A tfida J
18,5 kW 3NA3822 (63 A) | 60 A tfida J

11



Instalace

3.2 Pfipojeni silovych kabell

Komponenty pro zafizeni ve Spojenych statech / Kanadé (UL/cUL)

PouZijte pojistky schvalené UL/cUL tfidy J, vykonové spinace pro pfetiZzeni nebo ochranna
zafizeni motoru s autojisténim, aby bylo zajiSténo, Ze systém bude vyhovovat UL/cUL. PouZijte
pouze médény drat tfidy 1 75° C pro vSechny konstrukéni velikosti A az C.

Ménic nainstalujte s libovolnym doporuc¢enym externim odruSovacim zafizenim s nasleduji-

cimi charakteristikami:

» Prepétové ochrany; v zatizeni ma byt pfepétova ochrana s kontrolni znackou Listed (kont-
rolni ¢islo kategorie VZCA a VZCA7)

¢ Jmenovité napéti 3-f. AC 480/277 V, 50/60 Hz
¢ Svorkové napéti VPR = 2000V, IN = 3 kA min, MCOV = AC 550 V, SCCR =40 kA

* Vhodné pro pouziti v SPD, typ 1 popf. typ 2

« Stinéni kabel( k napajeni, motoru, odporniku a ovladani je nutno vysokofrekvencné (celo-
povrchové) pfipojit ke kovové stinici desce.

Instalace s dodrzenim elektromagnetické kompatibility

Pravidla pro instalaci s dodrZzenim elektromagne-
tické kompatibility:

¢ Nainstalujte frekvenéni ménic na kovovou mon-
tdzni desku. Montazni deska nesmi byt nala-
kovana a musi vykazovat dobrou elektrickou
vodivost.

— Motor a ¢idlo teploty motoru
— Brzdny odpor

— Procesni rozhrani (polni sbérnice, digitalni
a analogové vstupy a vystupy)

¢ Pro pfipojeni kabell pouZijte vzdy jednu svorku.
Spojte stinéni s montazni deskou nebo se stini-
cim plechem dobrym elektrickym propojenim
a na co nejvétsi plose.

Prichytte
kabel na
stinici
- desku
(1] Odkryjte f A
stinéni
kabelu
A

* Pro nasledujici pfipojeni pouZijte stinéné vodice:

EMC svorka pro

R1_ ML

R2
U2
V2
W2

} Kabel pfipojeny
' ke svorkovnici

Napajeni

Brzdny odpornik

4 A

o il

Pfiklad stinéni pro ménic konstruk&ni veliskosti A

|||—1

12




Instalace

® 0o W

©

© @

Procesni a uzivatelska rozhrani

Slot pro pamétovou kartu (MMC nebo SD)

3.3 Procesni a uZivatelskd rozhrani

N
Rozhrani pro ovladaci panel (BOP-2 nebo IOP) —=0)
==
USB rozhrani pro PC pfipojeni
Stavové LED | [l [RDY |
M BF T 1.2
[1[SAFE "I:?S%J || @
DIP prepinace pro adresu sbérnice !Eli
Priklad: @ e % i
Adresa=5 || H[s E "
s T T R H
_m: 20 _ oLl B is
"u ] — —®
.y 3 o |
ON_OFF 12 212(” o=l I 4{:)
B |15 oo : [E ||_(I :)
DIP pfepinac pro C m ?2 boo. It » | |||
analogovy vstup [current Voltage M _T1 motor | » i:: W@
5 T2 motor 1 i m— HIO
V zavislosti na typu sbérnice (aﬁ# 5 =] @ i E @
G120C USS/MB a G120C CAN: oo B e |
Zakonceni OFF ON b7 19 poono | ) ‘: ‘ A ®
sbérnice % D13 ‘290000 com I” (A - « |
DI4 DOONC -
G120C DP: bez funkce 7 9 2ovou ] ® m—@
Svorky —_ J_EE"; 7 EE_\
: —> | HHEHH
Popis svorek — — =
P A= 00 @1
Rozhrani sbérnice
CANopen USS nebo | PROFIBUS —
Modbus RTU (22889 O \%, ©J O
1 Nevyuzito 1 0V, referen¢ni potencial 1 Stinéni, zemni pfipojeni
2 CAN_L, CAN-signal 2 RS485P 2 Nevyuzito
3 CAN_GND, CAN-reference 3 RS485N 3 RxD/TxD-P
4 Nevyuzito 4 Stinéni 4 CNTR-P, fidici signal

5 (CAN _SHLD), volitelné stinéni kabelu
6 (GND), volitelna CAN-reference

7 CAN_H, CAN-signal

8 Nevyuzito

9 Nevyuzito

5 Nevyuzito

5 DGND, datovy referencni potencial
6 VP, napajeci napéti

7 Nevyuzito

8 RxD/TxD-N

9 Nevyuzito

13



Instalace

3.4 Svorkovnice na frekvenénim ménici

3.4 Svorkovnice na frekvencnim meénici
@ Svorky Vysvétlivky @ @ @
sie | | Nepipojeno B £l
>47KQ [320ne Nepfipojeno +10V 32| >47KQ T3] +10V 2]
+10V out 10 V vystup vztazeny k GND, max. 10 mA 11| 1 11|
2 |GND Referencni potenciél 12 | 12| 12 |
3 [Al0+ Analogovy vstup 0 (-10V ... 10 V, 0/4 mA ... 20 mA, 0/2 ... 10V) 13 | |_37 13 |
4 |AI0- Referenéni potencial pro analogovy vstup 0 14 | 14 | 4 |
ov. — ov.
I—g 12 [A0 0 Analogovy vystup 0 (O V ... 10V, 0 mA ... 20 mA) &i I—gg Iﬁi
13 |GND Referencni potencial 113 | 113 | 113 |
21 o1+ Digitéini vystup 1, pozitivni, 05 A, 30V DC 121 | 21 | 21|
—X)22 po1- Digitalni vystup 1, negativni, 0.5 A, 30 V DC —X-22 | —X22 ] —X-22|
+g‘; 14 |TIMOTOR | | Teplotni €idlo motoru (PTC, KTY84-130 nebo bimetalovy NC kontakt) +g:i +q:i +g:1
- 15 [T2MOTOR | | Teplotni €idlo motoru (PTC, KTY84-130 nebo bimetalovy NC kontakt) - 15 | - 15 | - 15 |
28 [GND Referenéni potencial 128 128 | 28]
69 |DI COMI Referendni potencial pro digitalni vstupy 0, 2 and 4 69 | [69 | 69 |
34 |DICOM2 Referenéni potencial pro digitalni vstupy 1, 3and 5 134 | 134 | 134 |
4——"—5 |DI0 Digitalni vstup 0 H——15_| ——5 | —"—5 |
L~ 16 oIt Digitalni vstup 1 =6 | [t~ | —"—6 |
——"—{7 o2 Digitalni vstup 2 7| ——7 | ——7 |
+—"—38 |pi3 Digitalni vstup 3 H—"—8_| —"—8 | —"—8 |
——"—{16 |DI4 Digitalni vstup 4 H—"—16 | | +—"—16 —"—16 |
——"—{17 |pis Digitalni vstup 5 H—"—17 ] | +—"—17] —"—17 |
19 pooNo [ | Digitéini vystup 0, v Kiidu otevFeny kontakt, 0.5 A, 30 V DC [19] [19] [19]
20 |DO 0 COM :t Digitalni vystup 0, spole€ny kontakt 120 | 120 | 120 |
L&)18 [poonc Digitalni vystup 0, v klidu zavfeny kontakt —QH18 | | L&XH18 | 18 |
9 [2avou | |24V vystup, max. 200 mA ov o] 9] ov ]
+24 V +24 'V
MozZnosti propojeni
(1) Propojeni pfes interni napajeni Digitalni vstup = HIGH, pokud je spinac sepnuty
(2) Propojeni pfes externi napajeni Digitalni vstup = HIGH, pokud je spinac sepnuty
(3) Propojeni pfes interni napajeni Digitalni vstup = LOW, pokud je spinac sepnuty
(@) Propojeni pfes externi napajeni Digitalni vstup = LOW, pokud je spina¢ sepnuty
Pfipustny priifez kabelu: 0,5 mm2... 1,5 mm?
Doporuceny prlrez kabelu: 1 mm?

Instalace s dodrzenim elektromagnetické kompatibility
* P¥i pfipojovani svorkovnice k jinym komponentam pouzivejte stinéné vodice.

* Pro pfipojeni stinéného vodice pouZzijte jednu svorku. Propojte stinéni s montazni deskou
nebo se stinicim plechem pres dobré elektrické pfipojeni a na co nejvétsi plose. Manipu-
lace se stinénymi vodici je popsana v kapitole Instalace s dodrZzenim elektromagnetické
kompatibility.
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Instalace

3.5

3.5.1

Pevné otacky

Preddefinované konfigurace 1/0

Preddefinované konfigurace 1/0

3.5 Pfeddefinované konfigurace I/O

Na frekvencnim ménici jsou k dispozici rizna preddefinovana nastaveni vstup( a vystupQ.
Zvolte vhodné nastaveni (Makro) a proved'te propojeni svorkovnic podle zvoleného nastaveni.

Pokud se Zadné z pfeddefinovanych nehodi k vasi aplikaci, proved'te nasledujici kroky:
1. Propojte svorkovnice podle vasi aplikace.

2. Zvolte nastaveni (makro), které se nejlépe hodi k vasi aplikaci.

3. Nastavte vami zvolené makro pfi zakladnim uvedeni do provozu.

4. Zménte funkci nehodicich se svorek.

Makro 1
2 pevné otacky
p1003 = Pevné otacky 3

p1004 = Pevné otacky 4
Dl 4 a DI 5 = HIGH:

Méni¢ 8¢ita pevné otacky 3 + pevné otacky 4

Makro 2

2 pevné otacky s bezpecnostni
funkci (STO)

p1001 = Pevné otacky 1

p1002 = Pevné otacky 2

DI 0 a DI 1=HIGH:

Méni¢ s€ita pevné otacky 1 + Pevné otacky 2

5|DI 0 | ON/OFF1 vpravo Chyba [18|DO 0
6|DI 1 | ON/OFF1 vlevo [ 19
7{DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 | --- Varovani |21|DO 1
16[DI 4 [ Pevné otacky 3 22
17[D1 5 [ Pevné otacky 4
| 3[AIO |--- Rychlost [ 12[AO 0
4 OV..10V]|13
5|DI0 | ON/OFF1 + Pevné otacky 1 Chyba |18/DO 0
6Dl 1 | Pevné otacky 2 119]
7{DI 2 | Potvzeni chyby 20
8|DI3 |--- Varovani [21|DO 1
16[DI 4 . 22
171015 :| Rezervovano pro STO
| 3|Al 0+| --- Rychlost [ 12|AO 0+
4 OV..10V |1

Musite povolit funkci STO, viz kapitola: http://www.automation.siemens.com/docconf/mdm.
aspx?docversionid=22506653579&topicid=26829093003&Language=de.

Makro 3

4 pevné otacky
p1001 = Pevné otacky 1
p1002 = Pevné otacky 2
p1003 = Pevné otacky 3
p1004 = Pevné otacky 4
Nékolik DI = HIGH:

Ménic 8¢ita aktivované pevné otacky

Makro 4
Sbérnice PROFIBUS DP

5|DI0 | ON/OFF1 + Pevné otacky 1 Chyba [18/DO 0
6|DI 1 | Pevné otacky 2 | 19]
7|DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |--- Varovani | 21|DO 1
16|DI 4 [ Pevné otacky 3 22
17[DI 5 [ Pevné otacky 4
| 3|Al 0+| --- Rychlost [ 12(AO 0+
4 OV..10V|[13
5|DIO [--- Chyba [18/DO 0
6[DI1 |--- 119]
7{DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8(DI 3 |--- Varovani | 21|DO 1
16|DI 4 [--- 22
17|DI 5 |---
| 3|AIO |--- Rychlost [ 12[AO 0
4 0OV..10V([13

PROFIBUS DP
Telegram 352

Pro ziskani souboru GSD viz kapitola: http://lwww.automation.siemens.com/docconf/mdm.
aspx?docversionid=22506653579&topicid=27548203147&Language=de.
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Instalace

3.5 Pfeddefinované konfigurace I/0

Makro 5 5[DIO |--- Chyba [18]DO 0
6[DI1 |- 19
Sbérnice PROFIBUS DP 7|DI 2 | Potvrzeni chyby [0
s bezpeé&nostni funkci (STO) 8DI3 |- Varovani |21/DO 1
16|DI 4 . 22
171075 :| Rezervovano pro STO
| 3|AIO |--- Rychlost | 12[AO 0
4 OV..10V[1

PROFIBUS DP
Telegram 352

Musite povolit funkci STO, viz kapitola: http://lwww.automation.siemens.com/docconf/mdm.
aspx?docversionid=22506653579&topicid=26829093003&Language=de.

Ziskani GSD souboru viz kapitola: http://www.automation.siemens.com/mdm/default.
aspx?docversionid=22506653579&topicid=27548203147&Language=de.

Automaticky/rucné - prepnuti z polni shérnice na JOG

Tovarni nastaveni u G120C DP:

Makro 7 DI 3 =LOW DI 3 = HIGH
Sbérnice PROFIBUS DP Jog pres DI 0 a DI 1
5[DI 0 |--- Chyba [18[DO 0 5[{DI 0 |Jog rychlost 1 Chyba [18/DO 0
6|DI1 |--- 119] 6|DI 1 |Jog rychlost 2 119
7|Dl 2 [Potvrzeni chyby 20 7|DI 2 [Potvrzeni chyby 20
8[{DI 3 [LOW Varovani [21|DO 1 8|DI 3 [HIGH Varovani | 21|DO 1
16[DI 4 |--- 22 16(DI 4 |--- 22
17|DI 5 |--- 17|D1 5 |---
[ 3[AI0 |--- Rychlost [12[AO0 | [ 3[AI0 |--- Rychlost [12[AO 0
4 0V..10V][13 4 OV..10V][13
PROFIBUS DP p1058 = Jog rychlost 1
Telegram 1 p1059 = Jog rychlost 2
Pro ziskani souboru GSD viz kapitola: Ziskani souboru GSD.
Motorpotenciometr
Makro 8 5]DI 0 | ON/OFF1 Chyba [18]DO 0
6[DI1 | MOP zvysit [19]
Motorpotenciometr (MOP) 7|DI 2 | MOP snizit 20
s bezpeénostni funkci (STO) 8|DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani [21|DO 1
16D 4 Rezervovano pro STO 22
17]DI 5 P
[ 3[AIO |--- Rychlost [12]AO 0
4 OV..10V|1
Musite povolit funkci STO, viz kapitola:Povoleni ,Safe Torque Off”.
Makro 9 5[DI 0 | ON/OFF1 Chyba [18]DO 0
6[DI 1 | MOP zvysit [19]
Motorpotenciometr 7|DI 2 | MOP snizit 20
(MOP) 8[DI 3 | Potvrzeni chyby Varovani |21|DO 1
16[(DI 4 | --- 22
17[(DI 5 |---
[ 3]AIO | --- Rychlost [12]AO 0
4 OV..10V|1
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3.5 Pfeddefinované konfigurace I1/O

PoZzadovana analogova hodnota

Makro 13 5[DI 0 | ON/OFF1 Chyba [18]DO 0
6|DI 1 | Opacny smér 119]
Bezpecnostni funkce (STO) 7|DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |--- Varovani |21|DO 1
16|DI 4 22
171D1'5 :| Rezervovano pro STO
| 3|AI0 | Zadana hodnota Rychlost [12|AO 0
4 IC®my -10V...10V OV..10V([13
Musite povolit funkci STO, viz kapitola ,Safe Torque Off”.
Procesni pramysl
Makro 14 DI 3 =LOW DI 3 = HIGH
Sbérnice PROFIBUS DP Motorpotenciometr (MOP)
5|DIO |--- Chyba [18|DO 0 5|DI 0 |ON/OFF1 Chyba |18|DO 0
6|DI 1 | Externi chyba 119] 6|DI 1 | Externi chyba 119]
7[DI 2 [Potvrzeni chyby 20 7[DI 2 [Potvrzeni chyby 20
8|DI3 |LOW Varovéni |21|DO 1 8|DI3 |HIGH Varovani |21{DO 1
16|DI 4 |--- 22 16|DI 4 [MOP zvysit 22
17]DI 5 [--- 17|DI 5 [MOP snizit
[3[AIO |--- Rychlost [12[AO0 | [ 3]JAIO |--- Rychlost [12]AO 0
4 OV..10V |1 4 OV..10V |1
PROFIBUS DP
Telegram 20
Ziskani souboru GSD viz kapitola: Ziskani souboru GSD.
Makro 15 DI 3 = LOW DI 3 = HIGH
Analogova Zadana hodnota Motorpotenciometr (MOP)
5|DI 0 |ON/OFF1 Chyba [18[DO 0 5|DI 0 |ON/OFF1 Chyba [18|DO 0
6|DI 1 _|Externi chyba | 19 6|DI 1 _|Externi chyba 119]
7|DI 2 [Potvrzeni chyby 20 7|Dl 2 [Potvrzeni chyby 20
8|DI 3 |LOW Varovani | 21|DO 1 8|DI 3 |HIGH Varovani [21|DO 1
16|DI 4 |--- 22 16|DI 4 [MOP zvysit 22
17]DI 5 |--- 17|DI 5 [MOP snizit
| 3|AIO Z&dana hodnota Rychlost [ 12[AO 0 | 3|AIO |--- Rychlost [12|AO 0
4 IC®WyU 10V..10V OV..10V|[13 4 0OV..10V([13
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Instalace

3.5 Preddefinované konfigurace I/O

Dvou- nebo tridratové fizeni
Makro 12 je u G120C USS/MB a G120C CAN tovarni nastaveni.

Makro 12 Makro 17 Makro 18
Dvoudratové , . ,
., Méd 1 Mod 2 Méd 3
fizeni
Prikaz 1 ON/OFF1 ON/OFF1 vpravo | ON/OFF1 vpravo
Pfikaz 2 Opadény smér | ON/OFF1 vlevo* | ON/OFF1 vlevo**

*

s ignoraci pfikazu opaéného sméru otaceni

** bez ignorace pfikazu opa¢ného sméru otaceni

Makro 19 Makro 20
Tridratove Fizeni Maod 1 Maéd 2
Prikaz 1 Uvolnit/ OFF1 Uvolnit/ OFF1
Pfikaz 2 ON vpravo* ON vpravo*
Prikaz 3 ON vlevo* Opacény smér

* impulsni signal

Komunikace s nadfazenym fizenim pires USS

Makro 21
Sbérnice USS

p2020 = baud rate
p2022 = Pocet PZD
p2023 = Pocet PKW

Dalsi informace k USS naleznete v ,Navodu k obsluze” vaseho frekven¢niho ménice.

Komunikace s nadfazenym Fizenim pfes CANopen
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Makro 22
Sbérnice CANopen

p8622 = baud rate

5|DI 0 [ Prikaz 1 Chyba [18/DO 0
6|DI 1 | Pfikaz 2 119]
7{DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8|DI 3 |--- Varovani |21(DO 1
16|DI 4 |--- 22
17{DI 5 |---
[ 3[AI0 | Zadana hodnota Rychlost [ 12|AO 0
4 IC®myU 10V .. 10V OV..10V]|13
5|DI 0 | Prikaz 1 Chyba [18|DO 0
6|DI 1 | Pfikaz 2 119]
7|DI 2 | Pfikaz 3 20
8[DI 3 [ Potvrzeni chyby Varovani | 21|DO 1
16|DI 4 | --- 22
17|DI 5 | ---
[ 3[AI0 | Zadana hodnota Rychlost [ 12|AO 0
4 ICwyU 10V..10V OV..10V]13
5(DIO |--- Chyba [18|DO 0
6[DI1 |--- 119]
7{DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8[DI3 |--- Varovéni |21|DO 1
16|DI 4 [--- 22
17|DI5 |---
| 3|AIO |--- Rychlost [ 12[AO 0
4 OV..10V][13
uss
38400 baud
2 PZD, PKW proménné
5|DIO [--- Chyba [18|DO 0
6[DI1 |--- 119
7{DI 2 | Potvrzeni chyby 20
8[DI 3 |--- Varovéni |21|DO 1
16|DI 4 |--- 22
17|DI 5 |---
| 3|AIO |--- Rychlost [ 12[AO 0
4 OV..10V([13
CANopen
20 kBaud

Dalsi informace ke CANopen naleznete v ,Navodu k obsluze” frekvenéniho ménice.




Uvedeni do provozu 4

4.1 Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu pomoci IOP

Uvedeni do provozu pomoci IOP se da provést intuitivné pomoci privodce pro uvedeni do
provozu a textl napovédy na IOP. Dalsi informace naleznete v ndvodu k obsluze I0P.

Uvedeni do provozu pomoci STARTER

Pfipojte PC pfes USB k ménici a spustte STARTER.
Vyberte projektového priivodce (Menu "Project/ New with wizard")
— V projektovém asistentovi vyberte "Find drive units online"

— Viyberte USB jako rozhrani (Pfistupovy bod k aplikaci: "DEVICE ...", pouzitd parametrizace
rozhrani: "S7USB")

— Ukoncete projektového prlivodce.

STARTER nyni vytvofil vas projekt a vlozil novy pohon

Vyberte pohon ve vaSem projektu a prejdéte online [%

Otevrete ve vasem pohonu masku "Configuration” (dvojitym kliknutim)

Spust'te zakladni uvedeni do provozu pfes ikonu "Wizard"

Dalsi informace naleznete v ndvodu k obsluze ménice.

Uvedeni do provozu pomoci BOP-2

Odstrante zaslepku a nasad'te BOP-2 na frekvencni ménic:

Vlozeni BOP-2 Odejmuti BOP-2
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Uvedeni do provozu

4.2 Struktura menu BOP-2

Motor je zapnut

Ovladani pomoci
BOP-2 je aktivni

DIAGNOSTICS

——L == Wl polozky menu

1v/i'f il Zadana hodnota nebo

— aktualni rychlost, &islo
AN a hodnota parametru
Chyba nebo varovani

je aktivni
Jog je aktivni

\ @ § § Vybér z polozky
menu, parametrd

a hodnot

B8 > N

\ S\ Zapnuti a vypnuti

motoru

Obr. 4-1 Ovladaci a zobrazovaci prvky BOP-2

4.2 Struktura menu BOP-2
N Ay N Ay
LWONITOR CONTROL DIAGNOS ;0: PARAMS ==— SETUP ;0: EXTRAS
N N N N
| — — — ] ]
S SETPOINT ACKN ALL STANDARD DRVRESET
Al]v) O [A]v] [A)]v] [A]v]
VoLT 28T JOG FAULTS EXPERT TOBOP
[A]v] [A][¥] [Afv] [A)v]
DC LNK V
Al 0 ® 0
CURR QuT STATUS TO CRD
Allv) A]]v)
1500.9 FROM CRD
[Al[v]
00
[A]v]
15000
[Af[v)
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Zména hodnot parametrd:
(@ Cislo parametru volné volitelné

(2) Zakladni uvedeni do provozu



Uvedeni do provozu

4.3 Zakladni uvedeni do provozu

4.3 Zakladni uvedeni do provozu
Menu Pozndmka
Nastavte vSechny parametry v menu ,SETUP”.
SETUP P Y

V BOP-2 vyberte menu ,SETUP”.

Esd

Vyberte ,Reset”, pokud chcete vSechny parametry pfed zakladnim uvedenim do provozu reseto-

7Y
RESET L 2 | vat na tovarni nastaveni: NO — YES — OK
N
CTRL MOD r - Vyberte rezim fizeni motoru: NejddleZitéjsi reZzimy fizeni jsou:
p1300 VF LIN Ulf-fizeni s linearni charakteristikou
VF QUAD U/f-fizeni s kvadratickou charakteristikou
SPD N EN Rizeni v uzaviené smycce (vektorové Fizenf)
EUR USA (2) Norma: IEC popt. NEMA SIEMENS ce
p100 .
MOT VOLT [ | O Napéti {
p304 . ‘
NIOT CURR (® Proud
p305 . rom
970
|\g8T POW |[A) @Vykon norma IEC (kW) 1?;2
2 ~ | & vykon norma NEMA (HP) ®
MOT RPM . @Jmenovité Otééky .
p311 Data na Stitku motoru
MOT 1D . Doporucujeme nastaveni STIL ROT (zjisténi dat motoru v klidovém stavu a pfi béZicim motoru).
p1900 & Pokud neni mozné volné otadeni motoru, napt. pokud je pohyb mechanicky omezen, vyberte
nastaven{ STILL (zjisténi dat motoru v klidovém stavu).
Vyberte konfiguraci pro vstupy a vystupy a spravnou sbérnici pro vasi aplikaci. Pfeddefinované
MsAC PAR konfigurace naleznete v kapitole Pfeddefinovana konfigurace 1/0.
MIN RPM . Minimalni otacky motoru
p1080
RAMP UP Doba rozb&hu motoru
p1120 .
RAMP DWNIL Doba dob&hu motoru
p1121 .
Potvrdte, Ze zékladni uvedeni do provozu je ukonceno (parametr p3900): NO — YES — OK
FINISH ~[or]
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Uvedeni do provozu

4.4 Volny vybér a zména parametri

Identifikace dat motoru

Pokud béhem zakladniho uvedeni do provozu zvolite MOT ID (p1900), bude po ukon&eni
zakladniho uvedeni do provozu spustén alarm A07991. Pokud ma frekvencni ménic zjistit
data pfipojeného motoru, musi se motor zapnout (napf. pfes BOP-2). Po ukonceni identifikace
dat motoru se motor prostfednictvim frekvenéniho ménice vypne.

A Pozor

Zjistovani dat motoru pro nebezpeéné zatéze

Nebezpelné ¢asti zafizeni musi byt pfed zahajenim identifikace dat motoru zajistény, napf.
zablokovanim nebezpecného mista popf. spusténim zavéseného bfemene na zem.

4.4 Volny vybér a zména parametru

Pomoci BOP-2 zménite nastaveni vaSeho ménice tak, Ze zvolite pfislusné ¢islo parametru
a zménite hodnotu parametru. Hodnoty parametrd Ize ménit v menu ,PARAMS” a v menu

LSETUP”.
...... e
[ | r‘
> -0 l\
,,,,,,, o=

= 7a = 7a
\V/ N \V/ N \V/
70 O T 752 O T oy W B ey
I‘: L) LJ’ Nob/ I
N N A
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Volba ¢isla parametru

Zména hodnoty parametru

moznosti, jak ¢islo zménit:

Pokud Cislo parametru na displeji blika, mate dvé

Pokud hodnota parametru na displeji blika, mate

dvé moznosti, jak ¢islo zménit::

1. moznost:

2. moznost:

1. moznost:

2. moznost:

Zvy3ujte nebo zmen-
Sujte ¢islo parametru
kurzorovymi Sipkami,
dokud se nezobrazi
pozadované Cislo.

Stisknéte tlacitko OK
déle nez dvé vtefiny

a zmérnite cislo para-
metru po jednotlivych
Cislicich.

Zvysujte nebo zmen-
Sujte hodnotu para-
metru kurzorovymi
Sipkami, dokud se
nezobrazi pozadovana
hodnota.

Stisknéte tlacitko OK
déle nez dvé vtefiny a
zadejte poZadovanou
hodnotu po jednotli-
vych dislicich.

Potvrd'te Cislo parametru tlacitkem OK.

Potvrd'te hodnotu parametru tlacitkem OK.

VSechny zmény, které provedete pomoci BOP-2, méni¢ okamzité ulozi, takze zlstanou zacho-
vany i pfi vypadku napdjeni.




Uvedeni do provozu

4.5 Zména funkce svorky

4.5 Zména funkce svorky
Svorky Zmeéna funkce Priklady
Digitalni Bl D00 1. Vyberte poZadovanou Funkce: zapnuti motoru ptes DI 2 .
vstupy 5/DI0 — funkci oznaCenou paramet- | Ngstaveni: p0840 = 722.2
6(DI 1 r0722.1 rem .BI" posa0
7|D12 2. Nastavte tento Rarametr na | 7|DI 2 |—| r0722.2 ) p722.2 — ON/OFF1]
alor3 hodnotu stavového para-
: metru r0722.x pozadova- | Funkce: Kvitace chyby pfes DI 1.
16|DI 4 ného digitalniho vstupu. Nastaveni: p2103 = 722.1
17|DI5
p2103 /
[ 6[DI 1 Hr0722.1 ) 722.1—V/A\
Digitalni [p0730 | 1. Vyberte poZadovanou Funkce: Signal ,Chyba” na DO 1.
vystupy | —BO: ryyxx.n ) ' 118[p0O 0 funkci oznaCenou paramet- | Ngstaveni: p0731 = 52.3
o rem ,BO".
[0 2. Nastavte parametr p073x p0731
@ pozadovaného digital- /N 5231-{21[D0 1
—21|Pot niho vystupu na hodnotu 22
22 parametru,BO".
Analo- -10V..10V \CHU 1. Vyberte poZadovanou Funkce: Al 0 poskytuje poz. hodnotu pro
govy ov..10V p0756[0] funkci oznacenou paramet- | regulator PID.
-20 mA ... 20 mA " p
vstup oA SomA  1EU rem,CI". Nastaveni: p2253 = 755[0]
Clo 2. Nastavte tento parametr 2953
3|Al 0+ — na hodnotu stavového 755.0 _‘:
parametru r0755.x analo-
gového vstupu.
Pouzijte parametr p0756[0] a I/U-pfepinac na predni strané frekven¢niho
ménice, abyste nakonfigurovali analogovy vstup jako napétovy nebo
proudovy vstup.
Analo- 0V..10V | 1. Vyberte poZadovanou Funkce: Signal ,Proud” na AO 0.
. p0776[0] . "
govy 0mA ... 20 mA funkci oznacenou paramet- | ngstaveni: p0771 = 27
vystup [p0771 ] rem ,CO".
p0771
—1C0: rxyy —112[A0 04 | 2. Nastavte parametr p0771 | li 27

analogového vystupu na

hodnotu parametru ,CO".

PouZijte parametr p0776[0], abyste nakonfigurovali analogovy vstup jako
napétovy nebo proudovy vstup.
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Uvedeni do provozu

4.6 Nastaveni ,Safe Torque Off”

4.6 Nastaveni ,Safe Torque Off"
Svorky Pro povoleni funkce STO nastavte nasledujici parametry:
Bezpec- p9761 =... Zadejte heslo pro nastaveni bezpecnostnich funkci
nostnf{ 16|DI 4 [— (tovarni nastaveni = 0)
digitalni STO : - ; -
vstup 17|DI 5 — p9762 = ... Zadejte nové heslo, pokud je to nutné (0 ... FFFF FFFF)
p9763 = ... Potvrd'te nové heslo

p0010 =95 | Pfejdéte do rezimu ,Uvedeni bezpecnostnich funkci do provozu”

p9601 =1 STO se voli pfes svorkovnici

p9659 = ... Nastavte Casovac pro nuceny test (8 hod. ... 1 rok).

Aby byly spInény podminky norem EN 954-1, ISO 13849-1

a IEC 61508 vzhledem k v€asnému rozpoznani chyby, musi ménic
pravidelné kontrolovat své obvody, které maji vztah k bezpecnosti,
aby bylo zajisténo, Ze funguji spravné.

p9700 = 208 | Zkopirujte bezpecnostni parametry

p9701 =220 | Potvrdte nastaveni bezpecnostnich parametrd

p0010=0 Dokoncete uvedeni bezpecnostnich funkci do provozu

4.7 Ziskani souboru GSD

Soubor GSD je soubor s popisem pro PROFIBUS-Slave. Mate dvé moZnosti, jak ziskat soubor
GSD vaseho ménice:

1. GSD ménice SINAMICS mUZete najit na internetu.

2. GSD je uloZeno v ménici. Ménic zapise své GSD na pamétovou kartu, kdyz ji zasunete do
ménice a nastavite p0804 na 12. Pomoci pamét'ové karty pak mlzete GSD prenést na vas
programovaci pfistroj nebo do vaseho PC.

Viz také
— GSD (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/22339653/133100)

24



P-No. | Pozndmka
Seznam pa ra metrﬁ 5 r0051 | CO/BO: Aktivni Fidici motorova sada DDS
r0052 | CO/BO: stavové slovo 1
.00 | Pfipraven k zapnuti
.01 | Pfipraven k provozu
Tento seznam obsahuje zakladni informace o paramet- .02 | Provoz povolen
rech se stupném pfistupu 1 ... 3. Uplny seznam para- .03 | Aktivni porucha
metr& naleznete v pfiru¢ce seznam parametrd, viz dalsi 04 | Vypnuti (OFF2)
informace. .05 [ Aktivni rychlé zastaveni (OFF3)
.06 | Blokace zapnuti aktivni
P-No. | Poznamka .07 | Vystraha aktivni
.08 | Odchylka poZzadované/skute¢né hodnoty
Provoz a zobrazovani otacek
r0002 | Provozni displej pohonu .09 | Pozadovano Fizeni
p0003 | Uroveri piistupu .10 | Bylo dosazeno maximalnich otacek
p0010 | Pohon, filtr parametru uvedeni do provozu .11 | Bylo dosazeno hranice |,M,P
p0015 | Makra .12 | Zadrzna brzda motoru odbrzdéna
Viz také preddefinovana konfigurace I/0 .13 | Vystraha prehfati motoru
r0018 | Verze firmwaru Fidici jednotky 14 | Motor se toci doprava
r0020 | Pozadovana hodnota otacek vyhlazena 15 | Vystraha pretizeni ménice
[100 % 2 p2000] r0053 | CO/BO: stavové slovo 2
r0021 | CO: skute¢nd hodnota otacek vyhlazena r0054 | CO/BO: fidici slovo 1
[100 % £ p2000] .00 | ONJOFF1
r0022 | Skutecna hodnota otacek 1/min vyhlazena .01 | OFF2
[1/min] 02 | OFF3
r0024 | Vystupni frekvence vyhlazena [100 % £ p2000] .03 | Uvolnit pulsy
r0025 | CO: vystupni napéti vyhlazené [100 % £ p2001] .04 | Uvolnit rampovy generator
r0026 | CO: napéti meziobvodu vyhlazené .05 | Pokragovat v generovani rampy
[100 % = p2001] .06 | Uvolnit poZzadovanou hodnotu otacek
r0027 | CO: skutecnd hodnota proudu vyhlazena 107 | Kvitace poruchy
[100 % £ p2002] -
r0031 | Skute¢na hodnota krouticiho momentu vyhla- .08 106 B!t 0
zen4 [100 % 2 p2003] .09 | JOGBit T :
10032 | CO: Skutecnd hodnota &inného vykonu vyhlazend 10 | Rizenf prostrednictvim PLC
[100 % 2 r2004] .11 | Zména sméru (poZzadovana hodnota)
r0034 | Vytizeni motoru [1 2 100 %] .13 | Motorpotenciometr vice
r0035 | CO: teplota motoru [100 °C £ 100 %] 14 | Motorpotenciometr méné
r0036 | CO: pretizeni vykonové Easti 12t [1 2 100 %] 15 | CDS Bit 0
r0039 | Spotreba energie r0055 | CO/BO: pfidavné Fidici slovo
p0040 | Vynulovani ukazatele spotfeby energie .00 | Pevna pozadovana hodnota Bit 0
r0041 | Uetfena energie .01 | Pevna poZadovana hodnota Bit 1
p0045 | Casova konstanta vyhlazovani, zobrazené .02 | Pevna poZadovana hodnota Bit 2
hodnoty [ms] .03 | Pevna pozadovana hodnota Bit 3
r0046 | CO/BO: chybéjici uvolnéni .04 | Volba DDS Bit 0
r0047 | Identifikace dat motoru a optimalizace regulatoru .05 | Volba DDS Bit 1
otacek .08 | Technologicky regulator, uvolnéni
r0050 | CO/BO: Aktivni Fidici datova sada CDS .09 [ Stejnosmérné brzdéni, uvolnéni
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Seznam parametrd

1 Zatézovaci cyklus s nizkym pretizenim

P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
.11 | Rezervovano r0206 | Vykonova ¢ast — jmenovity vykon [kW/hp]
.12 | Rezervovano r0207 | Vykonova ¢ast — jmenovity proud
.13 | Externi chyba 1 (FO7860) r0208 | Vykonova ¢ast — jmenovité sitové napéti [V]
.15 | CDS Bit 1 r0209 | Vykonova ¢ast — maximalni proud
r0056 | CO/BO: Stavové slovo regulace p0210 | Napajeci napéti [V]
r0060 | CO: poZadovana hodnota otacek pred filtrem p0230 | Typ filtru pohonu, strana motoru
poZ. hodnoty [100 % £ p2000] 0 | Zadny filtr
r0062 | CO: pozadovana hodnota otacek po filtru 1 Motorova tlumivka
[100 % £ p2000] 2 | Filtr duldt
r0063 | CO: skutecna hodnota otacek, nevyhlazena 3 Sinusovy filtr Siemens
[100 % £ p2000] - P ——
. — — 4 Sinusovy filtr cizi vyrobce
r0064 | CO: reglilator otacek, regulacni odchylka 50233 | Vykonova éast — indukénost filtru [mH]
[100 % = p2000] — -
10065 | Frekvence skluzu [100 % 2 p2000] p0234 | Vykonova Cast — kapacita sinusového filtru [pF]
r0066 | CO: vystupni frekvence [100 % £ p2000] r0238 | Viykonova Cst — odpor vnitfni
10067 | CO: vystupni proud maximalni [100 % 2 p2002] p0278 | Meziobvodové napéti, podpétovy prah, redukce [V]
r0068 | CO: absolutni skute¢na hodnota proudu, nevyhla- p0287 | Monitoring uzemnéni — prahy [100 % = r0209]
zena [100 % 2 p2002] r0289 | CO: vykonova ¢ast — maximalni vystupni proud
r0070 | CO: meziobvodové napéti, skute¢na hodnota [100 % = p2002]
[100 % 2 p2001] p0290 | Vykonova Cast — reakce na pretizeni
r0071 | Vystupni napéti maximalni [100 % £ p2001] 0 Snizeni vystupniho proudu nebo vystupni
r0072 | CO: Vystupni napéti [100 % 2 p2001] frekvence
r0075 | CO: Pozadovana hodnota proudu tvoFici pole 1 Zédtr,‘fé Sr/"’ien'l' vypnuti pfi dosazenf prahu
[100 % 2 p2002] pretizen
r0076 | CO: Skute¢na hodnota proudu tvofici pole 2 zn"iit |_Vt)25t|;£>)n9b0 f_vystup a f_puls
[100 % £ p2002] ne prostr.
r0077 | CO: Pozadované hodnota proudu tvofici moment 3 | Snizit frekvenci pulsti (ne prostt. I2t)
[100 % £ p2002] p0292 | Vykonova ¢ast - hranice varovani pro nadmérnou
r0078 | CO: Skute¢na hodnota proudu tvofici moment teplotu [*C]
[100 % £ p2002] p0295 | Doba dobéhu ventildtoru [s]
r0079 | CO: Pozadovana hodnota kroutictho momentu Motor
celkem [100 % 2 p2003]
Uvadéni do provozu p0300 \éybérzté/gu,motfru
adny motor
p0100 | Norma pro motory IECINEMA 1 Asynchronni motor
0 IEC-Motor (50 Hz, jednotky Sh) 2 Synchronni motor
1 | NEMA-Motor (60 Hz, US jednotky) 17 | 1LA7 Standardni asynchronni motor
2 | NEMA-Motor (60 Hz, jednotky SI) p0301 | Kédové ¢&islo motoru — vybér
p0170 | Pocet fidicich datovych sad CDS p0304 | Jmenovité napéti motoru [V]
p0180 | PoCet motorovych datovych sad DDS p0305 | Jmenovity proud motoru [A]
Vykonovy modul p0306 | Pocet motorll zapojenych paralelné
p0307 | Jmenovity vykon motoru [kW]
pO201 | Kéd vykonove Casti p0308 | Jmenovity Gcinik motoru
r0204 | Hardware vykonové ¢asti - vlastnosti p0309 | Jmenovity stupefi G&innosti motoru [%]
p0205 | Typ aplikace p0310 | Jmenovita frekvence motoru [Hz]
0 ZatéZovaci cyklus s vysokym pretizenim p0311 | Jmenovité otacky motoru [1/min]
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Seznam parametru

P-No. | Poznamka P-No. | Poznamka
p0320 | Jmenovity magnetizaCni proud / zkratovy proud Monitorovani teploty motoru a motorovy model,
motoru [A] maximalni proud
p0322 | Maximalni ota¢ky motoru [1/min] = —
p0323 | Maximalni proud motoru [A] pOsOT | Cidlo tvelplot'yvr'notoru ~typ cidla
r0330 | Jmenovity skluz motoru 0 Zadne/ cidlo — —
r0331 | Skute€ny magnetizacni/ zkratovy proud motoru ; ETFCY;/iStraha & Casovac
p0335 | Druh chlazeni motoru - - —
p0340 | Automaticky vypocet parametrQ pro fizeni/motor 4 S;Qf;ilg\ggg:g\llgzm kontakt
p0341 | Moment setrva¢nosti motoru [kgm?] 00604 | Prah vystrahy teploty motoru [°C]
p0342 | Pomér celkového momentu setrvacnosti . S
a momentu setrvacnosti motoru [kgm?] pO605 | Prah poruchy teploty motoru [*C]
r0345 | Jmenovitd doba rozbéhu motoru po610 Reakc? na vysokou teplotu motory
00346 | Doba vybuzeni motort [s] 0 fsgziirleakce, pouze vystraha, Zzadné
p0347 | Doba odbuzeni motoru [s] 1 Vystrahamasxe snizenim | __ a porucha
p0350 | Odpor statoru motoru, zastudena [Q] - A
— 2 Vystraha a porucha, zadné snizeni |l _
p0352 | Odpor vodice [Q] p0611 | Tepelnd casové konstanta modelu motoru 12t [s]
r0395 | Aktudlni odpor statoru p0615 | Prah poruchy modelu motoru 12t [°C]
r0396 | Aktudini odpor rotoru p0625 | Teplota prostfedi motoru [°C]
Technologie a jednotky p0637 | Q-tok, gradient toku nasyceny [mH]
p0500 | Technologicka aplikace p0640 | Proudova hranice [Al
p0505 | Vybér systému jednotek Funkce svorek fidici jednotky
! Systém J:Eantek il p0700 | Vybér zdroje pfikaz
2 Systém J.ednotek vztazeny/Sl (0720 | Pocet vstupli a vystupd
z ?’Sfm !ejnote'; ust — 10722 | COIBO: Stav CU digitélnich vstupti CU
ystém jednotek vztaZzeny
p0573 izt{;l:gg/vat automaticky vypocet referencni 8? g: ? EZZ:E: Z;
p0595 | Vybér technologickych jednotek :02 | D12 (svorka 7)
1 % 2 1 referencni, bezrozmérné .03 | DI3 (svorka &)
3 bar 2 |°c 5 Pa .04 [ DI 4 (svorka 16)
6 | ltrls 7 | mis 8 | Itr/min .05 | DI'5 (svorka 17)
9 m3/min 10 | I1trin 1 | m3n .11 | DI 11 (svorky 3, 4) Al O
12 | kgls 13 | kg/min 14 | kglh r0723 | COIBO: Invertovany stav digitalnich vstupd CU
15 | t/min 16 | t/h 17 | N p0730 | BI: CU zdroj signalu pro svorku DO O
18 | kN 19 | Nm 20 | psi NO: svorka 19 I NC: svorka 18
21 | °F 22 | gallon/s | 23 | palc®ls p0731 | BI: CU zdroj signalu pro svorku DO 1
24 | gallon/min | 25 | inch?*/min | 26 | gallon/h NO: svorka 21
27 |inch’lh | 28 | lbls 29 | Ib/min r0747 | Stav digitalnich vystupti CU
30 | Ib/h 31 | lbf - 32 lvb,f f.t - p0748 | Invertovat digitalni vystupy CU
22 ﬁls ;; ]jt/:/:m ;Z ?:37::(:'” r0751 | BO: CU analogové vstupy - stavové slovo
39 [ BTU/min_ 140 | BTUN 21 | bar r0752 | CO: CU analogové vstupy — aktualni vstupni
42 | palecwg | 43 | ftwg 24 | mwg napétilproud, AIO (sv. 3/4)
45 | %rh. 46 | glkg r0755 | CO: CU analogové vstupy — aktualni hodnota
p0596 | Referenéni veli¢ina, technologicka jednotka v procentech, A0 (sv. 3/4) [%]
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Seznam parametrd
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P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
p0756 | CU typ analogového vstupu (svorky 3, 4) p0777 | Charakteristika analogového vystupu
0 | Unipolarni napé&tovy vstup (O V ... +10 V) hodnota x1 [%]
1 | Unipolarni napétovy vstup kontrolovany p0778 | Charakteristika analogového vystupu
(+2V ...+10V) hodnota y1 [V]
2 Unipolarni proudovy vstup p0779 | Charakteristika analogového vystupu
(0mA ... +20 mA) hodnota x2 [%]
3 | Unipolarni proudovy vstup kontrolovany p0780 | Charakteristika analogového vystupu
(+4 mA ... +20 mA) hodnota y2 [V]
4 | Bipolarni napétovy vstup (-10V ... +10 V) p0782 | BI: CU analogovy vystup — zdroj signalu pro inver-
8 | Neni pfipojeno zadné cidlo tovani, AO O (svorky 12,13)
% r0785 | BO: CU analogové vystupy — stavové slovo
y2=p0760 -~ ~ ~ - ‘ 00 [ 1 =A0 0 zaporny
: p0795 | CU digitalni vstupy — rezim simulace
! p0796 | CU digitalni vstupy — reZim simulace — poZado-
x1=p0757 : v/ mA vané hodnota
I x2 = p0759 p0797 | CU analogové vstupy — reZim simulace
: p0798 | CU analogové vstupy — rezim simulace- poZzado-
: vana hodnota
777777 y1=po758 Prepinani a kopirovani datovych sad
p0757 | Charakteristika analogového vstupu hodnota x1
p0758 | Charakteristika analogového vstupu p0802 | Datovy pfenos — pamétova karta jako zdroj/cil
hodnota y1 [%] p0803 | Datovy pfenos — pamét zafizeni jako zdroj/cil
p0759 | Charakteristika analogového vstupu hodnota x2 p0804 | Start datového pfenosu
p0760 | Charakteristika analogového vstupu 12 | Spustit pfenos GSD pro PROFIBUS-master
hodnota y2 [%] na pamét'ovou kartu
p0761 | CU analogovy vstup — kontrola preruseni vodice pO806 | BI: zablokovat prioritu fizeni
— prah reakce r0807 | BO: priorita fizenfi aktivni
p0771 | Cl: CU Analogovy vystup — zdroj signalu, AO 0 p0809 | Kopirovat pfikazovou datovou sadu CDS
(svorky 12, 13) [1 £ 100%] p0810 | BI: Vybér datové sady piikazt CDS Bit 0
r0772 | CU analogovy vystup aktualni hodnota vystupu r0835 | CO/BO: pfepnuti datové sady — stavové slovo
r0774 | CU analogovy vystup — aktualni vystupni r0836 | CO/BO: datova sada CDS aktivni
napéti / proud [100% £ p2001]
p0775 | Aktivovat generovani absolutni hodnoty - CU Sekvencni Fizeni (nap. ON/OFF1)
analogovy vystup p0840 | BI: ONJOFF1
pO776 | CU analogovy vystup - typ p0844 | BI: OFF2, 1. zdroj signélu
0 | Proudovy vystup (O mA ... +20 mA) p0845 | Bl: OFF2, 2. zdroj signélu
1 | Napétovy vystup (OV... +10V) p0848 | BI: OFF3,1. zdroj signélu
2 Proudovy vystup (+4 mA ... +20 mA) p0849 | BI: OFF3, 2. zdroj signlu
y2 = p0780 p0852 | BI: uvolnéni provozu
p0854 | BI: fizeni z PLC
p0855 | Bl: zddrZznou brzdu bezpodminecné odbrzdit
y1=p0778 p0856 | BI: uvolnit reguldtor otacek
p0858 | Bl: zadrZznou brzdu bezpodminelné zabrzdit
x1=p0777  x2=p0779 r0898 | CO/BO: Fidici slovo pro sekvenéni Fizeni
r0899 | CO/BO: stavové slovo pro sekvencni fizeni




Seznam parametru

P-No. | Poznamka

P-No. | Poznamka

PROFIBUS, PROFIdrive

Kanal zadané hodnoty

p0918 | Adresa PROFIBUS p1000 | Vybér poZzadované hodnoty otacek
p0922 | PROFIdrive vybér telegramu p1001 | CO: pevna pozadovana hodnota otédcek 1 [1/min]
1 Standardni telegram 1, PZD-2/2 p1002 | CO: pevna pozadovanda hodnota otacek 2 [1/min]
20 | Standardni telegram 20, PZD-2/6 p1003 | CO: pevna poZadovana hodnota otdtek 3 [1/min]
352 | SIEMENS telegram 352, PZD-6/6 p1004 | CO: pevna poZadovana hodnota otdcek 4 [1/min]
353 | SIEMENS telegram 353, PZD-2/2, PKW-4/4 p1005 | CO: pevna pozadovand hodnota otdcek 5 [1/min]
p1006 | CO: pevna poZadovana hodnota otdek 6 [1/min]
354 | SIEMENS telegram 354, PZD-6/6, PKW-4/4 p1007 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 7 [1/min]
999 | Volné projektovani telegramu pomoci BICO p1008 | CO: pevna pozadovand hodnota otdc¢ek 8 [1/min]
Chyby (&ast 1) p1009 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 9 [1/min]
p1010 | CO: pevna poZzadovana hodnota otacek 10 [1/min]
r0944 | CO: Citac pro zmény bufferu poruch p1011 | CO: pevnd poZadovana hodnota otacek 11 [1/min]
r0945 | Kod poruchy p1012 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 12 [1/min]
r0946 Sv(,eznam kddd poruch p1013 | CO: pevna poZzadovana hodnota otacek 13 [1/min]
r0947 (EIS|O E?ru,Chy — - p1014 | CO: pevna poZadovana hodnota otacek 14 [1/min]
r0948 | Cas pfijaté poruchy v milisekundach [ms] p1015 | CO: pevna pozadovana hodnota otacek 15 [1/min]
r(())994592 Igft)d?Ota por:uchy p1016 | Rezim pevné pozadované hodnoty otacek
P lac poruc 1| pfimé volba
r0963 | PROFIBUS baudrate 2 | Volba s binarnim kodovanim
p0965 | PROFIdrive profilové Cislo p1020 | BI: pevna poZadovana hodnota otacek — vybér Bit O
p0969 | Relativni doba chodu systému [ms] p1021 | Bl: pevna poZadovana hodnota otacek — vybér Bit 1
Obnova’toyé’rniho naSt?Vem p1022 | Bl: pevna pozadovana hodnota otécek — vybér Bit 2
Ukladani parametru p1023 | Bl: pevna pozadovana hodnota otacek — vybér Bit 3
p0970 | Reset parametrd pohonu r1024 | CO: pevna pozadovanda hodnota otacek — aktivni
0 | Neaktivni [100 % £ p2000]
1 Spuiténi resetu parametr( r1025 | BO: pevna pozadovana hodnota otacek — stav
5 Spusténi resetu bezpec¢nostnich parametr( p1030 Konfiguravce fnothrplotenciometru
10 | Spusténi nacitani nastaveni 10 00 | Ulozen a.ktIYm .
—————— - 01 | Automaticky provoz, generator rampy
11 | Spusténi nacitani nastaveni 11 aktivni
12 | Spusténi nacitani nastaveni 12 02 | Pocatecni vyhlazeni aktivni
100 | Spusténi resetu propojeni BICO 03 [ UloZeni do NVRAM aktivn{
p0971 | UloZeni parametrdi p1035 | Bl: ZvySeni poZzadované hodnoty
0 Neaktivni motorpotenciometru
T Ulofi objekt pohons P1036 | B Snizent potadované hodnoty
10 | Ulozit do paméti nezavislé na energii jako p1037 | Motorpotenciometr — maximalni otacky [1/min]
nasffavenl 10 — — p1038 | Motorpotenciometr — minimalni otacky [1/min]
1| Ulozit do,p1a1met| nezavislé na energii jako p1040 | Motorpotenciometr — pocatecni hodnota [1/min]
nas'f‘tavem — — — p1043 | Bl: Motorpotenciometr - pfevzit hodnotu nastaveni
12 :;c;:;tvcizipfzmetl nezavislé na energii jako p1044 [CI: Motorpotenc;ometr — hodnota nastaveni
100 % £ p2000
p0972 | HW reset pohonu p1047 | Motorpotenciometr — doba rozbéhu [s]
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Seznam parametrd

30

P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka

p1048 | Motorpotenciometr — doba dobéhu [s] p1130 | Generator rampy — pocatec¢ni doba zaobleni [s]

r1050 | CO: Motorpotenciometr — pozadovana hodnota p1131 | Generator rampy — koncova doba zaobleni [s]
za generatorem rampy [100 % = p2000] p1134 | Typ vyhlazovéni Generatoru rampy

p1055 | BI: JOGBit O 0 | Spojité vyhlazovani

p1056 | Bl: JOG Bit 1 1 | Nespojité vyhlazovani

p1058 | JOG 1 poZadovand hodnota otdcek [1/min] p1135 | OFF3 doba dobéhu [s]

p1059 | JOG 2 poZadovand hodnota otacek [1/min] p1136 | OFF3 potéatecni doba vyhlazovani [s]

p1070 | CI: hlavni pozadovana hodnota [100 % £ p2000] p1137 | OFF3 koncové doba vyhlazovani [s]

p1071 | Cl: hlavni poZzadovana hodnota — zména méfitka p1140 | Bl: uvolnéni generatoru rampy

(12100 %] p1141 | Bl: pokraovani generatoru rampy
r1073 | CO: hlavni poZzadovana hodnota tcinna p1142 | BI: uvolnéni pozadované hodnoty otacek

[100 % = p2000] r1149 | CO: zrychleni generatoru rampy [100 % £ p2007]
p1075 | Cl: pfidavna pozadovana hodnota [100 % £ p2000] 11170 | CO: regulator otacek — pozadovand hodnota —
p1076 | Cl: pfidavna poZadovana hodnota — zména soucet [100 % £ p2000]

méfitka [1 2 100 %] r1198 | CO/BO: fidici slovo kanalu poZadované hodnoty
r1077 | CO: pfidavna pozadovana hodnota uc¢inna

[100 % £ p2000] Funkce (napf. motorova zadrzna brzda)
r1078 | CO: celkova pozadovana hodnota uc¢inna p1200 | ReZim s letmym restartem

[100 % £ p2000] , —
p1080 | Minimalni otacky [1/min] O | Letmy restart neaktival .

— - 1 Letmy restart vzdy aktivni (start ve sméru
p1082 | Maximalni otacky [1/min] pozadované hodnoty)
p1083 | CO:hranice otacek kladny smér otaceni [1/min] 2 Letmy restart vdy aktivni (start jen ve
r1084 | CO: hranice otacek kladny smér otaceni - aktivni sméru pozadované hodnoty)

[100 % 2 p2000] p1201 | Bl: Letmy restart - uvolnéni — zdroj signalu
p1086 | CO: hranice otdcek zaporny smér otaceni [1/min] p1202 | Letmy restart — hledaci proud [100 % 2 r0331]
r087 | Co: hgar)\ice atacek 2aporny smér - aktivni p1203 | Letmy restart — koeficient rychlosti hledani [%]

190 v/o — p2,OO(IJ]v - VysSi hodnota ma za nasledek delsi dobu hledani.
p1091 Potlasovan(? Ot?(fky ! [1/m|.n] p1206 | Nastavit Cislo poruchy bez automatického opé-
p1092 | Potlacované otacky 2 [1/min] tovného zapnuti
p1101 | Potlaované otacky Sitka pasma [1/min] 01210 | Automaticky restart
p1110 | BI: zablokovat zaporny smér 0 Zablokovat automaticky restart
p1111 | Bl: zablokovat kladny smér 1 Kvitovat vSechny poruchy bez automatic-
p1113 | Bl: invertovat poZzadovanou hodnotu kého restartu
r1114 | CO: pozadovana hodnota po omezeni sméru 4 | Opétovné zapnuti po vypadku napajeni bez

[100 % £ p2000] dalSich pokusti o rozbéh
r1119 | CO: Generator rampy - pozadovana hodnota na 6 Opétovné zapnuti po poruse s daldimi

vstupu [100 % £ p2000] pokusy o rozbéh

Ny "4 14 | Opétovné zapnuti po vypadku napdjeni po
(P1082) |- — — — 7 — 5 — — — - ru¢ni kvitaci
Setpoint|— — — 4 - = - 16 | Opétovné zapnuti po poruse po rucni
kvitaci
26 | Kvitace vSech poruch a opétovné zapnuti
P1120 Pri21 | t pi ,poYelu ON -
p1211 | Automaticky restart — pokusy o rozbéh

p1120 | Generétor rampy — doba rozbé&hu [s] p1212 Automvaticky restart - Cekaci doba pokusu
p1121 | Generator rampy — doba dobéhu [s] 0 rozbéh [s]




Seznam parametru

P-No. | Pozndmka P-No. | Poznamka
p1213 | Automaticky restart — doba monitorovani [s] 1 Uvolnit regulator Vpc_max
p1215 | Konfigurace zadrzné brzdy motoru 2 Uvolnit regulator Vpc_min (kinetické
0 | Z&drzna brzda motoru neni k dispozici zalohovani)
3 Zadrzna brzda motoru Ffizena sekvenéné, 3 Uvolnit requldtor Voc_min — @ requlator Vpc_max
pfipojeni pres BICO r1282 | Regulator Vpc max — Uroven zapnuti (U/f)
p1216 | Zadrina brzda motoru — doba odbrzdéni [ms] [100 % £ p2001]
p1217 | Z&drina brzda motoru — doba zabrzdéni [ms] p1283 | Reguldtor Vpc max — dynamicky koeficient (U/f) [%]
p1230 | Bl: aktivace stejnosmérného brzdéni p1285 | Reguldtor Vpc_min Urover zapnuti
p1231 | Konfigurace stejnosmérného brzdéni (kinetické zalohovani) (U/f) [%]
0 | Zadna funkce r1286 | Regulator Vpc_min Uroven zapnuti
4 Stejnosmérné brzdéni (kinetické zalohovani) (U/f) [100 % £ p2001]
14 | Stejnosmérné brzdéni pod pocateeni p1287 | Regulator Voc min dynamicky koeficient
rychlosti (kinetické zalohovani) (U/f) [%]
p1232 | Stejnosmémé brzdéni — brzdny proud [A] p1294 | Reguldtor Vpc max automatické zjistovani — Groven
p1233 | Stejnosmérné brzdéni — doba trvani [s] ON (UFf) - —
p1234 | Stejnosmérné brzdéni — poc¢atecni otacky [1/min] ! | Automatické ZjiStovani uvolnéno
r1239 | CO/BO: stejnosmérné brzdéni — stavové slovo U/f Fizeni
p1240 quc?rlljilti)tr%rv\é/gic nebo VDC- konfigurace p1300 | Rezim regulace s otevienou/uzavienou smyckou
0 Zablokovat regulator Voc 0 Ulf-fizeni s linearni charakteristikou
] Uvolnit regulator Voc mer 1 U/f -fizeni s linedrni charakteristikou a FCC
5 Uvolnit regulator Voc mn 2 U/f-fizeni s kvadratickou charakteristikou
(kinetické zalohovani) 3 U/f-fizeni s parametrizovatelnou
3 Uvolnit reguldtor Vpc min @ requlator Vpc max charakteristikou
11242 | Requlator Voc m — Groven zapnuti 4 | Ulf-fizeni s linedrni charakteristikou a ECO
[100 % 2 p2001] 5 U/f-fizeni pro pohon s pfesnou frekvenci
p1243 | Regulator Vpc max — dynamicky koeficient [%] (textilni obor)
p1245 | Regulator Voc mn — Groven zapnuti 6 Ulf-fizeni pro pohon s pfesnou frekvenci
(kinetické zalohovani) [%] a Fce
1246 | Regulator Voc mn — Groved zapnuti (kinetické 7 U/f-tizeni pro kvadratickou charakteristiku
z&lohovani) [100 % £ p2001] aECo
p1247 | Regulator Voc min — dynamicky koeficient (kine- 19 U/f—Fl’zenvl’? nezavislou pozadovanou hodno-
tické zalohovani) [%] tou napeti
01249 | Regulator Voc mex — prah otacek [1/min] 20 | Vektorova regulace (bez snimace)
p1254 | Regulator Vpc max — automatické zjistovani U a
Grovné ON u
1 Automatické zjistovani uvolnéno
p1255 | Reguldtor Vpc_min — €asovy prah [s]
p1256 | Regulator Vpc min — reakce (kinetické zalohovani)
0 Vpc zalohovani az do podpéti,
n<p1257 — FO7405
1 Ve zalohovani az do podpéti,
n<p1257 — F07405, t>p1255 — F07406
p1257 | Regulator Vpc min — prah otacek [1/min]
p1280 | Reguldtor Vpc nebo Vpc — konfigurace monito-
ringu (UIf) p1310 | Zvy3eni napéti permanentni [100 % £ p0305]

0 | Zablokovat regulator Vpc
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Seznam parametrd

otacek [100 % 2 p2000]

P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
p1311 | ZvySeni napéti pfi zrychleni [%] p1452 | Reguldtor otacek - skute¢na hodnota otacek,
p1312 | Zvy$eni napéti pii rozbéhu [%)] doba vyhlazovani (SLVC) [ms]
r1315 | Zvy$eni napéti celkem [100 % 2 p2001] p1470 | Regulator otaCek — provoz bez snimace, P-zesileni
u p1472 | Regulator otaCek — provoz bez snimace, inte-
f gracni ¢asova konstanta [ms]

(0071 — — — — — — — — p1475 | Cl: regulator otacek — nastavena hodnota krou-
p1327 (U4)|_ _ \ tictho momentu pro zadrznou brzdu motoru
p1325(U3) | ‘ [100 % £ p2003]

! r1482 | CO: reguldtor otacek — I vystup krouticiho
Elgg? EB?; — : : momentu [100 % £ p2003]
r1315¢ | \ | \ | r1493 | CO: celkovy moment setrvacnosti
OHz | p1322 | p1326 |f p1496 | Precontrol — zména méfitka [%]
01320 (f2) p13‘24 (f4) 01082 p1511 | Cl: dodatecny kroutici moment 1
(1) (3) [100 % £ p2003]
p1320 | Ulf-fizeni vicebodova charakteristika — soufad- r1516 CO:,dodatech kroutici moment a moment zrych-
nice f1 [Hz] leni [100 % £ p2003]
p1321 | Ulf-fizeni vicebodova charakteristika — soufad- P1520 | CO: horni hranice krouticiho momentu [Nm]
nice U1 [V] p1521 | CO: spodni hranice kroutictho momentu [Nm]
p1322 | Soutadnice 2 [Hz] p1522 | Cl: horn:’\hranice krouticiho momentu

. . [100 % £ p2003]

El i;i 223;232;22 532[5_\'/211 p1523 | Cl: spod:n’ hranice kroutictho momentu

—— [100 % = p2003]

p1325 | Soufadnice U3 [V] - - —
— p1524 | CO: horni hranice krouticitho momentu /moto-
p1326 Souiadn!ce f4 [Hz] ricky rezim — zména méfitka [1 £ 100 %]
p1327 | Soufadnice U4 [V] p1525 | CO: spodni hranice kroutictho momentu — zména
p1330 | Cl: Ulf-fizeni - Eoiadované hodnota nezavislého méfitka [1 2 100 %]
napéti [100 % = p2001] r1526 | CO: horni hranice krouticiho momentu bez off-
p1334 | Ulf-fizeni kompenzace skluzu — pocatecni frek- setu [100 % 2 p2003]
vence [Hz] r1527 | CO: spodni hranice kroutictho momentu bez
p1335 KompenAzace skluzu — zména méfitka offsetu [100 % 2 p2003]
[100 % =r0330] - p1530 | Hranice vykonu motoricky rezim[kW]
p1336 | Kompenzace skluzu — mezni hodnota p1531 | Hranice vykonu generatoricky rezim [kW]
[100 % £r0330] > - — P
: — r1538 | CO: horni hranice krouticiho momentu -aktualni
r1337 [C1O.ék100n(1)22]nzace skluzu — skute¢na hodnota [100 % 2 p2003]
— — —— —— r1539 | CO: spodni hranice kroutictho momentu - aktu-
p1338 | Zesileni rezonancniho kmiténi pfi U/f Fizeni 4lni [100 % 2 p2003]
P1340 | Inocregulator — proporcionalni zesileni r1547 | CO: hranice krouticiho momentu na vystupu
p1341 | lma-reguldtor — integracni ¢asova konstanta [s] regulatoru otacek
r1343 | CO:I_max — regulator — frekvencni vystup [0] | Horni hranice [100 % 2 p2003]
[100 ‘j/o évp%OOO] S— [1] | Spodni hranice [100 % £ p2003]
p1351 CO:Azadrzna brzda motoru — potatecni frekvence p1552 | Cl: horni hranice krouticitho momentu zména
[1 =100 %] _ méitka bez offsetu [1 £ 100 %]
p1352 | Cl: zadrznAa brzda motoru, zdroj pocatecni frek- 01554 | CI: spodni hranice kroutictho momentu zména
vence [1 2100 %I méfitka bez offsetu [1 2100 %]
Vektorové fizeni p1570 | CO: pozadovana hodnota magnetického toku
[1£100 %]
r1438 | CO: regulator otdCek — poZzadovana hodnota

32




Seznam parametru

P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
p1571 | Cl: pfidavna pozadovana hodnota magnetického p2001 | Referencni napéti [V]
toku [100 % = p2003] p2002 | Referenéni proud [A]
p1580 | Optimalizace ucinnosti [%] p2003 | Referenéni kroutici moment [Nm]
r1598 | CO: pozadovana hodnota magnetického toku r2004 | Referenéni vykon
A
celkem [1 =100 %] p2006 | Referenéni teplota [°C]
p1610 | Pozadovana hodnota krouticiho momentu p2010 | Pfenosova rychlost rozhrani pro uvedeni do
statickd (SLVC) [100 % £ r0333] provozu
p1611 | Pfidavny moment zrychleni (SLVC) [100 % £ r0333] p2011 | Adresa rozhrani pro uvedeni do provozu
r1732 | CO: pozadovana hodnota podélného napéti p2016 | CI: PZD poslané po USS pfi uvadéni do provozu
[100 % £ p2001]
r1733 | CO: poZadovana hodnota pfitného napéti USS nebo Modbus RTU
A
(100 % = p2001] - — p2020 | Pfenosova rychlost polni sbérnice
p1745 | Model motoru — prah chyby — rozpoznavani 4 2400 Baud 5 4800 Baud
zvratu [%]
— S 6 | 9600 Baud 7 {19200 Baud
p1784 l\(/)lodel motoru — zpétna vazba — zména méfitka 8 38400 Baud 9 57600 Baud
[%] 10 | 76800 Baud 11 | 93750 Baud
Spinaci jednotka 12 | 115200 Baud 13 | 187500 Baud
- - - p2021 | Adresa polni sbérnice
p1800 Pozafdol:/ana hodrlloota frek\;enAce pulsti [kHz] 02022 | Polni sbérnice, pocet PZD
r1801 | CO: frekvence pulst [100 % = p2000] 02023 | Polni sbérnice , potet PKW
p1820 | Prevraceni poradi vystupni faze 0 PKW 0 worda 3 PKW 3 wordy
1 [zap 4 |PKWawordy |127 | PKW proménlivé
Identifikace motoru p2024 | Polni sbérnice - asy [ms]
— ———————— [0] | Maximalni doba zpracovani
p1900 | Identifikace dat motoru a méfeni pfi otaceni < —
- [1] | Cas zpozdéni znaku
0 Blokovano <
— - — [2] | Cas pauzy telegramu
1 Identifikovat data motoru v klidu a pfi toci- — —
. r2029 | Statistika chyb polni sbérnice
cim se motoru . - -
2 Identifikovat data motoru v klidu [0] Poset bezchybn;j/ch telegrami,l
Identifikovat data motoru pfi tocicim se [1] | Pocet odmitnutych telegramd
motoru [2] | Pocet chyb ramce
p1909 | Identifikace dat motoru — fidici slovo [3] | Pocet chyb overrun
p1910 | Identifikace dat motoru - vybér [4] | Pocet chyb parity
p1959 | MéFeni pfi otaceni — konfigurace [5] | Poet chyb pocatecniho znaku
p1960 | Mé&fenf pfi otacen - vybér [6] | Pocet chyb v kontrolnim souctu
0 Blokovano [7] | Pocet chyb délky
1 | Mé&fenf pi otaceni v provozu bez snimace p2030 | Polni svbernlce vybér protokolu
3 | Optimalizace regulatoru otacek v provozu 0 | Zadny protokol
bez snimace 1 JUSS
p1961 | Rychlost pro uréeni saturaéni charakteristiky [%] 2 | MODBUS
p1965 | Rychlost pro optimalizaci requlatoru otacek 3 [ PROFIBUS
[100 % £ p0310] 4 CAN
p1967 | Dynamicky faktor pro optimalizaci regulatoru r2032 | Priorita fizeni, Fidici slovo — aktivni
otacek [%] .00 | ON/OFF1

Referencni hodnoty

p2000 | Referencni otacky, referencni frekvence [1/min]

.01 | zddné OFF2

.02 | Zadné OFF3
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Seznam parametrd

34

P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
.03 [ Uvolnit provoz r2074 | PROFIdrive diagnostika, pfijata PZD
.04 | Uvolnit generator rampy [0] | PZD 1 | | [7] | PZD 8
.05 | Spustit generator rampy r2075 | PROFIdrive diagnostika — offset pfijatych PZD
.06 | Uvolnit poZzadovanou hodnotu otacek [0] | PZD 1 | | [7] | PZD 8
.07 | Kvitovat poruchu r2076 | PROFIdrive diagnostika — offset odeslanych PZD
.08 | JOG Bt 0 [0] | PzD 1 |.. |71 |rzD8
.09 [ JOG Bit 1 r2077 | PROFIBUS diagnostika — datovy pfenos
.10 | Rizeni z PLC peer-to-peer
p2037 | PROFIdrive STW1.10 = O rezim p2079 | PROFIdrive PZD rozsifeny vybér telegramu
0 | Zmrazit pozadované hodnoty a déle zpraco- viz p0922
vavat znak Zivota p2080 | BI: Pfevodnik binektor—konektor — stavové slovo
Zmrazit poZzadované hodnoty a znak Zivota 1
2 Nezmrazovat pozadované hodnoty Jednotlivé bity se kombinuji do stavového
p2038 | ReZim rozhrani PROFIdrive STW/ZSW slova 1.
0 SINAMICS p2088 | Prevodnik binektor—konektor, invertovat stavové
2 | VIK-NAMUR slovo
02040 | Monitorovaci ¢as sbérnice - timeout [ms] r2089 | CO: Pfevodnik binektor—konektor, odeslat stavové
slovo
PROFIBUS, PROFIdrive [0] | Stavové slovo 1
02042 | Ident. & PROFIBUS [1] | Stavové slovo 2
0 SINAMICS [2] | Volné stavové slovo 3
5 VIK-NAMUR [3] | Volné stavové slovo 4
r2043 | BO: PROFIdrive stav PZD [4] | VoIné stavové slovo 5
00 | Vypadek pozadované hodnoty r2090 | BO: PROFIdrive PZD1 pfijato po bitech
02 | PoIni sbérmice basi r2091 | BO: PROFIdrive PZD2 pfijato po bitech
02044 | PROFIdrive zpozdéni poruchy [s] r2092 | BO: PROFIdrive PZD3 pfijato po bitech
p2047 | PROFIBUS dodate¢na doba monitoringu [ms] r2093 | BO: PROFldrive PZD4 pfijato po bitech
12050 | CO: PROFIdrive PZD pfijata slova r2094 | BO: Pfevodnik binektor-konektor vystup typu
- binekt
[0] [ PzD 1 [ 71 [ros e :
- p r2095 | BO: Pfevodnik binektor-konektor vystup typu
p2051 | Cl: PROFIdrive PZD odeslana slova .
binektor
[0] | PzD 1 |.. |71 |rzD8
r2053 | PROFIdrive diagnostika PZD odeslanych slov Chyby (Cast 2) a varovani
[0] | PZD 1 | | [7] | PZD 8 p2100 | Nastavit Cisla poruch se zmé&nénou rekaci
r2054 | Stav PROFIBUS p2101 | Nastaveni reakce na poruchu
0 | Vyp 0 [ Zadna 1| OFF1
1 Zadné pripojeni (hledat pfenosovou 2 | OFF2 3 | OFF3
rychlost) 5 |stop2 6 | Stejnosmérné brzdénf
Pfipojeni OK (pfenosova rychlost nalezena) p2103 | BI: 1. Kvitace poruch
3 Cyklické spojeni s Master (vyména dat) p2104 | BI: 2. Kvitace poruch
Cyklicka data OK p2106 | Bl: Externi porucha 1
r2055 | PROFIBUS Diagnosticky standard p2112 | BI: Externi vystraha 1
[0] | Master adresa r2122 | Kéd vystrahy
[1] | Master Input celkova délka Byte r2123 | Cas vystrahy -vznik [ms]
[2] | Master Output celkova délka Byte r2124 | Hodnota vystrahy
r2125 | Cas odstranéni vystrahy [ms]




Seznam parametru

P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
p2126 | Nastavit Cisla poruch se zménénou kvitaci p2223 | Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 3
p2127 | Nastaveni kvitace r2224 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota - aktivni
p2128 | Vybér poruchivystrah pouZitelnych jako trigger [1£100 %]
r2129 | CO/BO: triggerword pro poruchy a vystrahy r2225 | CO/BO: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér
r2130 | Doba vzniku vystrahy — ve dnech — stavové slovo
r2133 | Hodnota poruchy pro float-hodnoty r2229 | Techn. reguldtor — aktualni zvolena pevna
r2134 | Hodnota vystrahy pro float-hodnoty frekvence - -
r2135 | CO/BO: stavové slovo poruch/vystrah 2 p2230 | Techn. —regulator — nastaven
< T motorpotenciometru
r2136 | Cas odeznénivystrahy - ve dnech 00 | UKIadani posledni hodnoty aktivni
r2138 | CO/BO: Ridici slovo poruch/vystrah - —— ’p —— y
.02 | Pocatecni zaobleni aktivni
r2139 | CO/BO: Stavové slovo poruch/vystrah 1 03 | Energeticky nezavislé ukladant hodnoty
r2169 ElolzvSkl,Jtecna hodnota otacek vyhlazena — pro do paméti aktivni pfi p2230.0 = 1
asenti
.04 | Generator rampy vzdy aktivni
12197 | COIBO: Stavové slovo - monitoring 1 , by vzey o _
- . r2231 | Techn. regulator — motorpotenciometr — pamét
r2198 | CO/BO: Stavové slovo — monitoring 2 Y .
- — pozadované hodnoty
r2199 | COIBO: Stavové slovo - monitoring 3 p2235 | Bl: Techn. reguldtor — motorpotenciometr —
Technologicky regulator zvySeni pozadované hodnoty
— - — p2236 | Bl: Techn. reguldtor — motorpotenciometr —
p2200 | BI: Technologicky regulator - uvolnéni snizeni pozadované hodnoty
. 2 24 A
p2201 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 1 [1 £ 100 %] p2237 | BI: Techn. regulétor — motorpotenciometr —
p2202 | CO: Techn. regulétor - pevna hodnota 2 [1 £ 100 %] maximalni hodnota [%]
p2203 | CO: Techn. regulator - pevnd hodnota 3 [1 2100 %] p2238 | BI: Techn. regulator — motorpotenciometr —
p2204 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 4 [1 2 100 %] minimalni hodnota [%]
p2205 | CO: Techn. regulator - pevné hodnota 5 [1 £ 100 %] p2240 | Bl: Techn. reguldtor — motorpotenciometr —
p2206 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 6 [1 2 100 %] pocatecni hodnota [%]
p2207 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 7 [1 2 100 %] r2245 | CO: Techn. regulator — motorpotenciometr —
~ z N AN
p2208 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 8 [1 2 100 %] pozadovana hodnota pred GR [1 =100 %]
p2209 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 9 [1 2 100 %] p2247 TECh[" regulator — motorpotenciometr — doba
p2210 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 10 rozbéhu [s]
[12100 %] p2248 | Techn. regulator — motorpotenciometr — doba
p2211 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 11 dobéhu [s]
[12100 %] r2250 | CO: Techn. regulator — motorpotenciometr —
p2212 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 12 dolia rozbéhu — pozadovana hodnota po GR
[12100 %] 12100 %]
p2213 | CO: Techn. regulator - pevnad hodnota 13 p2251 | ReZim techn. regulatoru
[12£100 %] 0 Techn. requldtor jako hlavni poZ. hodnota
p2214 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 14 otacek
[12100 %] 1 Techn. requlator jako pfidavna poz. hod-
p2215 | CO: Techn. regulator - pevna hodnota 15 nota otacek
[12100 %] p2253 | Cl: Techn. reguldtor — poZzadovana hodnota 1
A 0
p2216 | Techn. regulator - pevna hodnota — metoda vybéru (1 2100 %]
0 VWb&r pevné hodnoty piimy p2254 | Cl: Techn. regulator — poZadovana hodnota 2
TP Y Py [12100 %]
1 Vybér pevné hodnoty binarni - — -
- - —— p2255 | Techn. regulator — pozadovana hodnota 1 —
p2220 | BI: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit O . -
8 - — zména méfitka [%]
p2221 | Bl: Techn. regulator - pevna hodnota - vybér Bit 1 02256 | Techn. regulator — pozadovana hodnota 2 —
p2222 | Bl: Techn. reguldtor - pevna hodnota - vybér Bit 2 zména méfitka [%]
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Seznam parametrd

[1£100 %]
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P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
p2257 | Techn. reguldtor — doba rozbéhu [s] p2296 | Cl: Techn. regulator — zdroj signalu pro zménu
p2258 | Techn. regulator — doba dobé&hu [s] méfitka [1 £ 100 %]
r2260 | CO: Techn. regulator — pozadovana hodnota za p2297 | Cl: Techn. regulator — maximalni omezeni zdroje
generatorem rampy [1 £ 100 %] signdlu [1 2100 %]
p2261 | Techn. regulator — filtr poZzadované hodnoty — p2298 | Cl: Techn. reguldtor minimalni omezeni zdroje
¢asova konstanta [s] signalu [1 £100 %]
p2263 | Typ techn. regulatoru p2299 | Cl: Techn. reguldtor omezeni offsetu [1 £ 100 %]
0 D-slozka v signélu skute¢né hodnoty p2302 | Techn. reguldtor — vystupni signal — poc¢atecni
1 | D-slozka v regulaéni odchylce hodnota [%]
p2264 | CI: Techn. regulator — skute¢nd hodnota p2306 | Techn. regulator inverze regulacni odchylky
[1£100 %] 1 | Inverze regulacni odchylky
p2265 | Techn. regulator — filtr skute¢né hodnoty — r2344 | CO: Techn. regulator — posledni pozadovana
asova konstanta [s] hodnota otacek (vyhlazena) [1 £ 100 %]
r2266 | CO: Techn. reguldtor — skute¢na hodnota za filt- p2345 | Techn. regulator — reakce na chybu
rem [1 £ 100 %] 0 Funkce blokovéna
p2267 | Techn. regulator horni hranice skute¢né hodnoty 1 Pfi chybé: pfepnout na r2344 (nebo p2302)
[1£100 %] 2 | Pfi chybé: pfepnout na p2215
p2268 | Techn. reguldtor spodni hranice skutecné hod- r2349 | CO/BO: Techn. regulator — stavové slovo
noty [1 2100 %] p2900 | CO: pevna hodnota 1 [%]
p2269 | Techn. regulator — zesileni — skute¢na hodnota p2901 | CO: pevna hodnota 2 [%]
(%] r2902 | CO: pevné hodnoty [%]
p2270 | Techn. reguldtor — funkce skute¢né hodnoty 02930 | CO: pevna hodnota M [Nm]
— vybér
0 | Zadna funkce 1| Zpravy
21X 31X r3113 | CO/BO: NAMUR liéta bitovych hlaseni
p2271 | Techn. reguldtor — inverze skute¢né hodnoty
(typ cidla) Charakteristika motoru
1 Inverzle signalu skutecné hodnoty techn. 03320 | P=f(n), Y — soufadnice: P— tok 1 %, bod 1
regulatory - — p3321 | Proudovy stroj P = f(n), X — soufadnice:
r2272 | CO: Techn. regulator — skute¢na hodnota po n —tok 1%, bod 1
zméné méfitka [1 = 100 %] p3322 | P=1f(n), Y - soufadnice: P — tok 2 %, bod 2
2273 [C:)i:e()cgr;.]regulétor - regulacni odchylka p3323 | P=1(n), X — soutadnice: n — tok 2 %, bod 2
2 b —
p2274 | Techn. regulator — diferenciace ¢asové konstanty [s] p3324 | P=in). Y- soutadm'ce: P~ tok 3 %, bod 3
p2280 | Techn. reguldtor — proporcionalni zesileni p3325 | P = f(n), X - souvradnllce: n - tok 3 %, bod 3
p2285 | Techn. reguldtor - integraéni ¢asova konstanta [s] p3326 | P=f(n). Y - soutadn{ce: P~ tok 4 %, bod 4
p2286 | BI: Techn. regulator — zastavit integrator p3327_ | P = f(n), X - souvradnllce: n - tok 4%, bod 4
p2289 | Cl: Techn. regulator — signal precontrol [1 £ 100 %] p3328 | P=(n), Y - sou[adm.ce: P~ tok 5 %, bod 5
p2291 | CO: Techn. regulator - maximalni omezeni p3329 | P = ). X - soufadnice: n - tok 5 %, bod 5
[12100 %] Dvoul/tfi-dratové Fizeni
p2292 | CO: Techn. reguldtor — minimalni omezeni ———————
[1 2100 %] p3330 | BI: 2-3-dratové fizeni 1
p2293 | Techn. regulator — doba rozb&hu/dobé&hu [s] p3331 | BI: 2-3-dratové fizent 2
r2294 | CO: Techn. regulétor — vystupni signal [1 £ 100 %] p3332 | BI: 2-3-dratové Fizeni 3
p2295 | CO: Techn. requlator — vystup — zména méfitka r3333 | COIBO: 2-3-drdtovy vystup

.00 | 2-3-drat ON

.01 | 2-3-drat reverzovat




Seznam parametru

P-No. | Poznamka P-No. | Poznamka
.02 | 2-3-drat ON / invertovat p8641 | CAN Abort Connection Option Code
.03 | 2-3-drat reverzovat | invertovat 0 | Zadna reakce 1 | OFF1
p3334 | Vybér 2-3-drat 2 | OFF2 3 | OFF3
0 | Zadné 2-3-dratové fizeni r8680 | CAN Diagnostika Hardware
1 2-drat vpravo / vlevo 1 p8684 | CAN NMT stav po rozbéhu
2 2-drat vpravo / vlevo 2 p8685 | CAN NMT stav
3 3-drat uvolnéni [ vpravo / vlevo p8699 | CAN RPDO ¢as monitorovani [ms]
4 | 3-drat uvolnéni / ON / reverzovat p8700 | CAN prijaté PDO 1 [hex]

p8701 | CAN pfijaté PDO 2 [hex]
p8702 | CAN pfijaté PDO 3 [hex]

Kompaudni brzdéni

p3856 | Kompoundni brzdny proud [%] p8703 | CAN pfijaté PDO 4 [hex]

r3859 | CO/BO: kompoundni brzdéni — stavové slovo p8704 | CAN pfijaté PDO 5 [hex]

p8705 | CAN pfijaté PDO 6 [hex]
p8706 | CAN pfijaté PDO 7 [hex]

Administraéni parametry

p3900 | Ukonceni rychlého uvedeni do provozu p8707 | CAN pfijaté PDO 8 [hex]
r3925 | Zobrazeni stavu identifikace p8710 | CAN Receive Mapping pro RPDO 1 [hex]
P3950 | Servisni parametry p8711 | CAN Receive Mapping pro RPDO 2 [hex]
p3981 | Kvitace poruch — objekt pohonu p8712 | CAN Receive Mapping pro RPDO 3 [hex]
p3985 | Rezim priority fizeni - vybér p8713 | CAN Receive Mapping pro RPDO 4 [hex]
r3996 | Blokace zapisu parametru - stav 08714 | CAN Receive Mapping pro RPDO 5 [hex]
p7760 | Parametr nastaveni — ochrana proti zapisu p8715 | CAN Receive Mapping pro RPDO 6 [hex]
1v Aktivni p8716 | CAN Receive Mapping pro RPDO 7 [heX]
r8570 | Cislo makra pohonu p8717 | CAN Receive Mapping pro RPDO 8 [hex]
CANopen p8720 | CAN odeslané PDO 1 [hex]

p8721 | CAN odeslané PDO 2 [hex]

r8600 | CAN Device Type

p8722 | CAN odeslané PDO 3 [hex]

r8601 | CAN Registr chyb

p8723 | CAN odeslané PDO 4 [hex]

p8602 | CAN SYNC-Object

p8724 | CAN odeslané PDO 5 [hex]

p8603 | CAN COB-ID Emergency Message [hex]

p8725 | CAN odeslané PDO 6 [hex]

p8604 | CAN Node Guarding

p8726 | CAN odeslané PDO 7 [hex]

p8606 | CAN Producer Heartbeat Time [ms]

p8727 | CAN odeslané PDO 8 [hex]

r8607 | CAN Identity Object

p8730 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 1 [hex]

p8608 | CAN Clear Bus Off Error

p8731 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 2 [hex]

p8609 | CAN Error Behaviour

p8732 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 3 [hex]

r8610 | CAN First Server SDO

p8733 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 4 [hex]

p8611 | CAN Pre-defined Error Field [hex]

p8734 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 5 [hex]

p8620 | CAN Node-ID

p8735 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 6 [hex]

r8621 | CAN Node-ID aktivni

p8736 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 7 [hex]
p8737 | CAN Transmit Mapping pro TPDO 8 [hex]

p8622 | CAN pfenosova rychlost [kBit/s]

0 11000 1 1800 2 1500 p8741 | CAN PDO potvrzeni konfigurace
3 1250 411 > 150 8744 | CAN PDO Mappi konfi
6 120 7 110 p apping - konfigurace

p8623 | CAN Bit Timing selection [hex] 1: | Predefined Connection Set

2: | Freies PDO Mapping

p8630 | CAN virtudlni objekty

r8750 | CAN mapované pfijaté objekty16 Bit
r8751 | CAN mapované odeslané objekty 16 Bit
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Seznam parametrd
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P-No. | Pozndmka P-No. | Pozndmka
r8784 | CO: CAN stavové slovo r9780 | SI monitorovaci cyklus (procesor 1)
p8785 | Bl: CAN stavové slovo Bit 8 r9781 | Sl kontrolni soucet pro kontrolu zmény
p8786 | BI: CAN stavové slovo Bit 14 (procesor 1)
p8787 | BI: CAN stavové slovo Bit 15 r9782 | Sl Casova znacka pro kontrolu zmény (procesor 1)
p8790 | CAN automatické propojeni Fidiciho slova r9794 | Sl seznam pro kfizové porovnani (procesor 1)
r8795 | CAN fidici slovo r9795 | Sl diagnostika STOP F (procesor 1)
r8797 | CAN cilovy moment r9798 | Sl aktualni kontrolni soucet parametr( Sl
(procesor 1)
PROFIdrive p9799 | Sl pozadovany kontrolni soucet parametr(i Sl
r8820 | Identifikace a Gidrzba O (procesor 1,) — -
58991 | PFistup k USB pameti p9801 (Srl)rr;c;\g;frné;‘unku integrovanych v pohonu
Sprava a ukladani parametr( p9810 | Sl adresa PROFlsafe (procesor 2)
59400 | Bezpetné vyjmuti pametové karty p9850 | Sl toler?ném’ld(?ba pfepnuti F-DI (preocesor 2)
0 Neni zasunuta 7adna pamétova karta p9851 | SI STO casovy filtr odskoku kontakt( (procesor 2)
p Pamétova karta je zasunuts r9871 | Sl spole¢né funkce (procesor 2)
5 Vyzadat ,bezpelné vyjmuti” pam&tové r9872 | COIBO: Sl stav (Power Module)
karty r9898 | Sl aktualni kontrolni soucet — parametry Sl
3 .Bezpecné vyjmuti” je mozné (procesor 2)
100 | ,Bezpecné vyjmuti”, neni mozné, protozZe p9899 | Sl pozadovany kontrolni soucet — parametry S|
pamétova karta se pouziva (procesor 2)
r9401 | Bezpené vyjmuti pamétové karty — stav Diagnostika (vnitini)
r9463 | Nastavené platné makro
p9484 | BICO-propojeni — hledat zdroj signélu r9976 | Vytizeni systemu
r9485 | BICO-propojeni — hledat zdroj signalu - pocet [1] | Vytizeni vypocetni doby
r9486 | BICO-propojeni — hledat zdroj signalu — prvni index [5] | Nejvyssi vytizeni brutto
Safety Integrated
p9601 | Sl povoleni funkci integrovanych v pohonu
(procesor 1)
p9610 | SI PROFIsafe — adresa (procesor 1)
p9650 | Sl toleran¢ni doba pfepnuti F-DI (procesor 1) [ms]
p9651 | SI STO Casovy filtr odskoku kontaktd (procesor 1)
[ms]
p9659 | Sl vynucena dynamizace — ¢asovac [h]
r9660 | Sl vynucena dynamizace — zbyvajici Cas
p9700 | Sl funkce kopirovani
p9701 | Sl potvrdit zménu dat
p9761 | Sl zadani hesla [hex]
p9762 | Sl nové heslo [hex]
p9763 | Sl potvrzeni hesla [hex]
r9770 | Sl verze bezpecnostnich funkci integrovanych
do pohonu (procesor 1)
r9771 | Sl spole¢né funkce (procesor 1)
r9772 | COIBO: Sl stav (procesor 1)
r9773 | COIBO: Sl stav (procesor 1 + procesor 2)




Odstranovani chyb

6.1

Seznam vystrah a poruch

Axxxxx: vystraha

Fyyyyy: porucha

Tabulka 6-1 NejdUlezitéjsi vystrahy a poruchy bezpecnostnich funkci
Cislo PFicina Odstranéni
FO1600 | STOP A zareagoval Aktivujte STO a opét deaktivujte
FO1650 | VyZzadovan pfejimaci test Proved'te pfejimaci test a vyhotovte pfejimaci protokol.
Ndsledné ménic vypnéte a opét zapnéte.
FO1659 | Zamitnut poZadavek na zapis Pfic¢ina: byl zvolen reset parametrd. Safety parametry viak nebyly reseto-
parametru vany, jelikoZ bezpecnostni funkce jsou pravé povoleny
Odstranéni: zablokujte bezpe¢nostni funkce nebo resetujte safety parametry
(p0970 = 5), pak znovu provedte reset parametrd pohonu
A01666 | Staticky 1-signal na F-DI pro Nastavte F-DI na signal logicka O
bezpecnou kvitaci
A01698 [ Rezim uvedeni do provozu pro Toto hlaseni bude po ukonceni bezpecného uvedeni do provozu vzato zpét
bezpecnostni funkce je aktivni
A01699 [ Je nutny test cest pro vypnuti Po pfisti deaktivaci ,STO” bude hlaSeni vzato zpét a doba monitorovani se
vynuluje
F30600 | STOP A zareagoval Aktivujte STO a opét deaktivujte

Cislo PFitina Odstranéni
FO1018 | Rozbéh byl nékolikrat prerusen 1. Ménic vypnéte a opét ho zapnéte.
2. Po ozndmeni této poruchy dojde k rozb&hu ménice s tovarnim
nastavenim.
3. Uved'te ménic znovu do provozu.
A01028 | Chyba konfigurace Vysvétleni: Parametrizace na pamétové karté byla vytvofena s méni¢em
jiného typu (objednaci ¢islo, MLFB).
Zkontrolujte parametry ménice a popf. provedte nové uvedeni do provozu.
FO1033 | Hodnota referenéniho parametru Nastavte hodnotu referen¢niho parametru rGiznou od 0.0
je neplatnd (p0304, p0305, p0310, p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
FO1034 | Vypocet hodnot parametru po Zvolte hodnotu referen¢niho parametru tak, aby pfislusné parametry
zméné referen¢ni hodnoty selhal mohly byt vypocteny korektné (p0304, p0305, p0310, p0596, p2000,
p2001, p2002, p2003, r2004).
FO1122 | Frekvence na méficim vstupu je Snizte frekvenci pulst na méficim vstupu.
pfilis vysoka
A01590 | Vypr3el interval ddrzby motoru Proved'te udrzbu.
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Odstrariovdni chyb

6.1 Seznam vystrah a poruch

pfilis maly

Cislo Pfiina Odstran&ni
A01900 | PROFIBUS: chybny konfigura¢ni Vysvétleni: PROFIBUS-Master se pokousi navazat spojeni s chybnym konfi-
telegram guracnim telegramem.
Zkontrolujte konfiguraci sbérnice na strané Master a Slave.
FO1910 | PfekroCen ¢asovy limit komuni- Zkontrolujte propojeni sbérnice a komunikacnich partner(, napf. pfepnéte
kacni sbérnice PROFIBUS-Master do stavu RUN.
A01920 | PROFIBUS: pferuSeni cyklického Vysvétleni: cyklické pfipojeni k PROFIBUS-Master je pferuseno.
propojeni Vytvofte pfipojeni PROFIBUS a aktivujte PROFIBUS-Master s cyklickym
provozem.
FO3505 | Analogovy vstup — pferuseni Zkontrolujte, zda neni pferuseno pfipojeni ke zdroji signalu.
vodice Zkontrolujte Groveri doddvaného signélu.
Vstupni proud méreny analogovym vstupem mize byt vycten v r0752.
A03520 | Chyba cidla teploty Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
A05000 | Nadmérna teplota vykonové Zkontrolujte nasledujici:
A05001 | jednotky — Je teplota prostiedi v ramci definovanych meznich hodnot?
A05002 — Jsou podminky zatiZzeni a zatéZovaci cyklus pfislusné dimenzovany?
A05004 — Nevypadlo chlazeni?
A05006
F06310 | Napdjeci napéti (p0210) je chybné [ Zkontrolujte nastavené napéjeci napéti a pfipadné ho zmérite (p0210).
nastaveno Zkontrolujte sitové napéti.
FO7011 Nadmérna teplota motoru SniZte zatizeni motoru.
Zkontrolujte teplotu prostredi.
Zkontrolujte pfipojeni senzoru.
A07012 | Nadmérna teplota motoru model Zkontrolujte a pfipadné sniZte zatiZzeni motoru.
12t Zkontrolujte teplotu prostfedi motoru.
Zkontrolujte tepelnou ¢asovou konstantu p0611.
Zkontrolujte prah poruchy pro nadmérnou teplotu p0605.
A07015 | Vystraha ¢idla teploty motoru Zkontrolujte, zda je Cidlo spravné pfipojeno.
Zkontrolujte parametrizaci (p0601).
FO7016 | Porucha cidla teploty motoru Zkontrolujte, zda je cCidlo spravné pfipojeno.
Zkontrolujte parametrizaci (p0601).
FO7086 | Porudeni hranice parametrd diky Zkontrolujte upravené hodnoty parametrd a popf. je upravte.
FO7088 | zméné referencni jednotky
FO7320 | PferuSen automaticky restart Zvyste pocet pokust o opétovny restart (p1211). Aktudlni pocet pokusd
o rozbéh se zobrazuje v r1214.
Zvyste ¢ekaci dobu v p1212 alnebo dobu monitoringu v p1213.
Zadejte piikaz ON (p0840).
Zvyste dobu monitoringu vykonové ¢asti.
SniZte Cekaci dobu na vynulovani ¢itace chyb p1213[1], takZe bude v ¢aso-
vém intervalu registrovano méné chyb.
A07321 | Automaticky restart je aktivni Vysvétleni: Automaticky restart je aktivni. Pfi obnoveni napajeni a/nebo
odstranéni pficin vzniklych poruch se pohon automaticky opét zapne.
FO7330 | Zméfeny vyhledavaci proud je Zvyste vyhledavaci proud (P1202), zkontrolujte pfipojeni motoru.
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Odstrariovdni chyb

6.1 Seznam vystrah a poruch

Cislo Pficina Odstranéni
AO07400 | Regulator VDC_max je aktivni Pokud neni zisah regulatoru zadouci:
e Zvyste Casy dobéhu.
* Vypnéte regulator VDC_max (p1240 = 0 u vektorového Fizeni, p1280 =
0 u U/f- fizeni).
A07409 | Ulf-fizeni omezovac proudu je Vystraha zmizi automaticky po jednom z nasledujicich opatfeni:
aktivni * ZvySte omezeni proudu (p0640).
* Snizte zatizen.
* Zpomalte rampy rozbéhu na pozadované otacky.
FO7426 | Technologicky reguldtor — ome- * Prizplsobte hranici skutecné Urovni (p2267, p2268).
zena skutecna hodnota * Zkontrolujte zménu méfitka skute¢né hodnoty (p2264).
FO7801 Nadproud motoru Zkontrolujte omezeni proudu (p0640).
U/f-Fizeni: Zkontrolujte nastaveni omezovac proudu (p1340 ... p1346).
Zvyste rampu rozbéhu (p1120) nebo sniZte zatiZeni.
Zkontrolujte, zda motor nebo vodi¢e motoru nejsou zkratovany.
Zkontrolujte zapojeni motoru hvézda-trojuhelnik a parametrizaci na typo-
vém Stitku.
Zkontrolujte kombinaci vykonové ¢asti a motoru.
Zvolte funkci letmy start (p1200), pokud se pfipind na otécejici se motor.
A07805 | Pohon: pretizeni vykonové e Snizte trvalé zatizeni.
casti 12t * Prizplsobte zatéZovaci cyklus.
 Zkontrolujte pfifazeni jmenovitych proudd motoru a vykonové casti.
A07850 | Externi vystraha 1 Byl spustén signal pro "Externi vystrahu 1".
Parametr p2112 stanovi zdroj signélu externi vystrahy.
Odstranéni: Odstrarite pficiny této vystrahy.
FO7901 Nadmérné otacky motoru Aktivujte pfimou regulaci omezovace otacek (p1401 Bit 7 = 1).
FO7902 | Zvrat motoru Zkontrolujte, zda jsou data motoru spravné parametrizovana a provedte
identifikaci motoru.
Zkontrolujte hranice proudu (p0640, r0067, r0289). Pokud jsou hranice
pfilis malé, neni moZné pohon zmagnetizovat.
Zkontrolujte, zda se vodice motoru pfi provozu neodpojuji.
A07910 | Nadmérna teplota motoru Zkontrolujte zatizeni motoru.
Zkontrolujte teplotu prostfedi motoru.
Zkontrolujte ¢idlo KTY84.
A07920 | Kroutici moment/otacky pfilis nizké | Kroutici moment se odchyluje od obalové kfivky kroutici moment/otacky.
A07921 | Kroutici moment/otacky prilis vysoké | »  Zkontrolujte spojeni mezi motorem a zatézi.
A07922 | Kroutici moment/otacky mimo e Prizplsobte parametrizaci vzhledem k zatézi.
toleranci
FO07923 | Kroutici moment/otacky pfilis nizké | = Zkontrolujte spojeni mezi motorem a zatézi.
F07924 | Kroutici moment/otacky pfilis * PrizpUsobte parametrizaci vzhledem k zatézi.
vysoké
A07927 | Stejnosmérné brzdéni je aktivni neni nutné
A07980 | Méfeni pfi otaceni je aktivovano neni nutné
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Odstrariovdni chyb

6.1 Seznam vystrah a poruch

Cislo Pfiina Odstran&ni
A07981 | Chybi uvolnéni pro méfeni pfi Kvitujte trvajici poruchy.
otaceni Proved'te chybéjici uvolnénf (viz r00002, r0046).
A07991 | Je aktivovana identifikace dat Zapnéte motor pro identifikaci dat motoru.
motoru
F30001 Nadproud Zkontrolujte nasledujici:
» Data motoru, popf. provedte uvedeni do provozu
* Zpusob zapojeni motoru (Y | A)
» Ulf-provoz: pfifazeni jmenovitych proudd motoru a vykonové ¢asti
* Kvalita sité
 Spravné pfipojeni sitové komutacni tlumivky
* Pripojeni vykonovych vodici
* Zda nejsou vykonové vodice zkratovany nebo zda neni chyba uzemnéni
 Délku vykonovych vodicl
* Sitové faze
Pokud to nepomiiZe:
» Ulf-provoz: ZvySte rampu rozbéhu
* Snizte zatizeni
* Vymérite vykonovou ¢ast
F30005 | Pretizeni ménice 2t Zkontrolujte jmenovité proudy motoru a vykonového modulu.
Snizte hranici proudu p0640.
PFi provozu s Ulf-charakteristikou: snizte p1341.
F30011 | Vypadek faze sité Zkontrolujte pojistky vstupu ménice.
Zkontrolujte vodi¢e motoru.
F30015 | Vypadek faze pfivodu motoru Zkontrolujte vodice motoru.
Zvyste dobu rozbéhu nebo dobéhu (p1120a p1121).
F30021 Uzemnéni » Zkontrolujte pfipojeni vykonovych vodicd.
* Zkontrolujte motor.
* Zkontrolujte proudovy transformator.
» Zkontrolujte vodice a kontakty pfipojeni brzdy (eventuelné prerudeni
vodice).
F30027 | Pfednabijeni meziobvodu — moni- | Zkontrolujte sitové napéti na vstupnich svorkach.
toring Casu Zkontrolujte nastaveni sitového napéti (p0210).
F30035 | Nadmérna teplota pfivadéného * Zkontrolujte, zda bé&zi ventilator.
vzduchu * Zkontrolujte vétraci mfizky.
F30036 | Nadmérna teplota vnitfniho « Zkontrolujte, zda je teplota prostiedi v piipustném rozsahu.
prostoru
F30037 | Nadmérna teplota usmérriovace Viz F30035 a kromé toho:
» Zkontrolujte zatizeni motoru.
* Zkontrolujte faze sité.
A30049 | Vnitini ventilator je vadny Zkontrolujte vnitfni ventilator a pfip. ho vymeérite.
F30059 | Vnitini ventilator je vadny Zkontrolujte vnitfni ventilator a pfip. ho vymeérite.
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Odstrariovdni chyb

6.1 Seznam vystrah a poruch

Cislo Pficina Odstranéni

A30502 | Pfepéti meziobvodu » Zkontrolujte pfipojovaci napéti zafizeni (p0210).
» Zkontrolujte dimenzovani sitové tlumivky.

A30920 | Chyba cidla teploty

Zkontrolujte, zda je Cidlo sprdvné pfipojeno.

Dalsi informace naleznete v pfiru¢ce seznamy parametr(.
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6.2 Dalsi informace

Tabulka 6-3 Technicka podpora

Francie Némecko Cesko

Italie Spanélsko Velka Briténie

+33(0) 821801122 | +49(0)911 8957222 | +42(0) 800 122 552

+39 (02) 24362000 | +34 902 237 238 +44 161 446 5545

Dalsi telefonni ¢isla servisu:

http:/lwww.automation.siemens.com/docconf/mdm.aspx?docversionid=24369054731 &topicid=&Language=de

Tabulka 6-4 Pfirucky s dalsimi informacemi

Stupen Prirucka Obsah Dostupné StaZeni nebo objednaci &islo
informaci jazyky
+ Getting Started | (tato pfirucka) anglictina, Objednaci ¢islo:
++ Navod k obsluze | Instalace, uvedeni do provozu a provoz | némcina, SD Manual Collection (DVD)
frekvenéniho frekvenéniho ménice. italstina, e 6SL3298-0CA00-OMGO
ménice Popis funkci frekven¢niho ménice. Tech- trancvogzstma, Jednorazova dodavka
nicka data. Spanélstina,
turectina, * 65L3298-0CA10-OMGO
¢inétina Aktualizacni sluzba na 1 rok;
+++ Pfirucka k funk- | Konfigurace PROFIsafe. Anglictina, 4 dodavky
cim Safety Instalace, uvedenf do provozu a provoz | Némcina
Integrated integrovanych safety funkci.
+++ Pfirucka se Uplny seznam parametrd, vystrah
seznamy a poruch.
parametrd Grafické plany funkci.
+++ Navod k obsluze | Popis operatorského panelu
— BOP-2, IOP

Tabulka 6-5 Nahradni dily

Objednaci ¢islo

Sada nadhradnich dilt s 5 sadami svorek E/A-Klemmensets, 1 sada dvefi a 1 zaslepka

65L3200-0SK40-0AA0

Stinici desky

konstrukéni velikost A

65L3266-1EA00-0KAO

konstrukeni velikost B

65L3266-1EBO0-0KAQ

konstrukéni velikost C

65L3266-1EC00-0KAO

1 sada s pripojovacimi konektory (sit, motor a brzdny odpor)

konstrukéni velikost A

65L3200-0STO5-0AA0

konstrukéni velikost B

6SL3200-0ST06-0AAQ

konstrukéni velikost C

65L3200-0STO7-0AAQ

Ventilatory

konstrukéni velikost A

6SL3200-0SF12-0AA0

konstrukéni velikost B

65L3200-0SF13-0AA0

konstrukéni velikost C

65L3200-0SF14-0AA0

Vrchni kryt se zabudovanym ventilatorem

konstrukéni velikost A

65L3200-0SF40-0AA0

konstrukéni velikost B

65L3200-0SF41-0AAO

konstrukéni velikost C

65L3200-0SF42-0AA0

Viz také

— stazeni dokumentace

(http:/lwww1.siemens.cz/ad/current/index.php?ctxnh=321f03c010&ctxp=doc_manualy)

— podpora produktu
(www.siemens.cz/sinamics-g120c)
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