SIEMENS

SINAMICS

V20

Zaciname

Kompaktni navod k pouziti

Obsah

1 = 774 o= 0 1o XS] 1 T 0] T /2P 2
1.1 ZaAKIadni DEZPEENOSTNT POKYNY ....coiiiiiiiteiiee ettt e e e e ettt e e e e e s s teteeaaeeeaanteeeeeaeaeeaannnnseeeaaeeaannsaneeas 2
1.1.1 Obecné bezpelnOoStNi POKYNY -« - cuurriiii 2
1.1.2 Bezpecnostni pokyny pro elektromagneticka pole (EMF) ........ooiiiiiiiii 5
1.1.3 Zachazeni s elektrostaticky citlivymi zafizenimi (ESD) ........cocceeiiiiieeiie e 5
1.1.4 000125 (o= T 0= o =Y o T L] OSSO 6
1.1.5 Zbytkova rizika pohoNNYCH SYSIEMU .........iiiiiiiiiii ittt et e et et eeaee e 6
1.2 Dodate€né bezpeCnOStNT POKYNY .......oci ettt e et e e et e e s sae e e e e an e e e e sneeeesneeeeeanseeeeaneeeesnnnneenn 8
2 ] E] - 1= T S 10
21 MEChANICKA INSTAIACE.........eeiiiiiie ettt e et e e e st e e e e et e e s ennes 10
2.2 EleKriCKA INSTAIAGCE -+ e e rere ettt 1
23 TECHNICKE SPECIFIKACE -+ veveereeneeie ettt et b e e ne e aeeae 16
3 UV7=Ta L=T o T [o 3 o] (o) o 7. U 17
3.1 Vestavény zakladni ovliadaci panel (BOP) ... 17
3.2 RYChIE UVEAENT O PIrOVOZU ... ittt et e ettt e et e e e et e e s st e e s enneeeeaneeeeeenteeeeenneeeeanneeeeeaneeeeeannees 20
3.21 Zapnuti a uvedeni do tovarniho NASTAVENI.............eoiiiiiiieee et 20
3.2.2 N EET P2 =Y o T F=T i ') (o) (U [P PSPPSR OUP PP 20
3.23 N EE Ry oAV T g E= =Y o o) =Y o S 21
3.24 Nastaveni apliKaCniCh MaKE ...........oooi it e e e e e e e e e e e e e e eeanreeeaaeeaan 25
3.25 Nastaveni DEZNYCH PAramMEIrU ........oc..ii it sttt st e e b e st e e b e e beeeneeeees 25
3.3 Obnoveni zAKIAadNTNO NASTAVENI ......cvveiiiiiiee et e e e e e e snre e e s e e e e e e e e aane 25
4 Informace 0 teChNICKE POAPOTE. .........uiiiiieiii it e s s s 26
A Parametry, Chyby @ VAIOVANI ..........cciiiiiiiicciieiiiiei s cecccee s s ss e e e e s s e nn e e e e e e s s e nne e e e e e s s e e snnnneeenssannn 26
A1 SEZNAM PATAMEIIT ...eeiiiiiiiiiiie ettt e ettt e e e e e et e e e e e e eeeeabaeeeeaeeeeaaatssaeeaeeesaasbaaeeeeeeesaansaraneaaaaan 26
A2 SCo Yo YA e) 1Y =TV Z= o 1V7 T RO 35

© Siemens AG 2014 - 2015. VSechna prava vyhrazena
A5E34560220-003, 03/2015
Ceska verze 07/2015



1 BezpecCnostni pokyny

Pred instalaci a zprovoznénim tohoto produktu si pfectéte nasledujici bezpecnostni pokyny a peclivé se seznamte se viemi
varovnymi Stitky na zafizeni.

Vice informaci naleznete v publikaci SINAMICS V20 Operating Instructions (Navod k obsluze).

1.1 Zakladni bezpec€nostni pokyny

1.1.1 Obecné bezpecnostni pokyny

A NEBEZPEGI

Ohrozeni zivota Eastmi pod napétim a jinymi energetickymi zdroji
Dotykani se ¢asti pod napétim muize zplsobit zavazné poranéni nebo smrt.
e S elektrickymi zafizenimi pracujte, pouze pokud jste k této praci kvalifikovani.
e Vzdy dodrzujte zasady bezpecnosti specifické pro vasi zemi. Obecné je pro zajiSténi bezpecfnosti nutné
dodrzet nasledujicich Sest kroku:
Pfipravte se na vypnuti a uvédomte o tomto Ukonu kazdého, koho by mohl ovlivnit.
2. Odpojte zafizeni od zdroje
— Vypnéte zafizeni.
—  Pockejte, dokud neuplyne vybijeci ¢as uvedeny na varovnych Stitcich.
—  Zkontrolujte, zdali zafizeni skute¢né neni pod napétim - od fazového vodice k fazovému vodici a
od fazového vodi¢e k ochrannému vodici.
—  Zkontrolujte, zdali nejsou pod napétim pfidavné napajeci obvody.
—  Zajistéte motory tak, aby se nemohly hybat.
3. Identifikujte vSechny dal$i mozné nebezpecéné zdroje energie, napf. stlaceny vzduch, hydraulické systémy Ci
voda.
4. lzolujte nebo neutralizujte veskeré nebezpecné zdroje energie napfiklad vypnutim vypinacl, uzemnénim,
zkratovanim nebo uzavfenim ventild.
5. Zamezte opétovnému zapnuti zdroji energie.
6. Uijistéte se, Ze je zcela zajiStén spravny stroj.

Po dokonCeni prace postupujte v opacném poradi pro obnoveni provozu.

A VAROVANI

Ohrozeni zivota vysokym napé&tim pfi pfipojovani nevhodného zdroje

Dotykani se ¢asti pod napétim muize zplsobit zavazné poranéni nebo smrt.
e Pouzivejte pouze zdroje, které poskytuji SELV (Safety Extra Low Voltage) nebo PELV (Protective Extra Low

Voltage) vystupni napéti u vSech pfipojek a svorek elektrickych moduld.
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AVAROVANi

Ohrozeni zivota pri dotykani se ¢asti pod napétim na poSkozenych zarizenich.

Nespravné zachazeni se zafizenimi mize vest k jejich poskozeni.

U poskozenych zafizeni mlze byt nebezpeéné napéti pfitomno v krytu ¢&i v nekrytych soucastkach; dotykani se

téchto ¢asti mize vést k zavaznym poranénim a smrti.

e Zaijistéte, aby byly splhovany limitni hodnoty specifikované v technickych datech a to béhem prepravy,
uskladnéni a provozu.

e Nepouzivejte zadna poskozena zafizeni.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem kvli nepfipojenému stinéni kabell

K nebezpecnému dotekovému napéti mize dochazet skrze kapacitni vazbu zplsobenou nepfipojenim stinéni
kabel(.

e PFinejmensim pfipojte stinéni kabell a nepouzivané vodi€e napajecich kabeld na jednom konci

k uzemnovacimu pasu skfiné.

A VAROVANI

Ohrozeni zivota elektrickym Sokem pfi neuzemnéni

Pokud u zafizeni s ochrannou tfidou | chybi, ¢i je nespravné instalovan ochranny vodi¢, mize se v otevienych
a obnazenych ¢astech zafizeni vyskytovat vysoké napéti. Dotykani se téchto ¢asti muze vést k zavaznym
poranénim a smrti

e Uzemnéte zarizeni v souladu s relevantnimi normami.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem pii odpojovani vodice z pfipojnice za provozu
PFi odpojovani vodice z pfipojnice za provozu mohou vzniklé oblouky vést k zavaznym poranénim a smrti.
e Pokud neni v manualu explicitné stanoveno, ze mohou byt vodi€e z pfipojnice odpojovany za provozu, od-

pojujte je, pouze pokud zafizeni neni pod napétim.

A VAROVANI

Ohrozeni zivota pozarem pfi pouziti nevhodnych kryt(

Oherni a kouf mohou zpUsobit poranéni osob &i materialni Skody.

e  Zafizeni bez ochrannych krytd instalujte do kovové skfiné (Ci jej zabezpecte jinym, ekvivalentnim zplsobem) tak, aby bylo
zabranéné jeho kontaktu s ohném

o  Zaijistéte, aby kouf mohl unikat pouze skrze kontrolované a hlidané cesty.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota ne¢ekanymi pohyby strojli pfi pouzivani bezdratovych mobilnich zafizeni ¢i mobilnich telefont
Pouzivani bezdratovych mobilnich zafizeni a mobilnich telefond s vysilacim vykonem vétS§im nez 1 W blize nez 2 m od zafi-
zeni muze zplsobit jeho selhani, ovlivnit funkéni bezpeénost pfistroji a tim zvysit riziko poranéni osob ¢i materialni $kody.

e Bezdratova zafizeni a mobilni telefony méjte v bezprostifedni blizkosti zafizeni vzdy vypnuty.
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Ohrozeni zivota vzplanutim motoru pfi poruseni izolace pretizenim

Izolace motoru muze byt vice namahana pfi poruse v IT systému. Selhani izolace mlze vést k smrti a zavaznym poranénim
ohném a koufem.

e Pouzivejte monitorovaci zafizeni, které upozorni na izolacni chybu v IT systému.

e  Opravte zavadu co nejrychleji, aby nedosSlo k poruseni izolace motoru pretizenim.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota ohném v pfipadé pFehfivani zplisobeného nedostatecnou ventilaci
Nedostatecna ¢i nevhodna ventilace mlze zpUsobit prehfivani soucastek. Vznikly oher a kour mohou vést k zavaznym pora-
nénim a smrti. Pfehfivani muze také vést k castéjSim vypadkdm a snizené Zivotnosti zafizeni/systému

e Zajistéte, aby ventilace odpovidala normam stanovenym pro specifické soucastky a zafizeni.

A VAROVANI

Nebezpeci nehody zplisobené chybéjicimi nebo necitelnymi varovnymi Stitky

Chybéjici €i necitelné varovné §titky zvysuji riziko nehod, které mohou vést k zavaznym poranénim a smrti.
e Na zakladé technické dokumentace zkontrolujte, zdali na zafizeni nechybi zadné varovné Stitky.

e V pfipadé nutnosti k zafizeni a sou¢astkam pfipevnéte varovné Stitky v narodnim jazyce.

e Vyménte necitelné varovné Stitky.

UPOZORNENI

Poskozeni zafizeni zplsobené nevhodnymi testy napétifizolace
Nevhodné testy napéti/izolace mohou poskodit zafizeni.
e Pred provadénim test napéti/izolace systému &i stroje odpojte zafizeni, nebot’ v§echny ménice a motory byly podrobeny

vysokovoltaznim testiim vyrobcem a neni tedy zapotfebi provadét dalsi testy v ramci systému &i stroje.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota, kdyZ bezpecnostni funkce nejsou aktivni

Pokud nejsou bezpecnostni funkce aktivni, nebo jsou nespravné nastaveny, mize dochazet k provoznim chybam na strojich.

Tyto chyby mohou vést k zavaznym poranénim a smrti.

e Pfed uvedenim do provozu postupujte podle informaci uvedenych v relevantni dokumentaci produktu.

e Provedte kontrolu bezpec€nostnich funkci v ramci celého systému, v€etné vSech soucastek souvisejicich s bezpecnosti.

e Zaijistéte, at' jsou bezpecnostni funkce pouzité v pohonech a automatizaénich procesech vhodnou parametrizaci aktivovany
a spravné nastaveny.

e  Provedte funkéni test.

e Systém uvadéjte do bézného provozu, pouze pokud muizete zarucit, Ze vSechny funkce souvisejici s bezpecnosti funguiji

spravné.

Poznamka
Dulezita bezpe¢nostni upozornéni pro funkce Safety Integrated
Pokud chcete pouzivat funkce Safety Integrated, fidte se bezpe€nostnimi upozornénimi v manuélu funkci Safety Integrated.
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AVAROVANi

OhroZeni Zivota ¢i nebezpedi poruchy stroje v disledku nespravné ¢i pozménéné parametrizace

Nespravna ¢i pozménéna parametrizace mlze mit za nasledek poruchy strojd, které mohou vést k zavaznym poranénim a

smrti.

e Chrante parametrizaci (nastaveni parametrd) pfed neautorizovanymi pfistupy.

e Reagujte na mozné poruchy vhodnymi kroky (napf. nouzové zastaveni (EMERGERNCY STOP) nebo nouzové vypnuti
(EMERGENCY OFF)).

1.1.2 Bezpecnostni pokyny pro elektromagneticka pole (EMF)

A VAROVANI

Ohrozeni zivota elektromagnetickymi poli
Elektromagneticka pole (EMF) vznikaji pfi provozu elektrickych zafizeni, jako jsou transformatory, ménice Ci
motory.

Lidé s kardiostimulatory ¢i implantaty jsou vystaveni zvy$enému riziku v blizkosti téchto zafizeni/systému.

e Zaijistéte, aby tito lidé dodrzovali bezpecnou vzdalenost od zafizeni (minimalné 2 metry).

1.1.3 Zachazeni s elektrostaticky citlivymi zafizenimi (ESD)

Elektrostatisticky citliva zafizeni (ESD), jsou jednotlivé soucastky, integrované obvody, moduly &i zafizeni, které mo-
hou byt poskozeny elektrickymi poli nebo elektrostatickymi vyboji.

UPOZORNENI

Poskozeni elektrickymi poli a elektrostatickymi vyboji
Elektricka pole nebo elektrostatické vyboje mohou poskodit jednotlivé soucastky, integrované obvody, moduly a
zafizeni a tim zpUsobit poruchy.
e Elektronické soucastky, moduly a zafizeni balte, skladujete a prfevazejte pouze v jejich originalnim obalu,
nebo v obalu z vhodného materialu, napf. vodivé pény s hlinikovou folii.
e Soucastek, modull a zafizeni se dotykejte, pouze pokud jste uzemnéni jednim z nasledujicich zpUsobu:
— Nosenim ESD naramku
—  Nosenim ESD bot ¢i ESD uzemnovacich prouzkl v ESD oblastech s vodivou podlahou
e Elektronické soucastky, moduly a zafizeni umist'ujte pouze na vodivé povrchy (stlil s ESD povrchem, vodiva
ESD péna, ESD obal, ESD prepravni kontejner).
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1.1.4 Pramyslova bezpecnost

Poznamka

Primyslova bezpecnost

Siemens poskytuje produkty a feSeni s funkcemi primyslové ochrany, které podporuji bezpecny provoz zavod, feseni, stroju,
vybaveni a/nebo siti. Tyto produkty jsou dilezitymi soucastmi v konceptu celostni priimyslové bezpecénosti. Z tohoto ddvodu
prochazi produkty a feSeni Siemens neustalym vyvojem. Firma Siemens Vam ddrazné doporucuje pravidelné kontrolovat ak-
tualizace produkta.

Pro zajisténi bezpecného provozu produktd a feSeni Siemens je nezbytna vhodna prevence (napf. koncepce ochrany bunék) a
integrace kazdé soucasti do nejmodernéjSiho konceptu celostni primyslové bezpecnosti. Mély by byt zvaZzovany také pouzité

produkty tfetich stran. Pro vice informaci navstivte nasledujici adresu: http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Chcete-li zUstat informovani o aktualizacich produktud, odebirejte newsletter pro dany produkt.

Pro vice informaci navstivte nasledujici adresu: http://support.automation.siemens.com.

A VAROVANI

OhrozZeni nebezpeénymi provoznimi stavy vzniklymi softwarovou manipulaci
Softwarova manipulace (napf. viry, trojskymi kofimi, malwary, ¢ervy) mize zpUsobit vznik nebezpecnych provoznich stavl
béhem instalace. Ty mohou vést k zavaznym poranénim, smrti a materialni Skodé.
e Pravidelné aktualizujte software.
Relevantni informace a newslettery naleznete na nasledujici adrese: http://support.automation.siemens.com.

e Zaintegrujte komponenty automatizace a pohond do nejmodernéjSiho konceptu celostni primyslové bezpeénosti pro insta-
laci nebo stroje.

Dalsi informace naleznete na nasledujici adrese: http://www.siemens.com/industrialsecurity.

o Ujistéte se, Ze jsou vSechny instalované produkty zahrnuty do konceptu celostni primyslové bezpecnosti.

1.1.5 Zbytkova rizika pohonnych systému

Ridici a vykonové komponenty v pohonnych systémech jsou schvaleny pro primyslové a komergni pouziti v primyslovych
aplikacich. Jejich pouziti ve vefejnych aplikacich vyzaduje odliSnou konfiguraci a/nebo dalSi opatfeni.
Tyto komponenty mohou byt pouzivany pouze v uzavienych krytech nebo v rozvadécich vyssi tfidy s uzavienymi ochrannymi
obaly a pouze za pouziti vSech ochrannych zafizeni.
S témito komponenty mlze zachazet pouze kvalifikovany a proskoleny technicky personal, ktery ma dostate¢né znalosti a fidi
se vSemi bezpec€nostnimi pokyny na komponentech a v prislusné technické dokumentaci.
Pfi hodnoceni rizik spojenych se zafizenim v souladu s lokalnimi normami a regulemi (napf. EC Machinery Directive) musi
vyrobce zafizeni zvazit nasledujici zbytkova rizika spojena s Fidicimi a vykonovymi komponenty pohonného systému:
1.  Nechténé pohyby ¢asti pohanéného stroje béhem uvedeni do provozu, provozu, udrzby a oprav mohou byt zplsobeny
napriklad:
— Hardwarovymi defekty a/nebo chybami software na senzorech, regulatorech, servopohonech a pfipojeni.
—  Dobou odezvy regulatoru a/nebo pohonu
—  Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci
—  Kondenzaci/vodivym znecidténim
— Nastavenim parametrd, programovanim, kabeldzi a chybami v instalaci
— Uzivanim radiovych zafizeni/mobilnich telefon( v bezprostredni blizkosti regulatoru
—  VnéjSimi vlivy/podkozenim
2. 'V pfipadé poruchy uvniti i vné méni¢e mohou vznikat vysoké teploty zahrnujici otevieny oheri a mize dochazet k emi-

sim svétla, hluku, ¢astic, plynl atd. Poruchy mohou byt zapfi¢inény napt.:
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—  Spatnym fungovanim komponent
—  Softwarovymi chybami
—  Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci
—  VnéjSimi vlivy/poskozenim
Ménice se stupném ochrany Open Type/IP20 musi byt instalovany do kovovych rozvadécu (nebo chranény jinym ekvi-
valentnim zplsobem) tak, aby nebyl mozny kontakt s ohném uvnitf i vné ménice.
3. Nebezpecné napéti zplsobené napr.:
- Spatnym fungovanim komponent
— Vlivem elektrostatického naboje
— Indukci napéti v pohybujicich se motorech
—  Provozni a/nebo okolni podminky mimo specifikaci
— Vnéjsi vlivy/poSkozeni
— Kondenzace/vodivé znecisténi
4. Elektricka, magneticka a elektromagneticka pole vznikajici b€hem provozu mohou byt nebezpecna pro lidi s kardiosti-
mulatory, implantaty, kovovymi nahradami kloubu atd.

5.  Vypousténi latek znecistujicich Zivotni prostredi ¢i jinych emisi jako disledek nespravného ovladani

Poznamka

Komponenty musi byt chranény pfed vodivym znecisténim (napf. instalovanim do rozvadéce se stupném ochrany IP54 podle
IEC 60529 nebo NEMA 12)

Za predpokladu, Ze mize byt v misté instalace jakékoliv riziko vodivého znecisténi s jistotou vylouceno, je mozné pouzit i roz-

vadéc s nizSim stupném ochrany

Pro vice informaci o zbytkovych rizicich komponentd v pohonném systému konzultujte relevantni kapitoly v technické dokumen-

taci.
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1.2

Obecné

Provoz

Dodatecné bezpecCnostni pokyny

A NEBEZPEGI

Proud v ochranném uzemfiovacim vodi¢i
Svodovy proud méni¢e SINAMICS V20 muize prekroc€it 3,5 mA AC. Z tohoto dlvodu je poZadovano pevné
uzemnovaci spojeni a minimalni velikost ochranného uzemrovaciho vodi¢e musi odpovidat lokalnim bezpec-
nostnim predpistim pro zafizeni s velkym svodovym proudem.
Méni¢ SINAMICS V20 byl navrzen pro ochranu pojistkami, avSak muize zplsobovat vznik DC proudu
v ochranném uzemfovacim vodi¢i. Pokud ma byt pfed méni¢em pouzit proudovy chrani¢ (RCD), dodrzujte
nasledujici:
e VSechny jednofazové ménice SINAMICS V20 (filtrované ¢&i nefiltrované) mohou byt provozovany na
proudovém chranici typu A 30 mA, typu A(k) 30 mA, typu B(k) 30 mA nebo typu B(k) 300 mA.
e VSechny AC 400 V tfifazové ménic¢e SINAMICS V20 (nefiltrované) mohou byt provozovany na prou-
dovém chranici typu B(k) 300 mA.
e AC 400 V trifazové ménice SINAMICS V20 FSA az FSD (nefiltrované) a FSA (filtrované) mohou byt
provozovany na proudovém chranici typu B(k) 30 mA.
P¥i pouziti proudového chranice typu A je nutno dodrzovat predpisy v nasledujicich FAQ:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/49232264

VAROVANI

Bezpecné pouzivani ménici

Jsou zakazany jakékoliv neautorizované modifikace zafizeni.

Ochrana v pfipadech pfimého kontaktu s napétimi < 60 V (PELV = ,Protective Extra Low Voltage” podle EN
61800-5-1) je pfipustné pouze v oblastech s vyrovnavanim potencialt a v suchych interiérech. Nejsou-li tyto
podminky splnény, musi byt pouzito jiného zplsobu ochrany prfed elektrickym Sokem — napfiklad ochranné izo-
lace.

Instalujte méni¢ na kovovou montazni desku rozvadéce. Montazni deska nesmi byt natfena a musi zajistovat
dobrou vodivost.

Pokud je méni¢ v provozu a vystupni proud neni nulovy, je pfisné zakazano jakékoliv odpojovani od sité na
motorové strané systému.

Integrovana pevna ochrana proti zkratu neposkytuje ochranu vétvenym obvodim. Ochrana vétvenych obvodu
musi byt zajiSténa v souladu s narodnim elektrickym kodexem (,National Electrical Code®) a dopliujicimi lokal-

nimi predpisy.

A VAROVANI

Pouzivani brzdného odporu
Pouzivani brzdného odporu neni vhodné, pokud by mohlo vést k pozaru a zavaznému poranéni osob, €i poSkozeni zafizeni a
majetku. Pouzivejte vhodny a spravné nainstalovany brzdny odpor.

Brzdny odpor se béhem provozu silné zahfiva. Vyhnéte se pfimému kontaktu s brzdnymi odpory.
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AVAROVANi

Zhavy povrch
Béhem provozu a kratce po vypnuti méniée mohou oznacené ¢asti méni¢e dosahovat vysokych teplot. Vyhnéte

se pfimému kontaktu s témito plochami.

Opravy

A VAROVANI

Oprava a vymeéna zarizeni

Opravy na zafizeni mize provadét pouze Siemens Service - bud servisni centra autorizovana spole¢nosti Siemens, nebo
autorizovany personal, ktery byl dikladné seznamen se vSemi varovanimi a provoznimi procedurami obsazenymi v tomto
manualu.

Jakékoliv vadné dily ¢i souc¢astky musi byt nahrazeny dily ze seznamu relevantnich nahradnich dild.

Pfed otevienim zafizeni jej odpojte od zdroje napéti.
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2 Instalace

2.1 Mechanicka instalace

Montazni orientace a bezpeéné vzdalenosti

=100 mm szduch

2100 mm V/zduch

(FSA bez ventilatoru,
FSB az FSE)

VnéjSi rozméry

2 85 mm

(FSA s ventilatorem)

v rozvodné nebo rozvadédi.

Méni¢ musi byt namontovan ve vertikalni

poloze na plochy a nehorlavy povrch, ktery je

(Jednotky: mm) w H H1Y D D12

FSA 90 150 166 145.5 (114.59) -
FSB 140 160 - 164.5 106
FSC 184 182 - 169 108
FSD 240 206.5 - 172.5 98
FSE 245 216 264.5 209 118.5

H1

Q) VySka konstrukeni velikosti s ventilatorem/ventilatory

2) Hloubka ve skFini pro prdvie¢nou montaz

3) Hloubka ménice bez chladice typu Flat Plate (pouze varianta 400V 0,75kW)

A5E34560220-003, 03/2015
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Vrtaci vzory

Jednotky: mm W H W1 H1 H2 1] Sroub Utahovaci moment
( y )
W FSA | 79 140 - - - 46 | 4xM4 1.8 Nm % 10%
WA FSB | 127 | 135 - - - 46 | 4xM4 1.8 Nm £ 10%
& FSB*| 125 | 108 | 118 | 172 | 455 | 46 | 4xM4 1.8 Nm £ 10%
AN @ FSC | 170 | 140 - - - 58 | 4xM5 2.5Nm + 10%
Oblast vyfezu FSc*| 170 | 116 | 161 197 61 58 | 4xM5 2.5Nm + 10%
(pouze pro T FSD | 223 | 166 | - ; - 58 | 4xM5| 2.5Nmz*10%
pruviecnou I
mont&z) FSD*| 223 | 142 | 214 | 222 59 58 | 4xM5 2.5Nm + 10%
° ~ FSE | 228 | 206 - - - 58 | 4xM5 2.5Nm + 10%
- FSE*| 228 | 182 | 219 | 282 83 58 | 4xM5 2.5Nm + 10%

* Pouze pro pravleénou montaz.

Pro vice informaci o privlecné montazi a instalaci ménice Flat Plate viz SINAMICS V20 Navod k pouziti ménice (Inverter
Operating Instructions).

2.2

Elektricka instalace

A VAROVANI

Pozadavky pro instalaci v USA/Kanadé (UL/cUL)

Vhodny pro pouziti v obvodech dodavajicich napéti ne vétsi nez 40 000 rms symetrickych ampéra, 480 V AC maximum pro

400V varianty méni¢d nebo 240 V AC maximum pro 230 V varianty méni¢d pouze za pfedpokladu, Ze jsou chranény UK/cUL

certifikovanymi pojistkami tfidy J, kombinovanymi ochranami motoru typu E &i jisti€i. Pro kazdou konstrukéni velikost od A do

E pouzivejte vyhradné médény drat 75°C.

Toto zafizeni mize poskytovat vnitfni ochranu proti pfetizeni motoru podle UL508C. Pro soulad s UL508C nesmi byt parame-

tr P06010 zménén ze svého tovarniho nastaveni 6.

Pro kanadské (cUL) instalace musi byt napajeni ménice vybaveno externimi chranici s témito charakteristikami:

Ochranna zafizeni proti prepéti; zafizeni musi byt vedeno jako ochranné zafizeni proti prepéti (Kéd kategorie VZCA
a VZCAT)

Jmenovité nominalni napéti 480/277 VAC (pro 400V varianty) nebo 240VAC (pro 230V varianty), 50/60Hz, tfifazové
(pro 400V varianty) nebo jednofazové (pro 230V varianty)

Svorkové napéti VPR = 2000V (pro 400V varianty) / 1000V (pro 200V varianty), IN = 3kA min, MCOV = 508VAC (pro
400V varianty) / 264 VAC (pro 200V varianty), SCCR = 40kA

Vhodné pro SPD aplikace typu 1 nebo typu 2

Mezi fazemi a mezi fazi a zemi bude poskytnuta svorka
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Diagram zapojeni

1 1
| FSA a2 FSC! :FSDIFSE:

: = Li !
400V = L2
L___-—— = L3
=™ s S
| ]
'_23)(1\_/___':___/ _____ L21
____________________________________ — ___ Ridici jednotka
| PRI ] | emrmemememecccest == -
Digitalni vstupy H A '
| ]
1 Externi napajeni 24V Interni napajeni 24V 1 | Digitani vystupy :
1 | . I
| —0 — 1 Vystup N
: — —o DI 1 — —o DI 1 DI iI DI : tranzistoru !
]
\ ——pl2 ~°D2 — b2 [~QDi2! !
| I I
' % E % : Vystup relé :
:%—/—DD“‘_ o ——opl4 Z —"—opl4 o~ DI4 | !
1 ] |
1 R R i
| —-”:oDIC :“_—ODIC DI G pIC !
| 24V 24V |:: 1
| ]
| I
1 ]
| A 1 Analogovy vystup

Popis svorkovnice

10V | Al1 A2 JAO1] OV | P+ | N- | DI1|DI2 |DI3 |DI4 |DIC |24V |0V |DO1+|DO1-|DO2 |DO2|DO2
NC | NO C

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M 12 13 14 15 16 17 18 19

Poznamka

Odpor potenciometru musi byt pro kazdy analogovy vstup = 4.7 kQ
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Doporuéené typy pojistek
Toto zafizeni je vhodné pro pouziti v sitich do 40 000 symetrickych ampérl (rms), pro maximalni jmenovité napéti +10%, pokud
je chranéno vhodnou standardni pojistkou.

Konstrukeéni Jr’nenovitvy . Doporyée_p;’{ typ pojistky Konstrukéni Jr’nenovitvy . DoporEJéePf{ typ pojistky
. vykon méni- | odpovidajici standardu . vykon méni- | odpovidajici standardu
velikost v velikost <
ce (kW) ce (kW)
CE (Siemens) UL/cUL CE (Siemens) | UL/cUL
400 V 0.37to 1.1 3NA3801 (6 A) |15 A 600 230V A [0.12t00.55 |3NA3803 (10 A)| 15 A 600 VAC,
Al15 3NA3803 (10 A) | VAC, trida J trida J
2.2 3NA3805 (16 A) 0.75 3NA3805 (16 A)
B |3.0 3NA3805 (16 A) | 20 A 600 B [1.1 3NA3807 (20 A)| 30 A 600 VAC,
4.0 3NA3807 (20 A) | VAC. tida J 15 3NA3812 (32 A)| 1da
C|55 3NA3812 (32 A) | 30 A600 C |22 3NA3814 (35 A)
VAC, tfida J 50 A 600 VAC,
D|75t015 3NA3822 (63 A) | 60 A 600 tfida J
VAC, tfida J
E 185 3NA3022 (63 A) | 70 A 600
VAC, tfida J
22 3NA3024 (80 A) |80 A 600 3.0 3NA3820 (50 A)
VAC, tfida J

Doporucené typy motorovych jistici

Kombinované ochrany motoru typu E
Konstrukeni veli-| Jmenovity vykon (pro varianty 400 V FSA az FSC a v§echny 230 V)
kost méniée (kW) Jisti¢e (pouze pro 400V FSD a FSE) "
Objednaci &islo (Siemens) Napéti (V) Proud (A) Vykon (hp)
400 V A [0.37 3RV20 11-1CA10 480 1.8t02.5 1.0
0.55 3RV20 11-1DA10 480 2.21t03.2 1.5
0.75 3RV20 11-1EA10 480 2.8t04.0 2.0
1.1 3RV20 11-1FA10 480 3.5t05.0 3.0
1.5 3RV20 11-1HA10 480 5.51t0 8.0 5.0
2.2 3RV20 11-1JA10 480 7.0 t0 10.0 5.0
B (3.0 3RV20 11-1KA10 480 9.0t0 12.5 7.5
4.0 3RV20 21-4AA10 480 11.0 to 16.0 10.0
C |55 3RV20 21-4BA10 480 14.0 to 20.0 10.0
D |75 3VL11 03-1KM30-0AA0 600 30 -
11 3VL11 04-1KM30-0AA0 600 40 -
15 3VL11 05-1KM30-0AA0 600 50 -
E [185 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
22 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
230V A [0.12 3RV20 11-1DA10 230/240 2.21t03.2 0.75
0.25 3RV20 11-1FA10 230/240 3.5t05.0 1.0
0.37 3RV20 11-1HA10 230/240 5.5t0 8.0 2.0
0.55 3RV20 11-1JA10 230/240 7.0 t0 10.0 3.0
0.75 3RV20 11-1KA10 230/240 9.0t0 12.5 3.0
B [1.1 3RV20 21-4BA10 230/240 14.0 to 20.0 5.0
1.5 3RV20 21-4CA10 230/240 17.0t0 22.0 7.5
C |22 3RV20 21-4EA10 230/240 27.0 to 32.0 10.0
3.0 3RV10 31-4FA10 230/240 28.0 t0 40.0 20.0

1) Uvedené typy motorovych jisti¢li jsou v souladu s normami CE i UL/cUL
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Popis svorkovnice

Hlavni svorky :Podporované typy kabelt
3AC 400 V L1L2/NL3  1AC230V WL2IN-iesar FSCl pgp

FoAeRrSh @ @ @ @ @ IFSB FSD Kabel s UL/cUL certifikovanou
- eV v X [:@'vidlici

:/ / x :%Splétany kabel

I

Ix J x [:I: Kabel s dutou koncovkou
I

:x \/ X D:l Piny kabel

I % Kabel s UL/cUL certifikovanym
'x x v [ Oun
|

3AC 400V EMC L1L2/N L3
FSE OO8S

Horni kryt
(pouze FSE)

Pro otevreni horniho krytu zatlacte fixacni zapadku krytu dolt
pomoci plochého sroubovaku.

PE svorka BN (i u N o Svorky motoru
lj = © & S i~ = 1 DC svorky
Sl SINAMICS V20 FSA i @ @ @ i |
: 8 ‘U V W iDC- DC+!
Konstrukéni velikost A ——— “E\' [ R , oo m . [
2| geeves
— — [= H 1 H - +i
FOE& e § O b
B s (B0 O 08 e D
B @i U vV W R2DC DO+
e e . [ L — S .} 4
RozSirujici port Zem Svorky brzdného odporu
(R1,R2)
Spodni kryt
(pouze FSE)
UzZivatelské svorky E=sees =

@lu] v w@l R2 ”’c'“".ﬂ*
Vystupni svorka zem sl s o) =) e
—T L=

PfiloZte plochy Sroubovak (velikost bitu 0,4 x 2,5 mm) ke svorce.
Zatlatte smérem dol na zapadku maximalni silou 12 N a
zespodu vlozte ovladaci drat.

Pro otevfeni spodniho krytu odblokujte fixatni zapadku
smérem nahoru pomoci plochého Sroubovaku.

Poznamka

Pro odpojeni vestavéného EMC filtru Ize pouzit Pozidriv nebo plochy Sroubovak k odSroubovani EMC Sroubu.

Upozornéni

Poskozeni sitovych svorek
Béhem elektrické instalace ménice konstrukéni velikost A/B uzivejte pro spojeni sitovych svorek zaplétané kabely / kabely s UL

certifikovanymi, vhodnymi lisovanymi vidlicemi misto pevnych kabell / kabell s hfebi¢kovym lisovanim.
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Doporuéené prirezy kabell a utahovaci momenty Sroubt

Konstrukéni Jmenovity vy- Sitové a PE svorky Motor / DC / brzdny odpor / vystup zem
velikost stupni vykon - svorky
Prafez kabelu | Utahovaci moment $roubu| Prifez Utahovaci moment Sroubtl
(tolerance: + 10%) kabelu (tolerance: + 10%)

400 V
A 0.37kWaz0.75 [1.0mm2(12) [1.0Nm 1.0 mm2 (12) | 1.0 Nm

1.1 kW az 2.2 kW | 1.5 mm2 (12) 1.5 mm2 (12)
B 3.0 kW az 4.0 kW | 6 mm2 (10) 6 mm2 (10) 1.5 Nm
c 5.5 kW 13.5mm2(6) |2.4 Nm 8.5mm2(8) |2.4Nm
D 7.5 kW 6.0 mm2 (10) 6.0 mm2 (10)

11 kW az 15 kW | 10 mm2 (6) 10 mm2 (6)
E 18.5 kW (HO) 10 mm2 (6) 6 mm?2 (8)

22 kW (LO) 16 mm2 (4) 10 mm2 (6)

22 kW (HO) 16 mm2 (4) 10 mm2 (6)

30 kW (LO) 25 mm? (3) 16 mm2 (4)
230V
A 0.12kW az0.25 |1.5 mm2(12) 1.0 Nm 1.0 mm2 (12) | 1.0 Nm

0.37 kW az 0.55 |2.5 mm2 (12)

0.75 kW 4.0 mm2 (12)
B 1.1 kW az 1.5 kW | 6.0 mmz2** (10) 25mm2(10) |1.5Nm
c 2.2 kW az 3.0 kW | 10 mm2 (6) 2.4Nm 40mm2(8) |2.4Nm

*V zavorkach jsou uvadény odpovidajici AWG hodnoty.
** S UL/cUL certifikaci, vhodné pro lisované vidlice

Maximalni délky kabell k motoru

Varianta méni€e | Maximalni délka kabelu
Bez sit'ové tlumivky nebo externiho EMC filtru Se sitovou tlumivkou | S externim EMC filtrem

400 Vv Nestinény Stineny | Odpovidajici EMC Nestinény | Stinény | Odpovidajici EMC
(RE/CE C3)2 (RE/CE C2) 9

FSA 50 m 25m 10m 150 m 150 m 25m

FSB to FSD 50 m 25m 25m 150 m 150 m 25m

FSE 100 m 50 m 50 m 300 m 200 m 25m

230V Nestinény Stineny | Odpovidajici EMC Nestinény | Stinény | Odpovidajici EMC
(RE/CE C2)2 (RE/CE C2) %

FSA 50 m 25m 10m 200 m 200 m 5m

FSB to FSC 50 m 25m 25m 200 m 200 m 5m

Specifikovano v sekci B.1.8 SINAMICS V20 Navodu k pouziti ménice.
2Pouze pro filtrované varianty. RE/CE C3 vypovida o EMC shodé s EN61800-3 kategorie C3 pro vyzafované a indukované
emise; RE/CE C2 vypovida o EMC shodé s EN61800-3 kategorie C2 pro vyzafované a indukované emise.

3)Pouze pro nefiltrované varianty.

Povolené prlrezy kabell I/O svorek

Typ kabelu

Povoleny prifez kabelu

Pevny nebo splétany kabel

0,5 mm2 az 1,5 mm?2

Kabelova dutinka s plastovym limcem

0,25 mm?2
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2.3

Technické specifikace

‘ Trifazové AC 400 V ménice | Jednofazové AC 230 V ménice

Charakteristiky sitového napéti

Rozptyl napéti

380 V to 480 V AC (tolerance: -15 % to +10 %)
47 Hz to 63 Hz

PFi vstupnim napéti vy$8im nez 400 V a spinacich
frekvencich vy$Sich nez 4kHz je nutno snizit vy-
stupni proud (derating). *

200 V to 240 V AC (tolerance: -10 % to +10 %)
47 Hz to 63 Hz

Pfi vstupnim napéti vy$$im nez 230 V a spina-
cich frekvencich vy$sich nez 8 kHz je nutno
snizit vystupni proud (derating). *

Kategorie prepéti

EN 60664-1 Kategorie I

PFipustné konfigurace
napajeni

TN, TT, IT **, TT uzemnéna linka TN, TT

Napajeci prostiedi

Druhé prostfedi (soukroma elektricka sit) *

Proudové pretizeni

Jmenovity vykon 0.12 kW az 15 kW
Jmenovity vykon 18.5 kW (HO)/22 kW (HO)

150% jmenovitého proudu béhem 60 sekund

Jmenovity vykon 22 kW (LO)/30 kW (LO) 110% jmenovitého proudu béhem 60 sekund

Okolnostni podminky

Teplota okolniho vzdu-
chu

-10 °C az 40 °C: bez snizovani (derating)
40 °C az 60 °C: se snizovanim (odpovidajici UL/cUL: 40 °C az 50 °C, se snizovanim)*

Skladovaci teplota

-40°Cto+70°C

Ochranna tfida

IP 20

Maximalni vihkost

95% (nekondenzuijici)

Narazy a vibrace

Dlouhodobé skladovani v pfepravnim baleni podle EN 60721-3-1 Tfida 1M2

Preprava v prepravnim baleni podle EN 60721-3-2 Tfida 2M3

Vibrace béhem provozu podle EN 60721-3-3 Tfida 3M2

Provozni vySka

Do 4000 m nad mofem
1000 m to 4000 m: snizovani vystupniho proudu *
2000 m to 4000 m: snizovani vstupniho napéti

Environmentalni tfidy

Uroveri znegiténi: 2

Pevné ¢&astice: tfida 3S2

Chemickeé plyny: tfida 3C2 (SO2, H2S)
Trida klimatu: 3K3

* Vice informaci naleznete v SINAMICS V20 Navodu k pouziti ménice.
** Upozornéni: V systémech IT mohou byt pouzZity pouze nefiltrované varianty tfifazovych AC 400 V ménict FSA az FSD; pfi
provozu FSE (filtrované/nefiltrované) v systémech IT se ujistéte, ze byl odSroubovan Sroub EMC filtru.
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3 Uvedeni do provozu

Pro vice informaci o parametrech, chybach a varovanich nahlédnéte do dodatku A tohoto dokumentu.

3.1 Vestavény zakladni ovladaci panel (BOP)

LCD
displej

Funkce tlagitek

Stavova LED

Zastavi méni¢

Zastaveni OFF1: dobéh po rampé (pouze v HAND modu).

. Jeden stisk

Dvajity stisk (< 2 s) nebo
dlouhy stisk (> 3 s)

Zastaveni OFF2: méni¢ ponecha motor volné dob&hnout bez pouziti dobého-
vé rampy.

. Zapne méni¢ v HAND / JOG madu.

Multifunkéni tlacitko

K Kratky stisk (< 2's) « Otevie menu parametrt, nebo v menu nastaveni posune na dal$i krok
e PFinastaveni hodnoty parametru se vrati na Cislo parametru bez ulozeni
e Priporuse (blika ervena LED), vrati kod chyby
e PFi nastaveni hodnoty parametru stistknéte 2x pro zruseni zmény a navrat
Dlouhy stisk (> 2 s)

e Navrat do menu displeje

o Otevie menu nastaveni

Kratky stisk (< 2 s)

e V menu displeje pfepne mezi hodnotami: Hz, V, A, Vdc, Hz setpoint

o Otevie nastaveni hodnoty parametru, nebo se posune na nasledujici Cislici

e Vymaze chybu (pfi hlaSeni kédu chyby)

e Vrati kéd chyby (pfi zobrazeni protokolu chyby)

Dlouhy stisk (> 2 s)

o Rychlé nastaveni (po jedné Cislici) Cisla ¢i hodnoty parametru

e Zpfistupni menu protokolu chyby (pfi hlaseni chyby)
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Stisknéte pro pfepnuti mezi médy HAND (ikona ruky) / JOG (blikajici ikona ruky) / AUTO (bez ikony).

M UKl Poznamka: Jog mad je pristupny, pouze pokud je motor zastaven.
e Posun vybéru v menu nahoru, zvySi hodnotu &i setpoint (pozadovanou hodnotu).
A
e Dlouhy stisk (>2 s) pro rychlou zménu hodnot.
e Posun vybéru v menu dol, snizi hodnotu &i setpoint.
v
e Dlouhy stisk (>2 s) pro rychlou zménu hodnot.
Obrati smér rotace motoru.
A |V
Poznamka

Pokud neni uvedeno jinak, instrukce popisuji funkce pfi kratkém stisku tlaCitka (< 2 s)

Stavové ikony ménice

€ | Méni¢ hiasi chybu.

A\ | Véni¢ hiasi varovani.

S |&

Méni€ je v chodu (pfi nastaveni 0 ot/min se motor nemusi tocit).

<

(blikajici) Ménic je v klidu, ale miZe se neocekavané nastartovat (napf. v moédu ochrany pred zamrznutim).

¥~ ™\ | Motor se to¢i v opatném sméru.

2N (2 Méni¢ je HAND médu.

2N\ (blikajici) | Ménié je v JOG modu.
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Struktura menu

e

Prvni spusténi / tovarni reset )

o _ A A
Vybér 50/60 Hz: P0100
507 EORPP 607
= =
M I 0K
Menu displeje Menu nastaveni
Vystupni frekvence (Hz)
(r0024) Data motoru
Setpoint frekvence (Hz) Zelena LED sviti | | M Zelena LED blika
(r1078) (>29)
P
M
ystupni napéti (V) P 1380
Bézne Makro pfipojeni
(r0025) parametry
vde (V) Viystupni proud (A) -APOOD
(FDOZB) (r0027) Apllka(':nl makro
29 [u] ‘|‘ i [w]
Menu parametrd
Menu protokolu chyby
Aktualni zobrazeni Setpoint frekvence (Hz) po RFG
(r0954)
0K Aktivni chyba
(r0958)
0K | (>25)
Zobrazeni kédu chyby < L Stav menice
(r0955)
OK|/| M
Vystupni proud(A) (V)
(r0957) (r0956)
Uprava parametrti &islo po &isle
ok|(>25) [a] 0K oK
PO0O3E—{PO003 [(=2{PO00T E={P0O00T - — POYYT|—¥ 0947
[ [] M | [
M R
E (Dvojity stisk)
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3.2

3.2.1

Rychlé uvedeni do provozu

Zapnuti a uvedeni do tovarniho nastaveni

Sekvence piikazll

1.

Zapnéte méni¢ a zaCnéte z menu displeje

M
2. Kratce (< 2 s) stisknéte pro pfepnuti do menu parametr(
A v 0K
3. Pomoci tlacitek nebo vyberte P0O010 a nastavte jej na P0010 = 30 a potvrdte
A 0K
4. Tlacitkem vyberte P0970 a nastavte jej na P0970 = 1 nebo P0970 = 21 a potvrdte
Poznamka

Tato kapitola popisuje jak provést rychlé uvedeni do provozu pfes menu nastaveni. Pokud jste zvykli uvadét méni¢ do provozu

nastavovanim pozadovanych parametrti v menu parametr(i, nahlédnéte do SINAMICS V20 Navodu k pouziti ménice pro detail-

ni popis.

Struktura menu nastaveni

M t i |Z|

o e E>_>C Data motoru )Q PO30Y [« PO30S|..| PO 100
- [4]

CMakropFipojeni )E> 000 Cn00! Cnal

IEI Symbol minus znadi aktualné vybrané makro

; [4]

CAplikaénimakro )@-HPUUE_“_ APO IOl |RPD3EO
v [4]

CB'Znéparametry)Q P I0BO <2 P 1082 pPA203
| [v]
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Prehled aplikacnich maker a maker pfipojeni

Makra pfipojeni (Strana 17)

Aplika¢ni makra (Strana 21)

Cn000 | Zadné makro pfipojeni Cn006

Pulzni ovladani, otacky MOP
nahoru / dolu

APOQ00

Tovarni nastaveni

Cn001 | BOP jako jediny zplsob ovla-| Cn007

dani

Pulzni ovladani s analogovym nasta-
venim otacek

AP010

Aplikace pro jednoducha
Cerpadla

Cn002 | Ovladani pomoci svorek Cn008

(PNP/NPN)

PID regulator s analogovou zada-
nou hodnotou

AP020

Aplikace pro jednoduché
ventilatory

Cn003 | Pevné rychlosti Cn009

PID regulator s pevnou Zadanou
hodnotu

AP021

Aplikace pro kompresory

Cn004 | Pevné rychlosti v binarnim Cn010

modu

Rizeni linkou RS485 s USS protokolem

APOQ30

Aplikace pro dopravniky

Cn005 | Analogovy vstup a pevna Cn011

frekvence

Rizeni linkou RS485 s MODBUS RTU
protokolem

3.2.2 Nastaveni dat motoru
Parametr | Popis Parametr | Popis
P0100 50/60 Hz vybér P0309[0] ® | Jmenovita ucinnost motoru [%]
=0: Evropa [kW], 50 Hz (tovarni nastaveni)
=1: Severni Amerika [hp], 60 Hz
=2: Severni Amerika [kW], 60 Hz
P0304[0] ® | Jmenovité napéti motoru [V] P0310[0] ® | Jmenovita frekvence motoru [Hz]
P0305[0] ® | Jmenovity proud motoru [A] P0311[0] ® | Jmenovita rychlost motoru [ot/min]
P0307[0] ® | Jmenovity vykon motoru [kW / hp] P1900 Zvolte identifikaci motoru
= 0: Vypnuto
= 2: Identifikace vSech parametrt v klidovém stavu
P0308|0] ® | Jmenovity ucinik motoru (cose)

Poznamka: "e" oznaCuje, Ze hodnota tohoto parametru musi byt nastavena podle Stitku motoru. Pokud P0100 = 1
(60 Hz [hp]), PO308[0] neni viditelny, coz oznacuje, Ze tento parametr neni potfebny pro konfiguraci.
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3.2.3

Funkce

Nastaveni maker pfipojeni

V tomto menu vybirate, které makro je vyzadovano pro standardni zapojeni. Zakladni nastaveni je "Cn000" pro makro 0.

Makra pfipojeni

Cn001 - BOP jako jediny zplsob ovladani

Cn002 - Ovladani pomoci svorek (PNP / NPN)

1 2 3 5 & 9 10 11 12 13 14

DO2
oV
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
16 17 19 6 7
220V
Rychlost V béhu Chyba
0~20mA=
0~50/60Hz

Potenciometrem nastavujeme setpoint (otacky motoru).
e Hand/Auto pfepinani mezi BOP a svorkami stiskem

.1

e NPN i PNP zapojeni se zméni pfipojenim DIx a DIC. Na
obrazku je zapojeni PNP (DIC = 0V a DIx = 24V). Pro
NPN jsou polarity obracené (DIC = 24V a DIx = QV).

ON/OFF1
Reverzace

0~10 V=0~50/60 Hz

Kvitovani chyby
——JOG dopiedu

11 iz k3 |14

10V A1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

1z 3 |5 ls ]9 fio

ov DO2
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
E@Js <15 |16 % 18 |
Rychlost  V béhu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz PNP

Cn003 - Pevné rychlosti

Cn004 - Pevné rychlosti v binarnim médu

Tfi fixni rychlosti s ON / OFF 1

e Hand/Auto pfepinani mezi BOP a svorkami stiskem
[v] .

e Pokud je aktivnich nékolik digitalnich vstupl ve stejnou
chvili, vybrané frekvence budou secteny, napf. vysoka +

stfedni + nizka rychlost

ON/OFF1
Vysoka rychlost
Stiedni rychlost
Nizka rychlost

10V A1 A2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

l.__

DO2

AO+ AO- DO1+ DO1-

Rychlost

V béhu Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

Pevné rychlosti s povelem ON v binarnim médu

. Pomoci voli¢t pevnych frekvenci (DI1 az DI4) mize
byt vybrano az 16 riznych pevnych frekvenci nasta-
venych v P1001 - P1015 a 0 Hz.

Pevna rychlost bit 0 (ON)
Pevna rychlost bit 1 (ON)
)
)

Pevna rychlost bit 2 (ON
o——Pevna rychlost bit 3 (ON

1 [12 13 J14

1 2 3 5 |8 ]9 ho

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV
D02

AO+AO DO1+ DO1 P+ N-

5 15 16 17] 18 19
L-[ 220v By

Rychlost V béhu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz
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Cn005 - Analogovy vstup a pevna frekvence

Cn006 - Pulzni oviadani, otacky MOP nahoru / doll

Analogovy vstup funguje jako pfidavny setpoint.

«  Pokud jsou DI2 a DI3 aktivni spole¢né, budou vybra-

né rychlosti secteny.

ON/OFF1
— Pevna rychlost bit 0
Bt xrt olibN ke o——Pevna rychlost bit 1

o~ o———Kvitovani chyby
1 2 3 5 8 |9 Ho 11 J12 113

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

o

Rychlost

P+ N-
6 7

V béhu

Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

Povsimnéte si, Ze zdroje pfikazu jsou pulzni signaly.

IL OFF1

ON
—— MOP nahoru
MOP dolt

1 2 3 5 |8 |9 fo |11 [12 137
10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-
5 .15 16

o

Rychlost

V b&hu

0~20 mA=0~50/60 Hz

Cn007 - Pulzni ovladéani s analogovym nastavenim otacek

Cn008 - PID regulator s analogovou zadanou hodnotou

Povsimnéte si, ze zdroje pfikazu jsou pulzni signaly.

% OFF

0~10 V=0~50/60 Hz :Il/

Vpfed + ON

\zad + ON
—— Kvitovani chyby
1 2 3 5 8 9 |10 |11 J12 |13 |14

10V Al1 AI2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

[——
oV ov
16

DO2
AO+ AO- DO1+ DO1-

o

o Tg

Rychlost  V béhu

P+ N-

17] 18 19 6 7
220v

Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

Pokud PID regulator vyzaduje nastaveni negativniho set-
pointu, upravte zapojeni setpointu a zpétné vazby podle
potreby.

0~20mA
Skute¢na hodnota
PID Q ?

setpoint

5

10V Al1 A2 OV DI1

ON/OFF1
—— Kvitovani chyby

DO2
oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

|4 |5 1]_15 16 220\1/7 18 |19 6 7

Rychlost V bé&hu Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

Cn009 - PID regulator s pevnou zadanou hodnotu

Cn010 - Rizeni linkou RS485 s USS protokolem

0 ON/OFF1
0~20mA o Pevny PID setpoint 1
Skute¢nd hodnota
9 0 o Pevny PID setpoint 2
’—/ o— Pevny PID setpaint 3
1 2 I3 Is ls lg lwo [l2_13 |

10V Al1 AI2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

oV oV
AO+ AOQ- DO1+ DO1-

V béhu

Rychlost Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

1 2 3 5 8 9 10 1 12 13 14
o——o0——0—0—=0
10V A1 AI2 0}/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V QV

[——

DO2
oV )Y
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
h’ 115 116 171 18 ]9 597
@ 220V
Rychlost V béhu Chyba
= RS-485 USS
0~20mA=
0~50/60Hz ON / OFF, rychlost
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Cn011 - Rizeni linkou RS485 s MODBUS RTU protokolem

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 Al2 O‘I\/ DI1 DIZ DI3 DI4 DIC 24V OV

r—— DO2
oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
- 5 4[16 16 7] 1 19
_J_ 220V 6 !
Rychlost V b&hu Chyba
0~20mA= RS-485 MODBUS RTU
0~50/60Hz ON / OFF, rychlost

Makro pfipojeni (Cn...) nastavi nize uvedené parametry nasledovné

Hodnoty nastavené makrem pripojeni (Cn...)

Parametr | Popis

001 | 002 | 003 004 005 006 | 007 | 008 009 010 | 011
P0700[0] Vybér zdroje pfikazu 1 2 2 2 2 2 2 2 2 5 5
Funkce digitalniho vstu-
P0701[0] - 1 1 15 1 2 1 1 1 - -
pu 1
Funkce digitalniho vstu-
P0702[0] - 12 15 16 15 1 2 - 15 - -
pu 2
Funkce digitalniho vstu-
P0703[0] - 9 16 17 16 13 12 9 16 - -
pu 3
Funkce digitalniho vstu-
P0704[0] - 10 17 18 9 14 9 - 17 - -
pu 4
Vybér 2 / 3-dratové me-
P0727[0] - - - - - 3 2 - - - -
tody
Bl: Funkce digitalniho
P0731[0] , 52.2 52.2 | 522 52.2 52.2 522 | 522 | 522 - - -
vystupu 1
Bl: Funkce digitalniho
P0732[0] , 52.3 | 523 | 523 52.3 52.3 52.3 | 52.3 | 523 - - -
vystupu 2
PO756(1] Typ analogového vstu- i i i i i i i ) i i i
pu
P0771[0] | CI: Analogovy vystup 21 21 21 21 21 21 21 21 - - -
P0810(0 Bl: CDS bit 0 0
O | (Hand/Auto) - ] ) R ] -
P0840[0] Bl: ON / OFF1 - - - 1025.0 | - - - - - - -
P1000[0] Vybér frekvence 1 2 3 3 23 1 2 - - 5 5
P1001[0] Pevna frekvence 1 - - 10 - 10 - - - - - -
P1002[0] Pevna frekvence 2 - - 15 - 15 - - - - - R
P1003[0] Pevna frekvence 3 - - 25 - - - - - - - -
P1016[0] Méd pevné frekvence - - 1 2 1 - - - - - -
Bl: Vybér pevné frek-
P1020[0] . - - 722.1 722.0 722.1 - - - - - -
vence bit 0
Bl: Vybér pevné frek-
P1021[0] . - - 7222 | 7221 722.2 - - - - - -
vence bit 1
Bl: Vybér pevné frek-
P1022[0] . - - 7223 | 722.2 - - - - - - -
vence bit 2
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Hodnoty nastavené makrem pfipojeni (Cn...)

Parametr | Popis
001 | 002 | 003 004 005 006 | 007 | 008 009 010 | 011
Bl: Vybér pevné frek-
P1023[0] . - - - 722.3 - n n . } - _
vence bit 3
P1040[0] Setpoint MOP - - - - - 0 - - - - -
104710 MOP nabé&hovy €as 10
O | Rrrg - - - - - - - - - |-
P1048(0 MOP dobé&hovy ¢as 10
O | Rrr - - - - - - - - - |-
BI: V t pFi y
P1074[0] y.pnou pridavny ) ) ) ) 10250 | - ) ) ) ) )
setpoint
20100 Prenosova rychlost USS 8 5
7 |/ mopBUS - - - - - - - -
P2011[0] USS adresa - - - - - - - - - 1 R
P2012[0] Délka USS PZD - - - - - - - - - 2 -
P2013[0] | Délka USS PKW - - - - - - - - - 127 | -
USS / MODBUS tele-
P2014[0] : - - - - - - - - - 500 | 100
gram off time
P2021[0] MODBUS adresa - - - - . _ i} ; } } 1
MODBUS prodleva od-
P2022[0] - - - - - - - - - - - 1000
povédi
P2023[0] RS485 vybér protokolu - - - - - - - - - 1 2
MODBUS parita na
P2034 RS485 - - - - - - - - - - 2
MODBUS stop bity na
P2035 RS485 - - - - - - - - - - 1
P2200[0] Povolit ovlada¢ PID - - - - - - - 1 1 - -
221600 Méd pevného setpointu .
O | pp S - - - - - - - |-
922010 Bl: Vybér pevného set- 7991
9 | pointu PID bit 0 o] - - S B Al
- Bl: Vybér pevného set- 7992
O | Hointu PID bit 1 - - - - - - - - 20 - |-
222910 Bl: Vybér pevného set- 7993
O1 | bointu PID bit 2 - - - - - - - - 3 - -
P2253[0] ClI: PID setpoint - - - - - - - 755.0 | 2224 | - -
P2264[0] ClI: PID zpétna vazba - - - - - - - 755.1 | 755.1 | - -
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3.24

Funkce

Nastaveni aplikacnich maker

Toto menu definuje nékteré bézné aplikace. Kazdé aplikacni makro obsahuje sadu parametrovych nastaveni pro specifickou
aplikaci. Aplikacni makro v ménici nastavi parametry nasledovné:

Nastaveni parametr( aplikaénim makrem

Parametr | Popis Tovarni Nastavené hodnoty Poznamky
nastaveni | AP010| AP020| AP021| AP030
P1080[0] | Minimalni frekvence 0 15 20 - - Minimani pfipustna frekvence
P1300[0] | Kontrolni méd 0 7 7 0 1 =7: Kvadraticky V/f
=0: Linearni V/f
=1:VIfs FCC
P1110[0] | BI: Zastavit negativni | 0 1 - - - Zastavi rotaci v opaéném sméru
setpoint frekvence

P1200[0] | Letmy start 0 - 2 - - Synchronizuje méni¢ na aktualni otacky
motoru a pfizpUsobi otacky nastavenému
setpointu.

P1210[0] | Automaticky restart 1 2 2 - - Restart po vypadku napajeni

P1120[0] | Nabéhovy cas 10 10 10 10 5 Nébéhovy ¢as od nuly po maximalni frek-
venci

P1121[0] | Dobéhovy ¢as 10 10 20 10 5 Dobéhovy ¢as od maximalni frekvence po
nulu

P1312[0] | Podpora startu 0 - - 30 30 Podpora startu je uc¢inna pouze pfi prvni
akceleraci

P1311[0] | Podpora akcelerace 0 - - 0 - Podpora je u€inna pouze pfi zrychlovani
nebo brzdéni

P1310[0] | Prabézna podpora 50 - 50 - Dodate¢na podpora fungujici ve vSech
frekvencich

3.25 Nastaveni béznych parametru

Parametr Popis Parametr Popis

P1080][0] Minimalni frekvence motoru P1001[0] Pevny setpoint frekvence 1

P1082[0] Maximalni frekvence motoru P1002[0] Pevny setpoint frekvence 2

P1120[0] Nabéhovy Cas P1003[0] Pevny setpoint frekvence 3

P1121[0] Dobéhovy Cas P2201[0] Pevny PID setpoint frekvence 1

P1058][0] JOG frekvence P2202[0] Pevny PID setpoint frekvence 2

P1060][0] JOG nabéhovy ¢as P2203[0] Pevny PID setpoint frekvence 3

P1061[0] JOG dobéhovy ¢as

3.3 Obnoveni zakladniho nastaveni

Parametr Funkce Nastaveni

P0003 Uroven uZivatelského pfistupu = 1 (standardni uroven uzivatelského pfistupu)

P0010 Parametr uvedeni do provozu = 30 (tovarni nastaveni)

P0970 Tovarni reset = 1: Parametr resetovan do ulozeného uzivatelského nastaveni,

pokud neni ulozen, tak do tovarniho nastaveni (navrat k uzivatel-
skému nastaveni)

= 21: Parametr resetovan do tovarniho nastaveni, uzivatelské
nastaveni smazano (navrat k tovarnimu nastaveni)

Po nastaveni parametru P0970 méni¢ zobrazi "8 8 8 8 8", poté "P0970".
P0970 a P0010 se automaticky resetuji na jejich plvodni hodnotu 0.
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4

Informace o technické podpore

Zemé Telefonni gislo
Ceska Republika +420 800 122 552
Cina +86 400 810 4288
Francie +33 0821 801 122
Némecko +49 (0) 911 895 7222
Italie +39 (02) 24362000
Brazilie +55 11 3833 4040
Indie +91 22 2760 0150
Korea +82 2 3450 7114
Turecko +90 (216) 4440747
USA +1 423 262 5710

Dal$i kontaktni informace servisu: Kontakty podpory (http://support.automation.siemens.com/\WW/view/en/16604999)

A Parametry, chyby a varovani
A.1 Seznam parametrU
Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pristupu
r0002 Stav ménice - - 2
P0003 Uroven uzivatelského pfistupu 0-4 1 1
0 Pouziti definovaného seznamu parametrd (Definuje omezenou sadu parametrd, do kterych ma konco-
vy uzivatel pfistup)
1 Standardni (povoli pfistup k nej¢astéji uzivanym parametrdm)
2 Rozsifeny (povoli rozSifeny pfistup k vice parametriim)
3 Expertni (pouze pro expertni pouziti)
4 Servisni (pouze pro autorizovany servisni personal, chranéno heslem)
P0004 Filtr parametr( 0-24 0 1
0 VSechny parametry 12 Charakteristiky ménice
2 Ménic 13 Ovladani motoru
3 Motor 19 Identifikace motoru
5 Technologické aplikace / jednotky 20 Komunikace
7 Ptikazy, binarni 1/0 21 Varovani / chyby / monitoring
8 Analogovy vstup a vystup 22 Technologicky regulator
10 | Setpoint kanal / RFG 24 Seznam modifikovanych parametrd
P0010 Parametr uvedeni do provozu 0-30 0 1
0 Pfipraven 29 Download
1 Rychlé uvedeni do provozu 30 Tovarni nastaveni
2 Ménic
r0018 Verze firmware - - 1
r0021 CO: Skutecna filtrovana frekvence [Hz] - - 2
r0025 CO: Skute¢né vystupni napéti [V] - - 2
r0026[0] CO: Skutecné filtrované napéti DC-link [V] | - - 2
r0027 CO: Skute¢ny vystupni proud [A] - - 2
r0031 CO: Skutecny filtrovany to€ivy moment - - 2
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http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999

Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroveii pristupu
r0032 CO: Skutecny filtrovany vykon - - 2
r0035][0...2] CO: Skutec¢na teplota motoru [°C] - - 2
r0039 CO: Méreni spotreby [kWh] - - 2
P0040 Reset méfice spotfeby a usetiené 0-1 0 2

energie

0 | Zadny reset

1 Reset r0039
P0042[0...1] Méfidlo Uspory energie 0.000 - 100.00 0.000 2
Index: [0] | Koeficient pro pfevod kWh na ménu

[1] | Koeficient pro pfevod kWh na CO2
r0043[0...2] USetfena energie [kWh] - - 2
r0050 CO / BO: Aktivni sada CDS - - 2
r0051[0...1] CO: Aktivni sada DDS - - 2
r0052.0...15 CO / BO: Aktivni stavové slovo 1 - - 2
r0053.0...15 CO / BO: Aktivni stavové slovo 2 - - 2
P0100 Evropa / Severni Amerika 0-2 0 1

0 Evropa [kW], zakladni frekvence motoru je 50 Hz

1 Severni Amerika [hp], zakladni frekvence motoru je 60 Hz

2 Severni Amerika [kW], zakladni frekvence motoru je 60 Hz
r0206 Jmenovity vykon ménice [kW] / [hp] - - 2
r0207[0...2] Jmenovity proud ménice [A] - - 2
r0208 Jmenovité napéti ménice [V] - - 2
r0209 Maximalni proud ménice [A] - - 2
P0304[0...2] | Jmenovité napéti motoru [V] 10 - 2000 400 1
P0305[0...2] | Jmenovity proud motoru [A] 0.01 - 10000.00 1.86 1
P0307[0...2] | Jmenovity vykon motoru 0.01 - 2000.00 0.75 1
P0308[0...2] | Jmenovity cosg motoru 0.000 - 1.000 0.000 1
P0309[0...2] | Jmenovita u¢innost motoru [%] 0.0-99.9 0.0 1
P0310[0...2] | Jmenovita frekvence motoru [Hz] 12.00 - 550.00 50.00 1
P0311[0...2] | Jmenovita rychlost motoru [ot/min] 0 - 40000 1395 1
P0335[0...2] Chlazeni motoru 0-3 0 2

0 S vlastnim chlazenim: motor s ventilatorem na hfideli (IC410 nebo IC411)

1 Bez vlastniho chlazeni: chladici ventilator napajen oddélené (1C416)

2 S vlastnim chlazenim a vnitfnim ventilatorem

3 Bez vlastniho chlazeni s vnitfnim ventilatorem
P0340][0...2] Parametry vypoétl motoru 0-4 0 2

0 Zadné vypodty 3 Vypocet konstant V/f dat

1 Kompletni vypocet 4 Vypocet regulacni smycky

2 Vypoc€et modelu motoru
P0507 Aplikaéni makro 0-255 0 1

r0512 CO: Filtrovana frekvence v méfitku - - 2
P0604[0...2] Prahova teplota motoru [°C] 0.0-200.0 130.0 2
P0640][0...2] Faktor pretizeni motoru [%] 10.0 - 400.0 150.0 2
P0700[0...2] | Vybér zdroje ovladani 0-5 1 1

0 Tovarni nastaveni 2 Svorka

1 Ovladaci panel (klavesy) 5 USS / ModBUS na RS485
P0701[0...2] Funkce digitalniho vstupu 1 0-99 0 2

0 Digitalni vstup vypnut 15 Vybér pevné frekvence bit 0

1 ON / OFF1 16 Vybér pevné frekvence bit 1
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Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroveii pristupu
2 ON vzad / OFF1 17 Vybér pevné frekvence bit 2
3 OFF2 - volny dob&h motoru 18 Vybér pevné frekvence bit 3
4 OFF3 - rychly dobé&h motoru 22 QuickStop zdroj 1
5 ON/ OFF2 23 QuickStop zdroj 2
9 Kvitovani chyby 24 Vypnuti funkce QuickStop
10 | JOG pravy 25 Povolit DC brzdu
11| JOG levy 27 Povolit PID
12 | Reverzace 29 Externi porucha
13 | MOP nahoru (zvysit frekvenci) 33 Vypnout dodatecny setpoint frekvence
14 | MOP doll (snizit frekvenci) 99 Povolit BICO parametrizaci
P0702[0...2] Funkce digitalniho vstupu 2 0-99 0 2
P0703[0...2] Funkce digitalniho vstupu 3 0-99 9 2
P0704[0...2] Funkce digitalniho vstupu 4 0-99 15 2
P0712 Analogovy/digitalni vstup 1 0-99 0 2
P0713[0...2] | Analogovy/digitalni vstup 2 0-99 0 2
PO717 Makro pfipojeni 0-255 0 1
r0722.0...12 CO / BO: Hodnoty digitalniho vstupu - - 2
P0727[0...2] | Vybér 2/ 3-dratové metody 0-3 0 2
0 Siemens standard (start / smér) 2 3-dratova (start, vpred / vzad)
1 2-dratova (start + vpied / vzad) 3 3-dratova (start / smér)
P0731[0...2] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 0 - 4294967295 52.3 2
P0732[0...2] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 0 - 4294967295 52.7 2
r0752[0...1] Stav analogového vstupu, [V] nebo [mA] - - 2
r0754[0...1] Skute¢na hodnota analogového vstupu v - - 2
méfitku (%)
r0755[0...1] CO: Skute¢na analogovy vstup v méfitku - - 2
[4000h]
P0756[0...1] Typ analogového vstupu 0-4 0 2
0 Vstup unipolarniho napéti (0 az +10 V)
1 Vstup unipolarniho napéti s monitoringem (0 az 10 V)
2 Vstup unipolarniho proudu (0 az 20 mA)
3 Vstup unipolarniho proudu s monitoringem (0 az 20 mA)
4 Vstup bipolarniho napéti (-10 V az +10 V)
P0757[0...1] Hodnota x1 Skalovani analogového -20-20 0 2
vstupu
P0758[0...1] Hodnota y1 Skalovani analogového -99999.9 - 0.0 2
vstupu [%] 99999.9
P0759[0...1] Hodnota x2 Skalovani analogového -20-20 10 2
vstupu
P0760[0...1] | Hodnota y2 Skalovani analogového -99999.9 - 100.0 2
vstupu [%] 99999.9
P0761[0...1] | Sitka pasma necitlivosti analogového 0-20 0 2
vstupu
P0O771[0] Cl: Analogovy vystup - funkce 0 - 4294967295 21[0]
P0O773[0] Doba vyhlazovani analogového vystupu 0-1000 2
r0774[0] Stav analogového vystupu, [V] nebo [mA] - -
P0O775[0] Zapnuti absolutni hodnoty 0-1 0 2
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PO777[0] Hodnota x1 Skalovani analogového -99999 - 99999 0.0 2
vystupu [%]
P0O778[0] Hodnota y1 Skalovani analogového 0-20 0 2
vystupu
P0779[0] Hodnota x2 Skalovani analogového -99999 - 99999 100.0 2
vystupu [%]
P0780[0] Hodnota y2 Skalovani analogového 0-20 20 2
vystupu
P0781[0] Sitka pasma necitlivosti analogového 0-20 0 2
vystupu
r0785.0 CO / BO: Stavové slovo analogového - - 2
vystupu
P0809[0...2] | Kopirovani CDS 0-2 [0]0[1]1[2]0 2
Index: [0] | Kopirovat z CDS
[1]1 | Kopirovat do CDS
[2] | Zahdjit kopirovani
P0810 BI: zdroj CDS bit 0 (Hand / Auto) 0 - 4294967295 0
P0811 BI: zdroj CDS bit 1 0 - 4294967295 0
P0819[0...2] | Kopirovani DDS 0-2 [0]O0[1]1[2]0
Index: [0] | Kopirovat z DDS
[1]1 | Kopirovat do DDS
[2] | Zahajit kopirovani
P0927 Definuje rozhrani (USS/ModBUS), 0-15 15 2
kterym Ize ménit parametry
r0947[0...63] | CO: Kddy chyb a jejich historie - - 2
P0970 Tovarni reset 0-21 0 1
0 Vypnut
1 Reset parametri do zakladniho uzivatelského nastaveni
21 | Reset parametrli do tovarniho nastaveni
P1000[0...2] | Vybér setpointu frekvence 0-77 1 1
0 Zadny hlavni setpoint 30 Zadny hlavni setpoint + Pevna frekvence
1 MOP setpoint 31 MOP setpoint Pevna frekvence
2 Analogovy setpoint 32 Analogovy setpoint + Pevna frekvence
3 Pevna frekvence 33 Pevna frekvence + Pevna frekvence
5 USS/MODBUS na RS485 35 USS/MODBUS on RS485 + Pevna
frekvence
7 Analogovy setpoint 2 37 Analogovy setpoint 2 + Pevna frekvence
10 | Zadny hlavni setpoint + MOP 50 Zadny hlavni setpoint + USS/MODBUS
setpoint na RS485
11 | MOP setpoint + MOP setpoint 51 MOP setpoint + USS/MODBUS na
RS485
12 | Analogovy setpoint + MOP setpoint | 52 Analogovy setpoint + USS/MODBUS na
RS485
13 | Pevna frekvence + MOP setpoint 53 Pevna frekvence + USS/MODBUS na
RS485
15 | USS/MODBUS na RS485 + MOP 55 USS/MODBUS na RS485 +
setpoint USS/MODBUS na RS485
17 | Analogovy setpoint 2 + MOP 57 Analogovy setpoint 2 + USS/MODBUS
setpoint na RS485
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20 | Zadny hlavni setpoint + Analogovy 70 Zadny hlavni setpoint + Analogovy set-
setpoint point 2

21 | MORP setpoint + Analogovy setpoint 71 MOP setpoint + Analogovy setpoint 2

22 | Analogovy setpoint + Analogovy 72 Analogovy setpoint + Analogovy setpoint
setpoint 2

23 | Pevna frekvence + Analogovy 73 Pevna frekvence + Analogovy setpoint 2
setpoint

25 | USS/MODBUS na RS485 + 75 USS/MODBUS na RS485 + Analo-
Analogovy setpoint govy setpoint 2

27 | Analogovy setpoint 2 + Analogovy 77 Analogovy setpoint 2 + Analogovy

setpoint setpoint 2

P1001[0...2] | Pevna frekvence 1 [Hz] -550.00 - 550.00 10.00 2
P1002[0...2] | Pevna frekvence 2 [Hz] -550.00 - 550.00 15.00 2
P1003[0...2] | Pevna frekvence 3 [Hz] -550.00 - 550.00 25.00 2
P1004[0...2] | Pevna frekvence 4 [Hz] -550.00 - 550.00 50.00 2
P1005[0...2] | Pevna frekvence 5 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1006[0...2] | Pevna frekvence 6 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1007[0...2] | Pevna frekvence 7 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1008[0...2] | Pevna frekvence 8 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1009[0...2] | Pevna frekvence 9 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1010[0...2] | Pevna frekvence 10 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1011[0...2] | Pevna frekvence 11 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1012[0...2] | Pevna frekvence 12 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1013[0...2] Pevna frekvence 13 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1014[0...2] | Pevna frekvence 14 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1015[0...2] | Pevna frekvence 15 [Hz] -550.00 - 550.00 0.00 2
P1016[0...2] Maod pevné frekvence 1-2 1 2

1 PFimy vybér

2 Binarni vybér
P1031[0...2] | MOP mdd - 1
P1032 Reverzace s MOP - 1

0 Reverzace povolena

1 Reverzace zakazana
P1040[0...2] | Setpoint MOP [HZ] -550.00 - 550.00 5.00 2
P1047[0...2] | MOP nabéhovy ¢as RFG [s] 0.00 - 1000.00 10.00 2
P1048[0...2] | MOP dobéhovy ¢as RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r1050 CO: Nastavena frekvence MOP [Hz] - - 2
P1058[0...2] | JOG frekvence 1 [Hz] 0.00 - 550.00 5.00 2
P1059[0...2] | JOG frekvence 2 [Hz] 0.00 - 550.00 5.00 2
P1060[0...2] | JOG nabéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1061[0...2] | JOG dobéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1080[0...2] | Minimalni frekvence [Hz] 0.00 - 550.00 0.00 1
P1082[0...2] Maximalni frekvence [Hz] 0.00 - 550.00 50.00 1
P1120[0...2] | Nabéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1121[0...2] | Dobéhovy &as [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1130[0...2] | Pocatecni zaobleni nabéhového asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1131[0...2] | Koneéné zaobleni nabéhového ¢asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1132[0...2] Pocatecni zaobleni dobéhového Casu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
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P1133[0...2] | Koneéné zaobleni dob&hového asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1134[0...2] | Typ zaobleni 0-1 0 2

0 Spojité vyhlazovani

1 Nespojité vyhlazovani
P1135[0...2] | OFF3 dobé&hovy ¢&as [s] 0.00 - 650.00 5.00
P1200 Letmy start 0-6 0

0 Letmy start vypnut

1 Letmy start vzdy aktivovan; hleda v obou smérech

2 Letmy start aktivni po zapnuti, chybé&, OFF2; hleda v obou smérech

3 Letmy start aktivni po chybé, OFF2; hleda v obou smérech

4 Letmy start vzdy aktivovan; hleda pouze ve sméru setpointu

5 Letmy start aktivni po zapnuti, chybé, OFF2; hleda pouze ve sméru setpointu

6 Letmy start aktivni po chybé, OFF2; hleda pouze ve sméru setpointu
P1210 Automaticky restart | 0-7 | 1 2

0 Vypnut

1 Reset poruchy po zapnuti, P1211(= poc¢et pokusU o restart) vypnut

2 Restart po vypadku elektrické sité, P1211 vypnut

3 Restart po poklesu napéti sité nebo chybé&, P1211 povolen

4 Restart po poklesu napéti sité, P1211 povolen

5 Restart po vypadku elektrické sité nebo chybg, P1211 vypnut

6 Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé, P1211 povolen

7 Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé; zUstane v poruse, kdyz vyprsi P1211
P1215 Povoleni externi brzdy ‘ 0-1 0 2

0 Brzda motoru vypnuta

1 Brzda motoru povolena
P1216 Zpozdéni uvolnéni externi brzdy [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1217 Zpozdeéni uzavfeni brzdy po dobéhu [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1227[0...2] | Doba kontroly nulové rychlosti [s] 0.0 - 300.0 4.0 2
P1232[0...2] | DC brzdny proud [%] 0-250 100 2
P1233[0...2] | Délka DC brzdéni [s] 0.00 - 250.00 0.00 2
P1234[0...2] | Pocatecni frekvence DC brzdéni [Hz] 0.00 - 550.00 550.00 2
P1236[0...2] | Proud kombinovaného brzdéni [%] 0-250 0 2
P1237 Dynamické brzdéni 0-5 0 2

0 Vypnuto 3 20 % pracovniho cyklu

1 5 % pracovniho cyklu 4 50 % pracovniho cyklu

2 10 % pracovniho cyklu 5 100 % pracovniho cyklu
P1300[0...2] | Ovladaci mod 0-19 0 2

0 V/f s linearni charakteristikou 5 V/f pro textilni aplikace

1 V/fs FCC 6 V/f s FCC pro textilni aplikace

2 V/f s kvadratickou char. 7 V/f s kvadratickou char. + ECO funkce

3 V/f s programovatelnou char. 19 V/f ovladani s nezavislym setpointem

4 V/f s linearni char. + ECO funkce napet
P1310][0...2] Priibézna podpora (Boost) [%] 0.0-250.0 50.0 2
P1311[0...2] Akceleraéni podpora (Boost) [%] 0.0 -250.0 0.0 2
P1312[0...2] Startovaci podpora (Boost) [%] 0.0 -250.0 0.0 2
P1335[0...2] Kompenzace skluzu (Boost) [%] 0.0-600.0 0.0 2
P1336[0...2] | Limit skluzu [%] 0-600 250 2
r1348 Povoleny rozsah ekonomického médu [%] | - - 2

A5E34560220-003, 03/2015

31



Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroveii pristupu
P1800[0...2] Spinaci frekvence [kHz] 2-16 4 2
P1820]0...2] Reverzace 0-1 0 2

0 Dopredu

1 Dozadu
P1900 Vybér identifikace dat motoru 0-2 0 2

0 Vypnuto

2 Identifikace vS§ech parametr( v klidovém stavu
r1926 Nastaveni mrtvé zény [us] - - 2
P2000]0...2] Referencni frekvence [Hz] 1.00 - 550.00 50.00 2
P2010][0...1] USS / MODBUS prenosova rychlost 6-12 6 2

6 9600 bps 10 76800 bps

7 19200 bps 11 93750 bps

8 38400 bps 12 115200 bps

9 57600 bps
Index: [0] | USS/MODBUS na RS485

[11 | USS na RS232 (vyhrazeny)
P2011[0...1] | USS adresa 0-31 0 2
P2021 Modbus adresa 1-247 1 2
P2023 RS485 Vybér protokolu 0-2 1 1

0 | Zadny

1 UssS

2 Modbus
Poznamka: Po zméné P2023 je vyzadovano vypnout a zapnout napajeni ménice.
P2034 MODBUS parita na RS485 0-2 2 2
P2035 MODBUS stop bity na RS485 1-2 1 2
r2110[0...3] CO: Cislo varovani - - 2
P2157]0...2] Prahova frekvence f_2 [HZ] 0.00 - 550.00 30.00 2
P2158[0...2] | Zpozdéni prahové frekvence f_2 [ms] 0 - 10000 10 2
P2159]0...2] Prahova frekvence f_3 [HZ] 0.00 - 550.00 30.00 2
P2160[0...2] | Zpozdéni prahové frekvence f_3 [ms] 0-10000 10 2
P2200[0...2] BI: Povolit PID regulator - 0 2
P2201[0...2] | Pevny PID setpoint 1 [%] -200.00 - 200.00 10.00 2
P2202[0...2] | Pevny PID setpoint 2 [%] -200.00 - 200.00 | 20.00 2
P2203[0...2] | Pevny PID setpoint 3 [%] -200.00 - 200.00 50.00 2
P2204[0...2] | Pevny PID setpoint 4 [%] -200.00 - 200.00 100.00 2
P2205[0...2] | Pevny PID setpoint 5 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2206[0...2] | Pevny PID setpoint 6 [%] -200.00 - 200.00 0.00 2
P2207[0...2] | Pevny PID setpoint 7 [%] -200.00 - 200.00 0.00 2
P2208[0...2] | Pevny PID setpoint 8 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2209[0...2] | Pevny PID setpoint 9 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2210][0...2] Pevny PID setpoint 10 [%] -200.00 - 200.00 0.00 2
P2211[0...2] | Pevny PID setpoint 11 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2212[0...2] | Pevny PID setpoint 12 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2213[0...2] | Pevny PID setpoint 13 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2214[0...2] Pevny PID setpoint 14 [%] -200.00 - 200.00 0.00 2
P2215[0...2] | Pevny PID setpoint 15 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2216[0...2] Pevny PID setpoint méd 1-2 1 2

1 | PHimy vybér
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2 Binarni vybér
r2224 CO: Skute¢ny pevny PID setpoint [%] -
P2231[0...2] | PID-MOP mod -3 0
P2232 Opacny smér PID-MOP -1 1

0 Opacny smér je povolen

1 Opacny smér je zakazan
P2240[0...2] | Setpoint PID-MOP [%] -200.00 - 200.00 10.00 2
P2247[0...2] | PID-MOP ¢&as nabéhu RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
P2248[0...2] | PID-MOP ¢&as dobéhu RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r2250 CO: Vystupni setpoint PID-MOP [%] - - 2
P2253[0...2] | CI: PID setpoint 0 - 4294967295 0 2
P2257 Nabéhovy ¢€as pro PID setpoint [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
P2258 Dobéhovy ¢€as pro PID setpoint [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
r2260 CO: PID setpoint po PID-RFG [%] - - 2
P2264[0...2] | CI: PID zpétna vazba 0 - 4294967295 0 2
P2265 PID zpétna vazba, Casova konstanta filtru 0.00 - 60.00 0.00 2
r2266 CO: PID filtrovana zpétna vazba [%] - - 2
P2271 PID typ snimace 0-1 0 2

0 Vypnuto

1 Inverze signalu zpétné vazby PID
r2272 CO: PID zpétna vazba v méfitku [%] - - 2
r2273 CO: PID chyba [%] - - 2
P2274 PID derivaéni ¢as [s] 0.000 - 60.000 0.000 2
P2280 PID proporcionalni zesileni 0.000 - 65.000 3.000 2
P2285 PID integracni Casova konstanta [s] 0.000 - 60.000 0.000 2
P2291 PID horni limit vystupu [%] -200.00 - 200.00 100.00 2
P2292 PID spodni limit vystupu [%] -200.00 - 200.00 0.00 2
r2294 CO: Skute¢ny PID vystup [%] - - 2
P2350 Zapnuti PID automatického ladéni 0-4 0 2

0 PID automatického ladéni vypnuto

1 PID automatického ladéni pomoci Ziegler Nichols (ZN) standardu

2 PID automatického ladéni jako 1 plus néjaké prekroceni (O/S)

3 PID automatického ladéni jako 2 malé nebo zadné prekroceni (O/S)

4 PID automatického ladéni pouze PI, &tvrtinové tlumeni reakce
P2360][0...2] Povoleni ochrany pred kavitaci 0-2 ‘ 0 2

0 Vypnuto

1 Zapnuto — hlasi chybu

2 Zapnutp — hlasi varovani
P2361[0...2] Prahova kavitace [%] 0.00 - 200.00 40.00 2
P2362[0...2] Cas ochrany kavitace [s] 0 - 65000 30 2
P2365[0...2] Hibernace povolena / vypnuta 0-1 0

0 Vypnuto

1 Povoleno
P2940 Bl: Uvolnéni funkce kolisani 0 - 4294967295 0 2
P2945 Frekvence kolisani signalu [Hz] 0.001 - 10.000 1.000 2
P2946 Amplituda kolisani signalu [%] 0.000 - 0.200 0.000 2
P2947 Ubytek kolisavého signalu 0.000 - 1.000 0.000 2
P2948 PFirtstek kolisavého signalu 0.000 - 1.000 0.000 2
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P2949 Sitka pulzu kolisavého signalu [%] 0-100 50 2
r2955 CO: Vystup kolisavého signalu [%] - - 2
r3113.0...15 CO / BO: Poruchova hlaseni - - 1
P3350][0...2] Maod super toCivého momentu (Super 0-3 0 2

torque)

0 Super torque vypnut 2 Hammer start povolen

1 Super torque povolen 3 Odstranovani blokaci povoleno
P3351[0...2] Bl: Super torque povolen 0 - 4294967295 0 2
P3352[0...2] Méd spusténi super torque 0-2 1 2

0 Povolen pfi prvnim béhu po spusténi

1 Povolen pfi kazdém béhu

2 Povolen digitalnim vstupem
P3353[0...2] Super torque nabéhovy ¢as [s] 0.0-650.0 5.0 2
P3354][0...2] Super torque frekvence [Hz] 0.0 -550.0 5.0 2
P3355[0...2] Super torque mira podpory [%] 0.0 - 200.0 150.0 2
P3356]0...2] Super torque ¢as podpory[s] 0.0-20.0 5.0 2
P3357[0...2] Hammer start mira podpory [%] 0.0 - 200.0 150.0 2
P3358|0...2] Pocet hammer cykll 1-10 5 2
P3359[0...2] Hammer doba zapnuti [ms] 0-1000 300 2
P3360][0...2] Hammer doba vypnuti [ms] 0-1000 100 2
P3361][0...2] Frekvence odstranéni blokovani [Hz] 0.0 -550.0 5.0 2
P3362[0...2] Reverzni ¢as odstranéni blokovani [s] 0.0-20.0 5.0 2
P3363[0...2] | Povolit rychly nabéh 0-1 0 2

0 Vypnout rychly nabéh pro odstranéni blokovani

1 Povolit rychly nabéh pro odstranéni blokovani
P3364[0...2] Pocet cykld odstranéni blokovani 1-10 1 2

r3365 CO/BO Stavové slovo: super torque - - 2
P3852[0...2] BI: Povolit ochranu pfed zamrznutim 0 - 4294967295 0 2
P3853[0...2] Frekvence ochrany pfed zamrznutim [Hz] 0.00 - 550.00 5.00 2
P3854[0...2] Proud ochrany pfed kondenzaci [%] 0-250 100 2
P3900 Ukonc¢eni rychlého uvedeni do provozu 0-3 0 1

0 Zadné rychlé uvedeni do provozu
1 Ukonéeni rychlého uvedeni do provozu s tovarnim resetem
2 Ukonceni rychlého uvedeni do provozu
3 Ukonc¢eni rychlého uvedeni do provozu pouze pro data motoru
P8553 Typ menu 0-1 0 1

0 Menu bez textu

1 Menu s textem
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A2

Kody chyb a varovani

Seznam kédu chyb

Chyba| Popis Chybal Popis

F1 Nadproud F62 | Neplatny obsah klonovanych parametru

F2 Prepéti F63 | Nekompatibilni obsah klonovanych parametr

F3 Podpéti F64 | Ménic se pokusil o automatické klonovani b&éhem startu
F4 Prehrati ménice F71 | Chyba USS setpointu

F5 12t pretizeni ménice F72 | Chyba USS/MODBUS setpointu

F6 Vzrust teploty Cipu pfesahl kritickou uroven F80 | Analogovy vstup ztratil signal

F11 | Pfehrati motoru F85 | Externi chyba

F12 | Ztracen signal snimace teploty ménice F100 | Porucha software (pfeteceni Casovace)

F20 | P¥ilis vysoka zvinéni napéti DC F101 | PfeteCeni zdsobniku

F35 | Prekrocen maximalni poc¢et pokusl o autorestart F221 | Zpé&tna vazba PID pod minimalni Grovni

F41 | Selhani identifikace dat motoru F222 | Zpétna vazba PID nad maximalni drovni

F51 | Chyba paméti EEPROM F350 | Konfigura¢ni procedura ménice selhala

F52 | Chyba software ménice F395 | Test pfijeti / potvrdte nastaveni ménice

F60 | Asic timeout F410 | Selhani ochrany proti kavitaci

F61 | Chyba pfi klonovani parametril MMC / SD karty F452 | Momentova zatéz ménice mimo povolené tolerance

A v
Pro navigaci v seznamu chyb stisknéte nebo
0K 0K
Pro zobrazeni stavu ménice pfi chybé stisknéte (> 2 s); pro navrat k zobrazeni kédu chyby stisknéte
(<2s)
0K
Pro kvitovani chyby stisknéte , hebo pokud tak byl méni¢ nastaven, kvitujte chybu externé; pro ignoraci chyby

M

stisknéte

Po kvitovani ¢i ignoraci chyby se obrazovka vrati do pfedchoziho vybéru. Ikona chyby zustane aktivni, dokud nebude chyba

kvitovana.

Seznam kédl varovani

Varovani | Popis Varovani | Popis

A501 Limit proudu A600 Varovani - prekro¢eni RTOS

A502 Limit prepéti A910 Ovlada¢ Vdc_max deaktivovan

A503 Limit podpéti A911 Ovlada¢ Vdc_max aktivni

A504 PFehrati ménice A912 Ovlada¢ Vdc_min aktivni

A505 12t pretizeni ménice A921 Parametry analogového vystupu nejsou poradné
nastaveny

A506 Varovani zvysené teploty IGBT kfizovatky A922 K ménici neni pfipojen motor

A507 Ztrata signalu teploty ménice A923 Jsou souc€asné vyzadovany JOG vpred i JOG vzad

A511 12t pfehfati motoru A930 Varovani ochrany kavitace

A535 Pretizeni brzdného odporu A936 Autotuning PID aktivni

A541 Identifikace dat motoru aktivni A952 Momentova zatéz ménice na hranici povolené tole-
rance

Povsimnéte si, Ze varovani nemohou byt kvitovany. Automaticky zmizi v pfipadé, Ze bylo varovani napraveno.
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